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Hinweise:
- Zu jedem Softkey ist (soweit vorhanden) zusatzlich noch die Seite in Kapitel 3 angegeben, auf der
sich die Beschreibung des zugehorigen IEC-Bus-Befehls befindet.
- Die Zuordnung IEC-Bus-Befehl(e) zu Softkey ist in Abschnitt 3.9 "Tabelle der Softkeys mit
Zuordnung der IEC-Bus-Befehle" beschrieben.
- Anhang C enthdlt eine alphabetische Liste der IEC-Bus-Befehle.
Anzeigen
= Mausbedienung .........coceiueerieniinii e 2.96
_ Apertur
= MKR (TSIE) oo 2230 Gruppenlaufzeit..........cooviiiicin 2.267
0 APPEND NEW........oooviveieeeeeeeeesesereeeneee oo 2.175, 3.53
APPLY CAL ....ooovvrnerrererennn 2.307, 2.308, 2.310, 3.93
0...9 (TASLENY ...t 2.81 APPLY CAL (FULL ONE PORT)........cccvvinnnn 2.327,3.93
APPLY CAL (FULL ONE PORT, ZVRL)............ 2.329, 3.93
1 APPLY CAL (ONE PATH, ZVR).....cccovevvrrernnnn. 2.331, 3.93
APPLY CAL (ONE PATH, ZVRL)..... ....2.333,3.93
1Hz...10 kHz (Softkeys) .................................. 2.215, 3.77 APPLY CAL (REFL NORM, ZVR) ... 2.336,3.93
US e 2.220, 2.262, 3.31, 3.40 APPLY CAL (REFL NORM, ZVRL) .. .. 2.340, 3.93
5 APPLY CAL (TNA) ....oeieoeeeeeeeees e 2.312
APPLY CAL (TOM-X)....oovrververeimsrseeriesrsnenens 2.315,3.93
51, 101... (SOMKEYS) ...evooverierieeireriiisienienns 2.200, 3.113 APPLY CAL (TOSM)...ooovivniiiiniinsinniniiisnes 2.313, 3.93
APPLY CAL (TOSM, ZVRE) .....c.overerrrerernnnn. 2.319, 3.93
A APPLY CAL (TRANS AND REFL NORM, ZVR)..................
.......................................................................... 2.338,3.93
AL, . D2 2.253 APPLY CAL (TRANS AND REFL NORM, ZVRL)................
ADDrUCh e, 2.341,3.93
MBKFO ..o, 2.182,2.185 ... 2.335,3.93
Abmelden - "Logout”...........cooiieiiiiieiiieeee e 1.23 ... 2.339, 3.93
AbschluRadmittanz ... e ——— 2261 APPLY CAL(TNA) oo 3.93
AbschluBImpedanz ..........cccovueeeiiie i 2.261 ...2.200, 3.113
Abszissenskalierung _ ARBITRARY (Mischermessung) .................... 2.123,3.104
Zeitbereichstransformation ... 2113 ARBITRARY GATE SHAPE........cc.cocoviverennn. 2.103,3.21
ACCEPT POSITION ..o 2.238,2.241 ARBITRARY SIDELOBES ........cc.ccoovvevivernnnnn. 2.112, 3.42
ACTIVATE KIT oo 2.348 ARBITRARY SYST FREQ (Mischermessung) ...................
ACTIVE XX STANDARDS (Menutabelle)................... 2345 s 2.124,3.104, 3.121
ACTIVE XX YY (Menutabelle) ..., 2.351 ARBITRARY SYSTEM FREQUENCIES (Menitabelle)
ADD CONSTANT .....coevrrernnnn. 2.274,3.50 2123
Administrator-Kennung ...........cccveeeeieieiiiee e 1.23 2.174, 3.53
P2 [ 01117 4SRN 2.261 2174
ADSCHIUR- ... 2.261 ASCII-Datei
absolute.... e 2.261 Ausgabeformat festiegen .............coc.covveveerrernnnn 2.174
BezZUgS- ..o 2.261 EIZEUGEN .....cvoveeeeeeeeeeeee e enee e, 2.174
NOMMIEITE ...evviiie ettt e e e e 2.261 ATTEN
Serien e 2.261 AUFSEEIONT ...
AKEONSTID. ... 2.76 AUSAIUCK .ttt
ALL MARKER OFF ......cooevereieeeeeeseeiereneenen e, 2.223,3.30 Ausgabe (MeRergebnis) o
AMPlItUAENVEISALZ ... 2.373 AUSGADEEINNEIL .........covreveeeeeeeeeeeeeeeee e
Analyzer Monitor Ausgang
Anschluly AL EXT OUT oo A.24
Anmelden - Login REF OUT
Anzeige TRIGGER
FOrMAtIBruNg ......oooovvveiiiiiiis 2.52 Ausgangsreflexionsfaktor............cc..coovrvrinrierionns 2.250
Informationen zum Diagramm.............ccocovvninnn. 2.50 AUSSChNIttSVErgroREerung ..............ceeeeeeveveverererennnns 2.275
Kanal.... S 2.50 Auswahltabelle
KONVETterung ........cooovvviniins 2.50 POSHIONIEIEN ...
Marker-INfo-LiSte .........cccvviiuirereeeiiiiiiiieee e ccirreeeenn 2.74 Auswertelinie. ..o oo
MERGIOBE. ....cvoiviie s 2.50 AUTO LENGTH (OFFSET)...
Skalierung ....... ..2.52,2.53 AUTO LENGTH (OFFSET) ..
Skalierungs-Info ... 2.77 AUTO RECALL ......cccooeee...
SWEEP-POSIION ...oovo 2.57 AUTOKAL CONNECTED..
Wobbelbereich ............ s 2.57 AUTOKAL FUNDAM TAL ....oovronriirininnnines 2.315,3.93
Anzeigefelder..........oo 2.73 AUTOKAL FUNDAM TAL (ZVRE).......ccvveuean. 2.320, 3.93
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AUTOKAL FUNDAM'TAL (ZVRL) ...2.333, 3.93 CENTER (Taste)........ .2.189, 3.103, 3.118
AUTOSCALE ...2.273, 3.47 CENTER = MARKER.... ...2.230, 2.244, 3.36
AVERAGE............ccceee. ...2.213,3.76 CENTER = MKR TRACK ....cciviiiiiiiieeieeiie e 2.230
AVERAGE RESTART ....coiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeiiiin 2.214, 3.76 CENTER X..oooiiiiiiiee e 2.237, 2.275, 3.26
AVG (TASLE) ..uvvviiiiee ettt 2.213 CENTER Y. 2.237, 2.275, 3.26
AVG FACTOR ...2.214,3.76 CHL1...CH4 (Taste)
AVG TYPE SWEEP / POINT ......ovvviiiiireviieeeeeens 2.214, 3.77 CHANNEL (TaStengruppe).......ccveeeeeieveeeeeaiineeeesnnnns 2 246
CHARTER......coiiiiie e
B Charter-Diagramm.........
CHIRP-Transformation..
E:X?:]k &;Szt/ea;z ............................................................ 2.256 CHK VALUE SETTINGS
BANDFILTER MODE CHK VALUE SETTINGS (Kompressionspunkt)...
T CLEAR ALL MESSAGES.........cccooiiiiiiiiiiiiieieees
Bandifilter-Suchmodus ...... CLEAR MEM #evooooooeeeoeeeeeeeeeeoeeeeeeee oo
Eir,‘\ldgg‘iég """""""""" CLEAR MESSAGE «..oovveoooeeseeeeeeceeeeee oo
COLOR ON/OFF
BAN dDPASS LOWPASS .. COLORS oo oooveveeee oo eeeeeeeseeeee oo eeeeeeeseeees .
BaNASPErTe ... : [ol0)Y H=To1=3 ok FS 2.145, 3.136, 3.137
EQE‘?&T%P """""""""""""""""""""""""""""" 2.226,3.33 COM PORT 2.ovvvveeeeeocisirn, .2.145, 3.136, 3.137
?nfo’iﬁqation 5 153 COM PORTS (Menitabelle).
_ ON oot . COM1/2-Schnittstelle .......
BedienSChritte......ccccoiiiiieee e 2.48 COMMENT CHANNEL 1
Bedienungsruf siehe SRQ Common commands......... ............................ ............ .
Befehl COMP POINT INP/OUTP (Kompressionspunk®)......... 2.130
COMMON COMMANGS ...cccoviiiieeeeeiiiiee e e e eseier e e e e einnes 3.17 COMPLEX
Befehlserkennung.........cccceeeviiiiiininiic e 3.147 COMPLEX CONVERS """""""""""""""""""
Befehlssynchronisation e 3.148 COMPLEX MAGN/PHASE
e 2141 COMPRESS POINT ..o
Betriebsart COMPRESS SOI TOI
beschleunigte MesSUNG.........cccoovveiiieeiiiceniieee 2.141 CONFIG (Taste)
Deltamarker........ccovvveee i 2.229 CONEIG DISPLAI\-(. """
Einzelpunktmessung.... e 2.192 CONNECTOR TYPE”
eXterNe MESSUNG.......cceiviieiiiieeiiiee e e sieee e 2.115 CONTINUOUS SWEI.E..Ig
frequenzumsetzende Messungen ............ccccueenee.. 2117 CONV GAIN b1/Pal
Frequenzwobbelung ..........cccccoviiiiniiiiiiice 2.139 L AN RAIN R DA
LIStUNGSWODDIUNG . 5140 CONV GAIN b2/PAl.......oovuevoeeieeseeeeseeeeseeinnnens
MiSChermMeSSUNG ........eeveiieieiiiiieeiee e 2.119
Referenzmischer ......... e ——— 2.141
ZeithereiCh ... 2.99
ZaWOBDEIGNG 3140 COPY SOREEN o 2159,3.58
Bezugsadmittanz ... s 2.261 COPY TRACE.............. oo 2.159, 3.59
Sﬁg;‘?ﬁ;{,’]feda”z """""""""""""""""""""""""""""" 2.261 COUPLED CHANNELS +.eoooooveeeeeeeecoeeree 2.205, 3.63
Aufbau 248 COUPLED MARKERS ......ccooiiiiiiiiiee e, 2.219, 3.30
"""""""""""""""""""""""""""""""""""" 2.60 CREATE INST FILE......ccccooiiiiiiiiieeeeeeeicee e 2.352
"""" 2'49 CUrSOr (TASEE) ..eeeeeiiiiiiiiee et seieiee e ieieeeee e 2.82
""" 2 2'87 Cursortas_ten
com 2287 FUNKLONEN ...ttt 2.82
KONfIQUration ...........coceeiiiiiiiniiee e 2.285 D
SALGUNG .. 2.287
Softkey-Bereich........... e 2.59 DAMPIUNGSIISTE .....eeeeiiiieiiie e 2.370
BOTH PORTS ....ooeiiiiiiiieeee e ...2.325, 3.93 Darstellkanal ................. ... 2.246
BOTH PORTS (REFL NORM, ZVR)..... 2.336, 3.93 DATA ENTRY FIELD..... 2.289
BreitbandabschlUuB............cccccooiiiiiiieee e 2.304 DATA ENTRY OPAQUE .......oooiiiiiiiiieee e 2.290
BRIGHTNESS ......outiiiiiiiiiiiiirireiiieieienenerennnnnenennnnnenenes 2.288 DATA SET CLEAR ... 2.172, 3.68
DATA SET CLEAR ALL ...ccoooeiiiiieiiiicciiiees 2.172, 3.69
C DATA SET LIST v, 2.171
CAL G 2.176, 3.54 DATA SET LIST/CONTENTS (RECALL) (Me”“tabe"z)ﬂg
CAL (Taste s DQE
CAL (Tastengruppe) .....cueeeeveeerrrienreeiieee e sieeesnees 2.298 DATA SET LIST/CONTENTS (SAVE) (Mentitabelle)
CAL al IF REF POWER........ccoooiiiiiiiiiiie e 2.365 T e,

CAL al POWER
CAL a2 POWER

2.210, 2.364, 3.116
2.210, 2.364, 3.116

CAL DL POWER ..ottt 2.365
CAL b2 POWER .......cooiiiiiiiiiii e 2.365
CAL EXT SRC 1 POWER......ccccooiviiiiiiiiciiiic e 2.369
CAL EXT SRC 2 POWER......cccccooviiiiiiiiiiiiicciieces 2.370

CAL EXT SRC1 POWER... .2.212,3.116
CAL EXT SRC2 POWER... .2.212,3.116
CAL INTERPOL......coiiiiiiiiiiiiiiiiiieee e 2.343, 3.92
CALKITS oo 2.344,3.93
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DATA TO MEMORY ..

DATE .. 2.148, 3.137

Datei
kopieren
I6schen....
sortieren

umbenennen
Dateneingabefeld

Mausbedienung ..........ccocveeiiiiniie e 2.95
Datensatz

F= T LY o T PSS 2.178, 2.180
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SPEICHEIN.....eiiiiiii 2.170 vergrofzern
Teil v e ——————. 2.173 Dielektrikum ...................c
zusammenstelleNn..........uevuvvviviiiiiiiiiiiieieieiererevereaens 2.177 DISABLE ALL ITEMS (RECALL) .. ....2.181,3.71
Datum DISABLE ALL ITEMS (SAVE)......cccoccveeviiieen. 2.173,3.71
Eingabe ... 2.148 Diskette
DB CARTESIAN ...t 2.278, 3.46 formatieren...........cccoeeeeeii i, 2.169
dB MAG AND PHASE ................... 2.175, 2.222, 3.31, 3.53 DISPLAY (TAS) ...vvvvieeeiiiiiiieeeeeiiiiieeeeeseiiiieee e e 2.285
dB MAGNITUDE.........coooviiiiiiiiieieeeeeccee, 2.221,3.31 DISPLAY OBJECTS (Menutabelle)...........cccvveveeennnnee 2.287
DB POLAR............. ...2.282, 3.46 DISPLAYED DATA ... 2.176, 3.54
DC MEAS INPUT 1 oot 2.264 DIVIDED X AXIS...coviioeiiiiiiiiiiieie e 2.198, 3.46
DC MEAS INPUT 2 .. - 2.264 Dokumentation.............. ....Siehe Hardcopy
DEC SEP ... 2.175, 3.53 DOMAIN TIME FREQ .....coooiiiiiiiiiiiiii, 2.99, 3.20
DEF ARBITRARY (Mischermessung)...2.123, 3.104, 3.121 DOMAIN TIME FREQUENCY ..., 3.40
DEF CART SEGMENTS......coitiiiiieieeeeiiiie e 2.279 Drehknopf
DEF COMP PNT MEAS ............ 2.129, 3.106, 3.117, 3.122 FUNKLONEN ...ttt 2.82
DEF MIXER MEAS........ccooiiiiiiiiiiiiiiee e, 2.119, 3.105 DRIVE PORT PORT1/PORT2 ....cccooiiiiiiiieeeeieeeeeeeee,
DEF POLAR SEGMENTS .....ociiiiiiiiiiiiiieeeceviiie e 2283 2.254, 2.257, 2.258, 2.259, 2.260, 2.264, 3.72
DEF SOI MEAS..........ccovvvvvnnnn. 2.134, 3.106, 3.117, 3.122 DIUCK oo,
DEF SRC 1 PCAL SWEEP.......c..cooviiiiiiieiiiiiiieeee, 2.370 in Datei
DEF SRC 2 PCAL SWEEP.......c..cooviiiiiiiieiiiiiiieee, 2.370 starten..
DEF SWEEP SEGMENTS ... .2.194, 3.110 DrUCKEN ..ot
DEF TIME GATE ..ot 2.100 Drucker
DEF TOI MEAS .2.134, 3.106, 3.118, 3.122 ANSCHIIEREN .....vvviiiiiiiiiiii s 1.28
DEF TRANSF TYPE. ... 2.106 ANSChIUB........oooi 22
DEF TRIGGER .......cciviiiiiiiie et 2.201, 3.144 DUAL CHAN OVERLAY .....coiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeees 2.285, 3.45
DEF X-AXIS BRI 2.113 DUAL CHAN SPLIT oo 2.286, 3.45
DEFAULT CONFIG (RECALL) ....ceveviiiiieeeaiinnes 2.181, 3.71
DEFAULT CONFIG (SAVE).....ccccoceiiiiiiiieeeiiies 2.173, 3.71 E
DEFAULT POSITION BTN 2.290 .
EChtZEItUNr . .ccceeece e 2.203
DEFAULT STEP SIZE ..o 2.95 .
DEFAULT VAL AND CHK SETTINGS OF SECOND / EBH gghﬂgﬁ?m (MenGtabelle)................... '2"'1"7"22'33%
THIRD ORDER INTERCEPT POINT MEASUREMENT EDIT DIELECTRIC o7

(TabEll) ..o 2.136
DEFAULT VALUES AND CHECK SETTINGS OF
COMPRESSION POINT MEASUREMENT (Tabelle)..2.130

DEFINE B'DFILTER .......coooiiiiiiiiieiiiieieeeeis 2.226, 3.33
DEFINE CIRCLE ......coociiiiiiieiiiiiee e 2.237
DEFINE MACRO .....ccoiiiiiiiiii e 2.187
DEFINE MATH .......ooovviinenn. 2.296, 3.38

DEFINE MATH (Menitabelle).........ccccoovviviieieiniiinnes 2.296
DEFINE PAUSE .... e e raa e e e 2.188
DEFINE RATIO .ooiiiiiiieciiee e 2.255
DEFINE RATIO (Menutabelle). - 2.255
DEFINE SECTIONS ..ottt 2.239
DEL ACTIVE POINT (EDIT POWER LOSS LIST)...... 2.372
DEL ACTIVE POINT (SENSOR CAL FACTOR).......... 2.368
DEL ACTIVE SECTION......ctiiiiiiiiiiiieeeeiniiieiee e 2.241
DEL ACTIVE SEGMENT ......ccccevevrinns 2.197,2.281, 3.111
DEL ALL POINTS (EDIT POWER LOSS LIST)........... 2.371
DEL ALL POINTS (SENSOR CAL FACTOR).............. 2.368
DEL ALL SECTIONS ......ooiiiiiiiiiiiieeee e 2.241
DEL ALL SEGMENTS........ ...2.197,2.281, 3.111
DELAY TIME (OFFSET)...ccciiiiiiiieeeiiiiieee e 2.373, 3.96
DELETE ..ooiiiieiiiie et 2.169, 3.66, 3.68
DELETE MACRO ....oiiiiiiiiiiiee et 2.188
DELTA (Taste)... e ———— 2.228
DELTA OFF ...t 2.229, 3.35
Deltamarker ..........uuveverereriiiiiiiiaae 2.58, 2.228
DEVICE SETTING (Menutabelle) ..........ccccceveeeiiiinnnns 2.163
Dezimaltrennzeichen....................... e ——————— 2.175
DIAGRAM (TAStE) ..eeeiiiiiiiiee et 2.277
Diagramm
Charter- ... 2.284
Charter-DiagramM ..........ccocuieeriiieiniieeniee e 2.72
invertiertes SMith- ..........cccoiiiii s 2.284
kartesisch e ——— 2.278
KarteSiSCheS ........oooiiviiiieiieee e 2.64
logarithmisch .........cccooiiiii 2.278
Polardiagramm e 2.68
SEOMENTIEIT. ... eeveiiee et e 2.279
Smith-.............. e ———— 2.284
SMith-Diagramm..........ccccovcvieiiiiiiniiie e 2.71
1127.8700.11

EDIT DIELECTRIC (Meniitabelle)....
EDIT DIELECTRIC (OFFSET) .........
EDIT NAME ...,
EDIT NAME (RECALL) ..ccouvveiiiiieniieeiiee e 2.178, 3.67
EDIT NAME (SAVE) ....cooiiiiiiiiiieiiiieenieeeeieeee 2.171, 3.68
EDIT PATH .o 2.168
EDIT PATH (RECALL) ...oovviiiiiiieiiee e 2.178, 3.67
EDIT PATH (SAVE) .....ooiiiiiiiiiieiieee e 2.171, 3.65
EDIT POWER LOSS LIST ....oovviiiiiiieeeeeiee, 2.371, 3.120
EDIT RTC TRIG TIME ...t 2.204, 3.144
EDIT SWEEP TIME ....ccooiiiiiiiiiiieeeeeeee 2.204, 3.112
EDIT TIMER PERIOD.......ccccccviiiiiiiieieeeien 2.203, 3.144
EDIT TITLE..................
Editieren

Parameter...........coocoiiiiiiiiiic 2.88, 2.90
Eichleitung .......coooueeiiiiiei e 2.210
Einfligungsdampfung ..........cooocveeiiiiiiniee e 2.2
Eingabe

abbreChen.........cccovviii i

abschlielen ......

aktivieren ..........

korrigieren...
Eingabeeinheit ..
Eingabepuffer..........ccciiiiiiii e
Eingang

AL EXT IN ..o

Eingangsreflexionsfaktor ..
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Wichtige Bedienhinweise

Bei allen Geréten:

» Das Verzeichnis C:\R_S\INSTR und dessen Unterverzeichnisse sind fir System-Software
reserviert. Es darf in keiner Weise verandert werden, da sonst die Funktion des Gerétes
beeintrachtigt wird.

» Der Abbruch eines im Druck befindlichen Druckauftrages ist nicht mdglich. Druckauftrage, die
sich in der Warteschlange befinden, kdnnen vor dem Ausdruck abgebrochen werden, indem die
Taste HARDCOPY START so oft gedriickt wird, bis die Meldung "Hardcopy in progress. Abort?"
erscheint. Die Lange der Warteschlange betréagt 2 Eintréage.

« Um die Beschadigung elektronischer Bauteile des Melobjekts und des Analysators zu
vermeiden, darf das Gerat nur an einem gegen elektrostatische Entladung geschitzten
Arbeitsplatz betrieben werden.

Windows NT

Achtung:

Die Treiber und Programme, die im Gerat unter Windows-NT verwendet werden,
sind an das Mel3gerat angepaldt. Um Stérungen der Geratefunktion zu vermeiden,
durfen nur die Einstellungen vorgenommen werden, die im folgenden beschrieben
sind. Bestehende Software darf nur mit von Rohde&Schwarz freigegebener Update-
Software geandert werden. Ebenso dirfen nur Programme auf dem Geréat
ausgefuhrt werden, die von Rohde & Schwarz fur die Benutzung auf dem Gerat
freigegeben sin.

Wéahrend des Bootens das Gerat nicht ausschalten. Ein vorzeitiges Abschalten
kann zu schwerwiegenden Dateiverdnderungen auf der Festplatte des Gerates
fuhren.

Wechselfestplatte FSE-B18

Bei Verwendung der Wechselfestplatte FSE-B18 ist folgendes zu beachten:
» Bewahren Sie die Wechselfestplatte stets in der mitgelieferten Plastikschachtel auf.
» Lassen Sie die Wechselfestplatte nicht fallen.

» Setzen Sie die Wechselfestplatte keiner Feuchtigkeit, keinen extremen Temperaturen und keinen
starken Magnetfeldern aus.

¢ Dricken Sie nicht auf die AuBenabdeckung der Wechselfestplatte.
e Bringen Sie keine Zusatzaufkleber an.

» Ziehen Sie den vorhandenen Aufkleber nicht ab und schreiben Sie nichts darauf.
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Verwendung von Patenten

Dieses Gerat enthalt Technologie, die von Marconi Instruments LTD. unter den US Patenten 4609881

und 4870384 sowie unter den entsprechenden Patenten in Deutschland und anderswo zugelassen
wurde.

Beachten Sie bitte auch die Sicherheitshinweise auf dem folgenden Blatt!

1043.0009.50 S.2 D-5



Lesen Sie unbedingt vor der ersten
Inbetriebnahme die nachfolgenden

Sicherheitshinweise

Rohde & Schwarz ist standig bemiht, den Sicherheitsstandard seiner Produkte auf dem aktuellsten
Stand zu halten und seinen Kunden ein hdchstmdgliches Mal® an Sicherheit zu bieten. Unsere
Produkte und die dafur erforderlichen Zusatzgerate werden entsprechend der jeweils gultigen
Sicherheitsvorschriften gebaut und geprift. Die Einhaltung dieser Bestimmungen wird durch unser
Qualitatssicherungssystem laufend Uberwacht. Dieses Produkt ist gemaR beiliegender EU-
Konformitatsbescheinigung gebaut und geprift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwand-
freiem Zustand verlassen. Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb
sicherzustellen, muss der Anwender alle Hinweise, Warnhinweise und Warnvermerke beachten. Bei
allen Fragen bezuglich vorliegender Sicherheitshinweise steht Innen Rohde & Schwarz jederzeit gerne
zur Verfuigung.

Daruber hinaus liegt es in der Verantwortung des Anwenders, das Produkt in geeigneter Weise zu
verwenden. Dieses Produkt ist ausschlieBlich fur den Betrieb in Industrie und Labor bzw. flr den
Feldeinsatz bestimmt und darf in keiner Weise so verwendet werden, dass einer Person/Sache
Schaden zugefligt werden kann. Die Benutzung des Produkts aul3erhalb seines bestimmungsgemalen
Gebrauchs oder unter Missachtung der Anweisungen des Herstellers liegt in der Verantwortung des
Anwenders. Der Hersteller Gbernimmt keine Verantwortung fur die Zweckentfremdung des Produkts.

Die bestimmungsgemafRe Verwendung des Produktes wird angenommen, wenn das Produkt nach den
Vorgaben der zugehdrigen Bedienungsanleitung innerhalb seiner Leistungsgrenzen verwendet wird
(siehe Datenblatt, Dokumentation, nachfolgende Sicherheitshinweise). Die Benutzung der Produkte
erfordert Fachkenntnisse und englische Sprachkenntnisse. Es ist daher zu beachten, dass die Produkte
ausschlieBlich von Fachkraften oder sorgfaltig eingewiesenen Personen mit entsprechenden
Fahigkeiten bedient werden. Sollte fur die Verwendung von R&S-Produkten persénliche Schutzaus-
rustung erforderlich sein, wird in der Produktdokumentation an entsprechender Stelle darauf
hingewiesen.

Symbole und Sicherheitskennzeichnungen

A A AAS RN L

Bedienungs- Vorsicht bei Gefahr des | Warnung! Achtung!
. 9 Geraten mit . - g Schutzleiter- | Erd- Masse- Elektrostatisch
anleitung iner M elektrischen | heilRe hl hi hi fahrdet
beachten einer Masse Schlages Oberflache | 2nschluss anschluss | anschluss | gefahrdete
> 18kg Bauelemente
| O O p— ~ ~ N
Versorgungs- Gleich- Gerat durchgehend
spannugng 9 Anzeige Gleichstrom | Wechselstrom Wechselstrom durch
Stand-by DC AC doppelte/verstarkte
EIN/AUS DC/AC Isolierung geschutzt
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Sicherheitshinweise

Die Einhaltung der Sicherheitshinweise dient dazu, Verletzungen oder Schaden durch Gefahren aller
Art moglichst auszuschlieRen. Hierzu ist es erforderlich, dass die nachstehenden Sicherheitshinweise
sorgfaltig gelesen und beachtet werden, bevor die Inbetriebnahme des Produkts erfolgt. Zusatzliche
Sicherheitshinweise zum Personenschutz, die an anderer Stelle der Dokumentation stehen, sind
ebenfalls unbedingt zu beachten. In den vorliegenden Sicherheitshinweisen sind sdmtliche von Rohde
& Schwarz vertriebenen Waren unter dem Begriff ,Produkt® zusammengefasst, hierzu zahlen u. a.
Gerate, Anlagen sowie samtliches Zubehor.

Signalworte und ihre Bedeutung

GEFAHR weist auf eine Gefahrenstelle mit hohem Risikopotenzial fir Benutzer hin.
Gefahrenstelle kann zu Tod oder schweren Verletzungen fuhren.

WARNUNG  weist auf eine Gefahrenstelle mit mittlerem Risikopotenzial fiir Benutzer
hin. Gefahrenstelle kann zu Tod oder schweren Verletzungen fihren.

VORSICHT  weist auf eine Gefahrenstelle mit kleinem Risikopotenzial flr Benutzer
hin. Gefahrenstelle kann zu leichten oder kleineren Verletzungen fiihren.

ACHTUNG weist auf die Mdglichkeit einer Fehlbedienung hin, bei der das Produkt
Schaden nehmen kann.

HINWEIS weist auf einen Umstand hin, der bei der Bedienung des Produkts
beachtet werden sollte, jedoch nicht zu einer Beschadigung des Produkts
fuhrt.

Diese Signalworte entsprechen der im europaischen Wirtschaftsraum Ublichen Definition flr zivile
Anwendungen. Neben dieser Definition kdnnen abweichende Definitionen existieren. Es ist daher
darauf zu achten, dass die hier beschriebenen Signalworte stets nur in Verbindung mit der zugehdrigen
Dokumentation und nur in Verbindung mit dem zugehérigen Produkt verwendet werden. Die
Verwendung von Signalworten in Zusammenhang mit nicht zugehdrigen Produkten oder nicht
zugehodrigen Dokumentationen kann zu Fehlinterpretationen flihren und damit zu Personen- oder
Sachschaden beitragen.

Grundlegende Sicherheitshinweise

1. Das Produkt darf nur in den vom Hersteller
angegebenen Betriebszustanden und

verhitungsvorschriften zu beachten. Das
Produkt darf nur von autorisiertem Fach-

Betriebslagen ohne Behinderung der
Bellftung betrieben werden.

Wenn nichts anderes vereinbart ist, gilt fiir
R&S-Produkte Folgendes:

als vorgeschriebene Betriebslage
grundsatzlich Gehauseboden unten,
IP-Schutzart 2X, Verschmutzungsgrad 2,
Uberspannungskategorie 2, nur in Innen-
raumen verwenden, Betrieb bis 2000 m U.
NN.

Falls im Datenblatt nicht anders angegeben
gilt fir die Nennspannung eine Toleranz
von =10%, fur die Nennfrequenz eine
Toleranz von +5%.

Bei allen Arbeiten sind die o6rtlichen bzw.
landesspezifischen Sicherheits- und Unfall

1171.0000.41-02.00

personal gedffnet werden. Vor Arbeiten am
Produkt oder Offnen des Produkts ist
dieses vom Versorgungsnetz zu trennen.
Abgleich, Auswechseln von Teilen, War-
tung und Reparatur darf nur von R&S-
autorisierten Elektrofachkraften ausgefiihrt
werden. Werden sicherheitsrelevante Teile
(z.B. Netzschalter, Netztrafos oder Siche-
rungen) ausgewechselt, so diirfen diese
nur durch Originalteile ersetzt werden.
Nach jedem Austausch von sicherheits-
relevanten Teilen ist eine Sicherheits-
prufung durchzufiihren (Sichtpriifung,
Schutzleitertest, Isolationswiderstand-,
Ableitstrommessung, Funktionstest).
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Sicherheitshinweise

Wie bei allen industriell gefertigten Gultern
kann die Verwendung von Stoffen, die
Allergien hervorrufen, so genannte Aller-
gene (z.B. Nickel), nicht generell
ausgeschlossen werden. Sollten beim
Umgang mit R&S-Produkten allergische
Reaktionen, z.B. Hautausschlag, haufiges
Niesen, Bindehautrétung oder Atem-
beschwerden auftreten, ist umgehend ein
Arzt zur Ursachenklarung aufzusuchen.

Werden Produkte / Bauelemente iber den
bestimmungsgemafien Betrieb hinaus
mechanisch und/oder thermisch bearbeitet,
kénnen gefahrliche Stoffe (schwermetall-
haltige Staube wie z.B. Blei, Beryllium,
Nickel) freigesetzt werden. Die Zerlegung
des Produkts, z.B. bei Entsorgung, darf
daher nur von speziell geschultem
Fachpersonal erfolgen. Unsachgemafes
Zerlegen kann Gesundheitsschaden
hervorrufen. Die nationalen Vorschriften zur
Entsorgung sind zu beachten.

Falls beim Umgang mit dem Produkt
Gefahren- oder Betriebsstoffe entstehen,
die speziell zu entsorgen sind, z.B.
regelmaRig zu wechselnde Kihimittel oder
Motorendle, sind die Sicherheitshinweise
des Herstellers dieser Gefahren- oder
Betriebsstoffe und die regional giiltigen
Entsorgungsvorschriften zu beachten.
Beachten Sie ggf. auch die zugehdrigen
speziellen Sicherheitshinweise in der
Produktbeschreibung

Bei bestimmten Produkten, z.B. HF-Funk-
anlagen, kdnnen funktionsbedingt erhéhte
elektromagnetische Strahlungen auftreten.
Unter Berucksichtigung der erhdhten
Schutzwirdigkeit des ungeborenen Lebens
sollten Schwangere durch geeignete
MaRnahmen geschutzt werden. Auch
Trager von Herzschrittmachern kénnen
durch elektromagnetische Strahlungen
gefahrdet sein. Der Arbeitgeber ist ver-
pflichtet, Arbeitsstatten, bei denen ein
besonderes Risiko einer Strahlenexposition
besteht, zu beurteilen und ggf. Gefahren
abzuwenden.

Die Bedienung der Produkte erfordert
spezielle Einweisung und hohe
Konzentration wahrend der Bedienung. Es
muss sichergestellt sein, dass Personen,
die die Produkte bedienen, bezlglich ihrer
kdrperlichen, geistigen und seelischen

1171.0000.41-02.00

10.

11.

12.

13.

Verfassung den Anforderungen gewachsen
sind, da andernfalls Verletzungen oder
Sachschaden nicht auszuschlieRen sind.
Es liegt in der Verantwortung des
Arbeitgebers, geeignetes Personal fir die
Bedienung der Produkte auszuwahlen.

Vor dem Einschalten des Produkts ist
sicherzustellen, dass die am Produkt
eingestellte Nennspannung und die Netz-
nennspannung des Versorgungsnetzes
Ubereinstimmen. Ist es erforderlich, die
Spannungseinstellung zu andern, so muss
ggf. auch die dazu gehorige Netzsicherung
des Produkts geandert werden.

Bei Produkten der Schutzklasse | mit
beweglicher Netzzuleitung und Geréate-
steckvorrichtung ist der Betrieb nur an
Steckdosen mit Schutzkontakt und ange-
schlossenem Schutzleiter zulassig.

Jegliche absichtliche Unterbrechung des
Schutzleiters, sowohl in der Zuleitung als
auch am Produkt selbst, ist unzulassig und
kann dazu filhren, dass von dem Produkt
die Gefahr eines elektrischen Schlags aus-
geht. Bei Verwendung von Verlangerungs-
leitungen oder Steckdosenleisten ist sicher-
zustellen, dass diese regelmaRig auf ihren
sicherheitstechnischen Zustand Uberprift
werden.

Ist das Produkt nicht mit einem Netz-
schalter zur Netztrennung ausgeristet, so
ist der Stecker des Anschlusskabels als
Trennvorrichtung anzusehen. In diesen
Fallen ist daflr zu sorgen, dass der Netz-
stecker jederzeit leicht erreichbar und gut
zuganglich ist (Lange des Anschlusskabels
ca. 2 m). Funktionsschalter oder elektro-
nische Schalter sind zur Netztrennung nicht
geeignet. Werden Produkte ohne Netz-
schalter in Gestelle oder Anlagen integriert,
so ist die Trennvorrichtung auf Anlagen-
ebene zu verlagern.

Benutzen Sie das Produkt niemals, wenn
das Netzkabel beschadigt ist. Stellen Sie
durch geeignete SchutzmalRnahmen und
Verlegearten sicher, dass das Netzkabel
nicht beschadigt werden kann und niemand
z.B. durch Stolpern oder elektrischen
Schlag zu Schaden kommen kann.

Der Betrieb ist nur an TN/TT Versorgungs-
netzen gestattet, die mit hdchstens 16 A
abgesichert sind.
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14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

Sicherheitshinweise

Stecken Sie den Stecker nicht in verstaubte
oder verschmutzte Steckdosen. Stecken
Sie die Steckverbindung/-vorrichtung fest
und vollstandig in die dafiir vorgesehenen
Steckdosen-/buchsen. Missachtung dieser
MaRnahmen kann zu Funken, Feuer
und/oder Verletzungen fihren.

Uberlasten Sie keine Steckdosen, Verlan-
gerungskabel oder Steckdosenleisten, dies
kann Feuer oder elektrische Schlage verur-
sachen.

Bei Messungen in Stromkreisen mit Span-
nungen U > 30 V ist mit geeigneten
MaRnahmen Vorsorge zu treffen, dass
jegliche Gefahrdung ausgeschlossen wird
(z.B. geeignete Messmittel, Absicherung,
Strombegrenzung, Schutztrennung, Isolie-
rung usw.).

Bei Verbindungen mit informationstech-
nischen Geraten ist darauf zu achten, dass
diese der IEC950/EN60950 entsprechen.

Entfernen Sie niemals den Deckel oder
einen Teil des Gehduses, wenn Sie das
Produkt betreiben. Dies macht elektrische
Leitungen und Komponenten zuganglich
und kann zu Verletzungen, Feuer oder
Schaden am Produkt fiihren.

Wird ein Produkt ortsfest angeschlossen,
ist die Verbindung zwischen dem Schutz-
leiteranschluss vor Ort und dem Gerate-
schutzleiter vor jeglicher anderer Ver-
bindung herzustellen. Aufstellung und
Anschluss darf nur durch eine Elektro-
fachkraft erfolgen.

Bei ortsfesten Geraten ohne eingebaute
Sicherung, Selbstschalter oder ahnliche
Schutzeinrichtung muss der Versorgungs-
kreis so abgesichert sein, dass Produkte
und Benutzer ausreichend geschutzt sind.

Stecken Sie keinerlei Gegenstande, die
nicht dafiir vorgesehen sind, in die Offnun-
gen des Gehauses. Giellen Sie niemals
irgendwelche Flussigkeiten Uber oder in
das Gehause. Dies kann Kurzschliisse im
Produkt und/oder elektrische Schlage,
Feuer oder Verletzungen verursachen.

Stellen Sie durch geeigneten Uberspan-
nungsschutz sicher, dass keine Uber-
spannung, z.B. durch Gewitter, an das
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23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

Produkt gelangen kann. Andernfalls ist das
bedienende Personal durch elektrischen
Schlag gefahrdet.

R&S-Produkte sind nicht gegen das Ein-
dringen von Wasser geschiitzt, sofern nicht
anderweitig spezifiziert, siehe auch Punkt
1. Wird dies nicht beachtet, besteht Gefahr
durch elektrischen Schlag oder Bescha-
digung des Produkts, was ebenfalls zur
Gefahrdung von Personen fihren kann.

Benutzen Sie das Produkt nicht unter Be-
dingungen, bei denen Kondensation in oder
am Produkt stattfinden kénnte oder statt-
gefunden hat, z.B. wenn das Produkt von
kalte in warme Umgebung bewegt wurde.

VerschlieRen Sie keine Schlitze und
Offnungen am Produkt, da diese fir die
Durchliftung notwendig sind und eine
Uberhitzung des Produkts verhindern.
Stellen Sie das Produkt nicht auf weiche
Unterlagen wie z.B. Sofas oder Teppiche
oder in ein geschlossenes Gehause, sofern
dieses nicht gut durchliftet ist.

Stellen Sie das Produkt nicht auf hitze-
erzeugende Geratschaften, z.B. Radiatoren
und Heizlifter. Die Temperatur der
Umgebung darf nicht die im Datenblatt
spezifizierte Maximaltemperatur tber-
schreiten.

Batterien und Akkus dirfen keinen hohen
Temperaturen oder Feuer ausgesetzt
werden. Batterien und Akkus von Kindern
fernhalten. Werden Batterie oder Akku
unsachgemal ausgewechselt, besteht
Explosionsgefahr (Warnung Lithiumzellen).
Batterie oder Akku nur durch den ent-
sprechenden R&S-Typ ersetzen (siehe
Ersatzteilliste). Batterien und Akkus sind
Sondermiill. Nur in dafiir vorgesehene Be-
halter entsorgen. Beachten Sie die landes-
spezifischen Entsorgungsbestimmungen.
Batterie und Akku nicht kurzschlief3en.

Beachten Sie, dass im Falle eines Brandes
giftige Stoffe (Gase, Flissigkeiten etc.) aus
dem Produkt entweichen kénnen, die

Gesundheitsschaden verursachen konnen.

Beachten Sie das Gewicht des Produkts.
Bewegen Sie es vorsichtig, da das Gewicht
andernfalls Rlickenschaden oder andere
Korperschaden verursachen kann.
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Sicherheitshinweise

30. Stellen Sie das Produkt nicht auf Ober-

31.

flachen, Fahrzeuge, Ablagen oder Tische,
die aus Gewichts- oder Stabilitatsgriinden
nicht dafiir geeignet sind. Folgen Sie bei
Aufbau und Befestigung des Produkts an
Gegenstanden oder Strukturen (z.B.
Wande u. Regale) immer den Installations-
hinweisen des Herstellers.

Griffe an den Produkten sind eine
Handhabungshilfe, die ausschlieBlich fiir
Personen vorgesehen ist. Es ist daher nicht
zulassig, Griffe zur Befestigung an bzw. auf
Transportmitteln, z.B. Kranen, Gabel-
staplern, Karren etc. zu verwenden. Es liegt
in der Verantwortung des Anwenders, die
Produkte sicher an bzw. auf
Transportmitteln zu befestigen und die
Sicherheitsvorschriften des Herstellers der
Transportmittel zu beachten. Bei Nicht-
beachtung kénnen Personen- oder
Sachschaden entstehen.
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32.

33.

Falls Sie das Produkt in einem Fahrzeug
nutzen, liegt es in der alleinigen Verantwor-
tung des Fahrers, das Fahrzeug in sicherer
Weise zu fliihren. Sichern Sie das Produkt
im Fahrzeug ausreichend, um im Falle
eines Unfalls Verletzungen oder Schaden

anderer Art zu verhindern. Verwenden Sie
das Produkt niemals in einem sich bewe-
genden Fahrzeug, wenn dies den Fahr-
zeugfihrer ablenken kann. Die Verant-
wortung fur die Sicherheit des Fahrzeugs
liegt stets beim Fahrzeugfihrer und der
Hersteller GUbernimmt keine Verantwortung
fur Unfalle oder Kollisionen.

Falls ein Laser-Produkt in ein R&S-Produkt
integriert ist (z.B. CD/DVD-Laufwerk),
nehmen Sie keine anderen Einstellungen
oder Funktionen vor, als in der Dokumen-
tation beschrieben. Andernfalls kann dies
zu einer Gesundheitsgefahrdung fiihren, da
der Laserstrahl die Augen irreversibel
schadigen kann. Versuchen Sie nie solche
Produkte auseinander zu nehmen.
Schauen Sie nie in den Laserstrahl.
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ROHDE&SCHWARZ

EU-KONFORMITATSERKLARUNG

Zertifikat-Nr.: 2000-05, Seite 1

Hiermit wird bescheinigt, da3 der/die/das:

Geratetyp Identhummer Benennung

Z\NC 1127.8600.60/.61/.62 Vektor-Netzwerkanalysator
ZNCE 1127.8600.50/.51/.52

ZVK 1127.8651.60

ZNVM 1127.8500.60

ZVR 1127.8551.61/.62

ZVRE 1127.8551.51/.52/.55

ZVRL 1127.8551.41

mit den Bestimmungen des Rates der Européischen Union zur Angleichung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedstaaten

- betreffend elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen
(73/23/EWG geandert durch 93/68/EWG)

- Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
(89/336/EWG geéandert durch 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG)

Ubereinstimmt.

Die Ubereinstimmung wird nachgewiesen durch die Einhaltung folgender Normen:

EN61010-1: 1993 + A2 : 1995

EN55011 : 1998 + Al : 1999, Klasse B

EN61000-3-2 : 1995 + A1 :1998 + A2 : 1998 + Al4 : 2000
EN61000-3-3 : 1995

EN50082-2 : 1995

Anbringung des CE-Zeichens ab: 2000

ROHDE & SCHWARZ GmbH & Co. KG
Muhldorfstr. 15, D-81671 Miinchen

Minchen, den 30. Januar 2001 Zentrales Qualitditsmanagement FS-QZ / Becker

1127.8600.01-1- CE D-2



Zertifikat-Nr.: 2000-05, Seite 2

Hiermit wird bescheinigt, daf3 der/die/das:

ROHDE&SCHWARZ

EU-KONFORMITATSERKLARUNG

Gerétetyp Identnummer Benennung

ZVK-B21 1128.1409.11 Generatoreichleitung Port 1
ZVK-B22 1128.1409.21 Generatoreichleitung Port 2
ZVK-B23 1128.1409.12 Empfangereichleitung Port 1
ZVK-B24 1128.1409.22 Empfangereichleitung Port 2
ZVM-B21 1128.1009.11 Generatoreichleitung Port 1
Z\VM-B22 1128.1009.21 Generatoreichleitung Port 2
ZVM-B23 1128.1009.12 Empfangereichleitung Port 1
Z\VM-B24 1128.1009.22 Empfangereichleitung Port 2
ZVR-B1 1044.0625.02 Autokal, Automatische Kalibriervorrichtung
ZVR-B2 1044.1009.02 Zeitbereichstransformation
ZVR-B8 1086.0000.02 Dreitor Adapter

ZVR-B10 1106.6495.xx Erhéhte Ausgangsleistung an Port 1
ZVR-B14 1106.7510.02/.03 Viertor Adapter

ZVR-B21 1044.0025.11 Generatoreichleitung Port 1
ZVR-B22 1044.0025.21 Generatoreichleitung Port 2
ZVR-B23 1044.0025.12/.31 Empfangereichleitung Port 1
ZVR-B24 1044.0025.22/.42 Empfangereichleitung Port 2
ZVR-B26 1106.8600.07 Zusatzeingénge 4-Tor
FSE-B16 1073.5973.02/.03 Ethernet Karte

FSE-B17 1066.4017.02 Zweite IEC-Bus Schnittstelle

mit den Bestimmungen des Rates der Europaischen Union zur Angleichung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedstaaten

- betreffend elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen
(73/23/EWG geéandert durch 93/68/EWG)

- Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
(89/336/EWG geandert durch 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG)

Ubereinstimmt.

Die Ubereinstimmung wird nachgewiesen durch die Einhaltung folgender Normen:

EN61010-1: 1993 + A2 : 1995

EN55011 : 1998 + Al : 1999, Klasse B

EN61000-3-2 : 1995 + A1 : 1998 + A2 : 1998 + A14 : 2000
EN61000-3-3 : 1995

EN50082-2 : 1995

Anbringung des CE-Zeichens ab: 2000

ROHDE & SCHWARZ GmbH & Co. KG
Muhldorfstr. 15, D-81671 Minchen

Minchen, den 30. Januar 2001 Zentrales Qualitdtsmanagement FS-QZ / Becker

1127.8600.01-2- CE D-2



Z\X Einfihrung/Kurzanleitung

3 Fernbedienung

3.1 Einfuhrung

Das Gerat ist serienmafig mit zwei IEC-Bus-Schnittstellen nach Norm IEC 625.1/IEEE 488.1 und zwei
RS-232-C-Schnittstellen ausgeristet.

Zur Fernbedienung des Gerates konnen die mit SCPI IEC625 beschriftete Buchse (die obere der beiden
IEC-Bus-Schnittstellen) oder die beiden RS-232-C-Schnittstellen benutzt werden. Zusétzlich ermdglicht
eine RSIB-Schnittstelle die Steuerung des Geréates durch Visual C++- und Visual Basic-Programme.

Uber die mit SYSTEM BUS beschriftete Buchse (die untere der beiden IEC-Bus-Buchsen) kann das
Gerét in bestimmten Betriebsarten (z.B. bei frequenzumsetzenden Messungen) weitere, an einem IEC-
Bus-Strang angeschlossene Gerate ansteuern. Die Verwendung dieser IEC-Bus-Schnittstelle ist in den
entsprechenden Kapiteln des Bedienhandbuchs naher erlautert.

Das Gerat unterstitzt die SCPI-Version 1994.0 (Standard Commands for Programmable Instruments).
Der SCPI-Standard baut auf der Norm IEEE 488.2 auf und hat eine Vereinheitlichung der
geratespezifischen Befehle, der Fehlerbehandlung und der Status-Register zum Ziel (siehe Abschnitt
3.5.1, "SCPI-Einfihrung").

Dieses Kapitel setzt Grundkenntnisse in der IEC-Bus-Programmierung und der Bedienung des Steuer-
rechners voraus. Eine Beschreibung der IEC-Bus- und RS-232-C-Schnittstellenbefehle ist den
entsprechenden Handbtiichern zu entnehmen. Die RSIB-Schnittstellenbefehle sind denen von National
Instruments fur IEC-Bus-Programmierung angepal3t und im Anhang A beschrieben.

Die Anforderungen des SCPI-Standards zur Befehlssyntax, Fehlerbehandlung und Gestaltung der
Status-Register werden ausfihrlich in den jeweiligen Abschnitten erlautert. Tabellen ermdglichen einen
schnellen Uberblick tiber die im Gerat realisierten Befehle und die Belegung der Bits in den Status-
Registern. Die Tabellen werden durch eine umfassende Beschreibung jedes Befehls und der Status-
Register erganzt. Die Beschreibung der Befehle setzt auf Grundkenntnisse in der manuellen Bedienung
auf.

Alle Programmbeispiele fur die Steuerung Uber den IEC-Bus sind in QuickBASIC verfal3t.

3.2 Kurzanleitung

Die folgende kurze und einfache Bediensequenz erlaubt es, das Gerét schnell in Betrieb zu nehmen
und seine Grundfunktionen einzustellen. Es wird vorausgesetzt, dal die IEC-Bus-Adresse, die
werkseitig auf 20 eingestellt ist, noch nicht verandert wurde.

1. Gerat und Controller mit IEC-Bus-Kabel verbinden.

2. Am Controller folgendes Programm erstellen und starten:

CALL | BFI ND("DEV1", analyzer% '‘Kanal zum Gerat 6ffnen

CALL | BPAD( anal yzer% 20) '‘Gerateadresse dem Controller mitteilen
CALL I BWRT(anal yzer% "*RST; *CLS") '‘Gerat riicksetzen

CALL I BWRT(anal yzer% "FREQ CENT 100MHz") ‘Mittenfrequenz auf 100 MHz einstellen
CALL I BWRT(anal yzer% "FREQ SPAN 10MHz") ‘Span auf 10 MHz einstellen

Der Netzwerkanalysator sweept jetzt im Frequenzbereich von 95 MHz bis 105 MHz.

3. Ruckkehr zur manuellen Bedienung:
» Taste [LOCAL] an der Frontplatte driicken
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3.3 Umstellen auf Fernbedienung

Nach dem Einschalten befindet sich der Netzwerkanalysator immer im manuellen Betriebszustand
(Zustand "LOCAL") und kann Uber die Frontplatte bedient werden.

Die Umstellung auf Fernbedienung (Zustand "REMOTE") erfolgt

bei aktivem IEC-Bus sobald das Gerat von einem Steuerrechner einen adressierten
Befehl empféangt.

bei aktiver RS-232-Schnittstelle sobald das Gerat von einem Steuerrechner den Befehl "@REM"
empfangt.

bei aktiver RSIB-Schnittstelle sobald das Gerat von einem Steuerrechner einen adressierten

Befehl empféangt.

Bei Fernbedienung ist die Frontplattenbedienung gesperrt. Der Gerat verbleibt im Zustand "REMOTE",
bis es manuell oder lber die Fernbedienungsschnittstelle wieder in den manuellen Betriebszustand ver-
setzt wird (siehe folgende Abschnitte). Ein Wechsel von manuellem Betrieb zu Fernbedienung und um-
gekehrt verandert die Gerateeinstellungen nicht.

3.3.1 Fernbedienen tUber IEC-Bus

3.3.1.1 Einstellen der Gerateadresse

Um den Netzwerkanalysator tUber die IEC-Bus-Schnittstelle | bedienen zu kénnen, muf3 das Geréat mit
der eingestellten IEC-Bus-Adresse angesprochen werden. Die IEC-Bus-Adresse des Gerates ist
werkseitig auf 20 eingestellt. Sie kann manuell im Menii SETUP - GPIB-ADDRESS oder uber IEC-Bus
verandert werden. Es sind die Adressen 0...30 erlaubt.

Manuell:
» Menii SETUP - GENERAL SETUP aufrufen
» In der Tabelle GPIB-ADDRESS die gewlinschte Adresse eingeben
» Eingabe mit einer der Einheiten-Tasten (= ENTER) abschlie3en

Uber IEC-Bus:
CALL | BFI ND("DEV1", analyzer% '‘Kanal zum Gerat 6ffnen
CALL | BPAD( anal yzer% 20) ‘alte Adresse dem Controller
‘mitteilen
CALL | BWRT(anal yzer % " SYST: COVW GPI B: ADDR 18") 'Gerat auf neue Adresse einstellen
CALL | BPAD(anal yzer% 18) 'neue Adresse dem Controller
'mitteilen

3.3.1.2 Anzeigen bei Fernbedienung

Der Zustand der Fernbedienung ist durch die LED-Anzeige "REMOTE" auf der Gerate-Frontplatte er-
kennbar.
Im REMOTE-Zustand werden die Softkeys am Display ausgeblendet.
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3.3.1.3 Rickkehr in den manuellen Betrieb
Die Ruckkehr in den manuellen Betrieb kann Uber die Frontplatte oder Uber den IEC-Bus erfolgen.
Manuell: » Taste LOCAL driicken

Hinweise:

— Vor dem Umschalten mul3 die Befehlsbearbeitung abgeschlossen sein, da
sonst sofort wieder auf Fernbedienung geschaltet wird.

— Die Taste LOCAL kann durch den Universalbefehl LLO (siehe Anhang A)
gesperrt werden, um ein unbeabsichtigtes Umschalten zu verhindern. Dann
kann nur noch Uber den IEC-Bus auf manuellen Betrieb geschaltet werden.

— Die Sperre der Taste LOCAL laft sich durch Deaktivieren der "REN"-Leitung
des IEC-Bus aufheben (siehe Anhang A).

Uber IEC-Bus:
CALL | BLOC(anal yzer% ‘Gerat auf manuellen Betrieb einstellen

3.3.2 Fernbedienen Uber die RS-232-C-Schnittstelle

3.3.2.1 Einstellen der Ubertragungsparameter

Fur eine fehlerfreie und korrekte Datenlibertragung missen sowohl beim Gerét als auch beim Steuer-
rechner die Ubertragungsparameter gleich eingestellt sein.

Sie kdnnen manuell im Meni SETUP — GENERAL SETUP in der Tabelle COM PORT 1/2 oder Uber
Fernbedienung mit dem Befehl SYSTem COMVuni cat e: SERi al 1| 2: ... verandert werden.

Die Ubertragungsparameter der Schnittstellen COM1 und COM2 sind werkseitig mit folgenden Werten
vorbelegt: Baudrate = 9600, Datenbits = 8, Stoppbits = 1, Paritat = NONE und Protokoll = NONE.

Manuell: Einstellen der Schnittstelle COM1|2
» Das Menl SETUP - GENERAL SETUP aufrufen

» In der Tabelle COM PORT1|2 die Einstellungen fur Baudrate, Bits,
Stopbits, Parity und Protokoll auswéhlen.

» Eingabe mit einer der Einheiten-Tasten [= ENTER] abschlieRen

3.3.2.2 Anzeigen bei Fernbedienung

Siehe Abschnitt 3.3.1.2.
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3.3.23 Rickkehr in den manuellen Betrieb

Die Ruckkehr in den manuellen Betrieb kann Uber die Frontplatte oder Uber die RS-232-Schnittstelle er-
folgen.

Manuell: » Taste LOCAL driicken.

Hinweise:

— Vor dem Umschalten mul3 die Befehlsbearbeitung abgeschlossen sein, da
sonst sofort wieder auf Fernbedienung geschaltet wird.

— Die LOCAL-Umschaltung kann durch den Universalbefehl LLO (siehe An-
hang A) gesperrt werden, um ein unbeabsichtigtes Umschalten zu ver-
hindern.

— Die Sperre der LOCAL-Umschaltung 1aRt sich durch Senden des Befehls
"@LOC" Uber RS-232 aufheben (siehe Anhang A).

Uber RS-232:
v24put s(port,"@CC'); Gerat auf manuellen Betrieb einstellen.

3.3.3 Fernbedienen Uber RSIB-Schnittstelle

3.3.3.1 Windows-Umgebungen

Voraussetzung, um Uber die RSIB-Schnittstelle auf die Melgerate zugreifen zu kénnen, ist die
Installation der DLL in die entsprechenden Verzeichnisse:

« RSI B. DLL (fur 16-Bit-Applikationen) im Windows NT syst emVerzeichnis oder im Verzeichnis der
Steueranwendungen.

* RSI B32. DLL (fur 32-Bit-Applikationen) im Windows NT syst enB2-Verzeichnis oder im Verzeichnis
der Steueranwendungen.

Auf dem MelRgeréat sind die DLLs bereits in den entsprechenden Verzeichnissen installiert.

Die Steuerung erfolgt mit Visual C++ oder Visual Basic Programmen. Die lokale Verbindung mit dem
internen Rechners wird mit dem Namen '‘@local’ hergestellt. Wird ein externer Rechner verwendet, muf3
an dieser Stelle die IP-Adresse des Gerates angegeben werden.

Uber VisualBasic: interner Rechner:
externer Rechner

RSDLLibfind (@local’, ibsta, iberr, ibcntl)

ud =
ud = RSDLLibfind ("82.1.1.200’, ibsta, iberr, ibcntl)
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3.3.3.2 Unix-Umgebungen

Um U(Uber die RSIB-Schnittstelle auf die MelRgerate zugreifen zu kdnnen, mufl die Datei
I'ibrsib.so. X Yin ein Verzeichnis kopiert werden, fiir das die Steueranwendung Leserechte besitzt.
X. Y im Dateinamen bezeichnet die Versionsnummer der Bibliothek, zum Beispiel 1. 0.

Die Bibliothek | i br si b. so. X. Y ist als sogenannte shared library erstellt. Die Anwendungen, die die
Bibliothek benitzen, haben sich aber nicht um Versionen zu kiimmern; sie linken einfach mit der Option
-l r si b die Bibliothek mit. Damit erstens der Linkvorgang erfolgreich verlauft und zweitens zur Laufzeit
die Bibliothek gefunden wird, missen die folgenden Hinweise beachtet werden:

Datei-Link:

e Mit dem Betriebssystembefehl In in einem Verzeichnis, fir das die Steueranwendung Leserechte
besitzt, eine Datei mit dem Link-Namen | i br si b. so erstellen, die auf | i brsi b. so. X. Y zeigt.
Beispiel:

$1In —s /usr/lib/librsib.so.1.0 /usr/lib/librsib.so

Linker-Optionen fur die Anwendungserstellung:

e -lrsib:Importbibliothek

* -Lxxx : Pfadangabe, wo die Importbibliothek gefunden wird. Dies ist der Ort, an dem obiger Datei-
Link erstellt wurde. Beispiel: - L/ usr/1i b.

Zusétzliche Linker-Optionen fir die Anwendungserstellung (nur unter Solaris):
¢ -Rxxx: Pfadangabe, wo zur Laufzeit nach der Bibliothek gesucht werden soll. Beispiel:
-Riusr/lib.

Laufzeitumgebung:

¢« Umgebungsvariable LD _RUN_PATH auf das Verzeichnis setzen, in dem obiger Datei-Link erstellt
wurde. Dies ist nur dann noétig, wenn | i br si b. so nicht im Standardsuchpfad des Betriebssystems
zu finden ist und wenn die - R Linker Option (nur Solaris) nicht spezifiziert wurde.

Fir die C/C++-Programmierung sind die Deklarationen der Bibliotheks-Funktionen und Definition der
Fehlercodes enthalten in:

C/C++: "RSIB. H (C\VR_S\Instr\RSIB)

3.3.3.3 Anzeigen bei Fernbedienung

Siehe Abschnitt 3.3.1.2.

3.3.34 Rickkehr in den manuellen Betrieb

Die Rickkehr in den manuellen Betrieb kann tber die Frontplatte oder Uber die RSIB-Schnittstelle er-
folgen.

Manuell: » Taste LOCAL driicken.

Hinweis: Vor dem Umschalten mul3 die Befehlsbearbeitung abgeschlossen
sein, da sonst sofort wieder auf Fernbedienung geschaltet wird.

Uber RSIB:
ud = RSDLLibloc (ud, ibsta, iberr, ibcntl);
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3.4 Nachrichten

Die Nachrichten, die auf den Datenleitungen des IEC-Bus oder lber die RSIB-Schnittstelle (siehe
Anhang A) Ubertragen werden, lassen sich in zwei Gruppen einteilen:

— Schnittstellennachrichten und
— Geréatenachrichten.

Fir die RS-232-Schnittstelle sind keine Schnittstellennachrichten definiert.

3.4.1 IEC-Bus-Schnittstellennachrichten

Schnittstellennachrichten werden auf den Datenleitungen des IEC-Bus Ubertragen, wobei die
Steuerleitung "ATN" aktiv ist. Sie dienen der Kommunikation zwischen Steuerrechner und Gerat und
kénnen nur von einem Steuerrechner, der die Controllerfunktion am IEC-Bus hat , gesendet werden.
Schnittstellenbefehle lassen sich weiter unterteilen, in

— Universalbefehle und
— adressierte Befehle.

Universalbefehle wirken ohne vorherige Adressierung auf alle am IEC-Bus angeschlossenen Geréte,
adressierte Befehle nur an vorher als Hoérer (Listener) adressierte Gerate. Die fur das Gerat relevanten
Schnittstellennachrichten sind im Anhang A aufgelistet.

Zur Steuerung der RS-232-Schnittstelle sind einige Steuerzeichen definiert (siehe Anhang A).

3.4.2 RSIB-Schnittstellennachrichten

Das RSIB-Interface ermdglicht die Steuerung des ZVx durch Windows-Anwendungen. Die Funktionen
sind an die Funktionsschnittstelle von National Instruments fir IEC-Bus-Programmierung angepalit. Die
fur das Gerét relevanten Schnittstellennachrichten sind im Anhang A genau beschrieben.
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3.4.3 Geratenachrichten (Befehle und Gerateantworten)

Geratenachrichten werden auf den Datenleitungen des IEC-Bus Ubertragen, wobei die Steuerleitung
"ATN" nicht aktiv ist. Es wird der ASCII-Code verwendet. Die Geratenachrichten stimmen fir beide
Schnittstellen weitgehend Uberein. Geratenachrichten werden nach der Richtung, in der sie gesendet
werden, unterschieden:

— Befehle

sind Nachrichten, die der Controller an das Gerat schickt. Sie bedienen die
Geréatefunktionen und fordern Informationen an.
Die Befehle werden wiederum nach zwei Kriterien unterteilt:

1.

Nach der Wirkung, die sie auf das Gerat austben:

Einstellbefehle

Abfragebefehle
(Queries)

I6sen Gerateeinstellungen aus, z.B. Rlcksetzen des
Gerétes oder Setzen der Mittenfrequenz.

bewirken das Bereitstellen von Daten fir eine Aus-
gabe am IEC-Bus, z.B. fur die Gerate-ldentifikation
oder die Abfrage des Markers.

. Nach ihrer Festlegung in der Norm IEEE 488.2:

Common Commands sind in ihrer Funktion und Schreibweise in Norm

(allgemeine Befehle)

Geratespezifische
Befehle

IEEE 488.2 genau festgelegt. Sie betreffen Funk-
tionen, wie z.B. die Verwaltung der genormten Status-
Register, Rucksetzen und Selbsttest.

betreffen Funktionen, die von den Geréteeigen-
schaften abhéngen, wie z.B. Frequenzeinstellung. Ein
Grol3teil dieser Befehle ist vom SCPI-Gremium (siehe
Abschnitt "SCPI-Einflihrung") ebenfalls standardisiert.

— Gerateantworten sind Nachrichten, die das Gerdat nach einem Abfragebefehl zum Controller
sendet. Sie konnen Melergebnisse, Gerateeinstellungen oder Information tber
den Gerétestatus enthalten (siehe Abschnitt "Antworten auf Abfragebefehle").

In Abschnitt 3.5 werden Aufbau und Syntax der Geréatenachrichten beschrieben. In Abschnitt 3.6 sind

die Befehle aufgelistet und ausfihrlich erlautert.
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3.5 Aufbau und Syntax der Geratenachrichten

3.5.1 SCPI-Einfuhrung

SCPI (Standard Commands for Programmable Instruments) beschreibt einen einheitlichen Befehlssatz
zur Programmierung von Geraten, unabhéngig vom Geratetyp oder Hersteller. Zielsetzung des SCPI-
Konsortiums ist es, die geratespezifischen Befehle weitgehend zu vereinheitlichen. Dazu wurde ein
Geratemodell entwickelt, das gleiche Funktionen innerhalb eines Gerates oder bei verschiedenen
Geréaten definiert. Befehlssysteme wurden geschaffen, die diesen Funktionen zugeordnet sind. Damit ist
es moglich, gleiche Funktionen mit identischen Befehlen anzusprechen. Die Befehlssysteme sind
hierarchisch aufgebaut. Bild 3-1 zeigt diese Baumstruktur anhand eines Ausschnitts aus dem
Befehlssystems SENSe, das die geratespezifischen Einstellungen steuert. Die weiteren Beispiele zu
Syntax und Aufbau der Befehle sind diesem Befehlssystem entnommen.

SCPI baut auf der Norm IEEE 488.2 auf, d.h., verwendet die gleichen syntaktischen Grundelemente
sowie die dort definierten "Common Commands". Die Syntax der Gerateantworten ist zum Teil enger
festgelegt als in der Norm IEEE 488.2 (siehe Abschnitt "Antworten auf Abfragebefehle™).

352 Aufbau eines Befehls

Die Befehle bestehen aus einem sogenannten Header und meist einem oder mehreren Parametern.
Header und Parameter sind durch einen "White Space" (ASCII-Code 0..9, 11...32 dezimal, z.B. Leer-
zeichen) getrennt. Die Header konnen aus mehreren Schlisselwdrtern zusammengesetzt sein.
Abfragebefehle werden gebildet, indem an den Header direkt ein Fragezeichen angehéngt wird.

Hinweis: Die in den folgenden Beispielen verwendeten Befehle sind nicht in jedem Fall im Gerét
implementiert.

Common Commands Gerateunabhangige Befehle bestehen aus einem Header, dem ein
Stern ™" vorausgestellt ist, und eventuell einem oder mehreren
Parametern.
Beispiele: *RST RESET, setzt das Gerat zurtick

*ESE 253 EVENT STATUS ENABLE, setzt die Bits des
Event Status Enable Registers

* ESR? EVENT STATUS QUERY, fragt den Inhalt
des Event-Status-Registers ab.
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Geratespezifische Befehle

Hierarchie:

Geréatespezifische Befehle sind hierarchisch (siehe Bild 3-1) aufgebaut.
Die verschiedenen Ebenen werden durch zusammengesetzte Header
dargestellt. Header der hdchsten Ebene (root level) besitzen ein
einziges Schlisselwort. Dieses Schliisselwort bezeichnet ein ganzes
Befehlssystem.

Beispiel: SENSe Dieses Schlisselwort bezeichnet das Befehls-
system SENSe.

Bei Befehlen tieferer Ebenen muf3 der gesamte Pfad angegeben
werden. Dabei wird links mit der héchsten Ebene begonnen, die
einzelnen Schlisselworter sind durch einen Doppelpunkt ™:" getrennt.

Beispiel: SENSe: FREQuency: SPAN 100E6
Dieser Befehl liegt in der dritten Ebene des Systems SENSe.

SENSe

BANDwidth

FREQuency

STARt

STOP CENTer SPAN

Bild 3-1Baumstruktur der SCPI-Befehlssysteme am Beispiel des Systems SENSe

1043.0009.50

Einige Schlisselworter kommen innerhalb eines Befehlssystem auf
mehreren Ebenen vor. Ihre Wirkung hangt dann vom Aufbau des Befehles
ab, also davon, an welcher Stelle sie im Header des Befehles eingeflugt
sind.

Beispiel: SOURce: FM POLarity NORMal

Dieser Befehl enthélt das Schlisselwort POLarity in der dritten
Befehlsebene. Er legt die Polaritdt zwischen Modulator und
Modulationssignal fest.

SQURce: FM EXTernal : POLarity NORMal

Dieser Befehl enthalt das Schlisselwort POLarity in der vierten
Befehlsebene. Er legt die Polaritat zwischen Modu-
lationsspannung und der resultierenden Richtung der Mo-
dulation nur fir die angegebene externe Signalquelle fest.
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Wahlweise einfligbare
Schliisselworter:

Lang- und Kurzform:

Parameter:

Numerischer Suffix:

1043.0009.50

In manchen Befehlssystemen ist es mdglich, bestimmte Schlisselworter
wahlweise in den Header einzufligen oder auszulassen. Diese Schlissel-
worter sind in der Beschreibung durch eckige Klammern gekennzeichnet.
Die volle Befehlslange mul3 vom Gerat aus Grinden der Kompatibilitat
zum SCPI-Standard erkannt werden. Durch diese wahlweise einfugbaren
Schlusselworter verkiirzen sich einige Befehle erheblich.

Beispiel: [ SENSe] : BANDwi dt h[ : RESol ut i on] : AUTO
Dieser Befehl koppelt die Auflésebandbreite des Gerétes an
andere Parameter. Der folgende Befehl hat die identische
Wirkung:
BANDw dt h: AUTO

Hinweis: Ein wahlweise einfligbares Schlisselwort darf nicht aus-
gelassen werden, wenn mit einem numerischen Suffix seine
Wirkung néher spezifiziert wird.

Die Schlusselwdrter besitzen eine Langform und eine Kurzform. Es kann
entweder die Kurz- oder die Langform eingegeben werden, andere
Abkurzungen sind nicht erlaubt.

Beispiel: STATus: QUESti onabl e: ENABl e 1= STAT: QUES: ENAB 1

Hinweis: Die Kurzform ist durch Grol3buchstaben gekennzeichnet, die
Langform entspricht dem vollstandigen Wort. Grof3- und Klein-
schreibung dienen nur der Kennzeichnung in der
Geréatebeschreibung, das Gerat selbst unterscheidet nicht
zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben.

Der Parameter mul3 vom Header durch ein "White Space" getrennt
werden. Sind in einem Befehl mehrere Parameter angegeben, so werden
diese durch ein Komma "," getrennt. Einige Abfragebefehle erlauben die
Angabe der Parameter MINimum, MAXimum und DEFault. Fir eine

Beschreibung der Parametertypen siehe Abschnitt "Parameter”

Beispiel: SENSe: FREQuency: STOP? MAXi mum Antwort: 3. 5E9
Dieser Abfragebefehl fordert den Maximalwert fur die
Stoppfrequenz an.

Besitzt ein Gerat mehrere gleichartige Funktionen oder Eigenschaften, z.B.
Eingédnge, kann die gewinschte Funktion durch ein Suffix am Befehl
ausgewahlt werden. Angaben ohne Suffix werden wie Angaben mit Suffix 1
interpretiert.

Beispiel: SYSTem COMMuni cat e: SERi al 2: BAUD 9600
Dieser Befehl stellt die Baudrate der zweiten seriellen
Schnittstelle ein.
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353 Aufbau einer Befehlszeile

Eine Befehlszeile kann einen oder mehrere Befehle enthalten. Sie wird durch ein <New Line>, ein <New
Line> mit EOI oder ein EOl zusammen mit dem letzten Datenbyte abgeschlossen. QuickBASIC erzeugt
automatisch ein EOl zusammen mit dem letzten Datenbyte.

Mehrere Befehle in einer Befehlszeile sind durch einen Strichpunkt ;" getrennt. Liegt der nachste Befehl
in einem anderen Befehlssystem, folgt nach dem Strichpunkt ein Doppelpunkt.

Beispiel:
CALL | BWRT(anal yzer % " SENSe: FREQuency: CENTer 100MHz; : | NPut : ATTenuati on 10")

Diese Befehlszeile beinhaltet zwei Befehle. Der erste Befehl gehért zum System SENSe,
mit ihm wird die Mittenfrequenz des Analyzers festgelegt. Der zweite Befehl gehért zum
System INPut und stellt die Abschwéchung des Eingangssignals ein.

Gehoren die aufeinanderfolgenden Befehle zum gleichen System und besitzen damit eine oder
mehrere gemeinsame Ebenen, kann die Befehlszeile verkirzt werden. Dazu beginnt der zweite Befehl
nach dem Strichpunkt mit der Ebene, die unter den gemeinsamen Ebenen liegt (siehe auch Bild 3-1).
Der Doppelpunkt nach dem Strichpunkt mufd dann weggelassen werden.

Beispiel:
CALL | BWRT(anal yzer % "SENSe: FREQuency: STARt 1E6; : SENSe: FREQuency: STOP 1E9")

Diese Befehlszeile ist in voller Laénge dargestellt und beinhaltet zwei Befehle, die durch den
Strichpunkt voneinander getrennt sind. Beide Befehle befinden sich im Befehlssystem
SENSe, Untersystem FREQuency, d.h., sie besitzen zwei gemeinsame Ebenen.

Bei der Verkirzung der Befehlszeile beginnt der zweite Befehl mit der Ebene unterhalb
SENSe:FREQuency. Der Doppelpunkt nach dem Strichpunkt fallt weg.

In ihrer verkirzten Form lautet die Befehlszeile:
CALL | BWRT(anal yzer% " SENSe: FREQuency: STARt 1E6; STOP 1E9")

Eine neue Befehlszeile beginnt jedoch immer mit dem gesamten Pfad.

Beispiel: CALL I BWRT(anal yzer% " SENSe: FREQuency: STARt 1E6")
CALL | BWRT(anal yzer% " SENSe: FREQuency: STOP 1E9")

354 Antworten auf Abfragebefehle

Zu jedem Einstellbefehl ist, falls nicht ausdruicklich anders festgelegt, ein Abfragebefehl definiert. Er wird
gebildet, indem an den zugehdrigen Einstellbefehl ein Fragezeichen angehangt wird. Fir die Anworten
auf einen Datenanforderungsbefehl gelten nach SCPI zum Teil enger gefal3te Regeln als in der Norm
IEEE 488.2:

1 Der geforderte Parameter wird ohne Header gesendet.
Beispiel: DI SPI ay: FORMAt : TRACe: Y: SPACI ng? Antwort: LI N

2. Maximal-, Minimalwerte und alle weiteren Grol3en, die Uber einen speziellenTextparameter
angefordert werden, werden als Zahlenwerte zuriickgegeben.
Beispiel: SENSe: FREQuency: STOP? MAX Antwort: 4E9

3. Zahlenwerte werden ohne Einheit ausgegeben. Physikalische Gro3en beziehen sich auf die
Grundeinheiten oder auf die mit dem Unit-Befehl eingestellten Einheiten.
Beispiel: SENSe: FREQuency: CENTer ? Antwort: 1E6 fur 1 MHz

4. Wabhrheitswerte (Boolesche Werte) werden als O (fir OFF) und 1 (fur ON) zuriickgegeben.
Beispiel: SENSe: BANDwi dt h: AUTO? Antwort (fir ON): 1

5. Text (Character data) wird in Kurzform zurlickgegeben (siehe auch Abschnitt 3.5.5).
Beispiel: SYSTem COMMUNI cat e: SERi al : CONTr ol : RTS?  Antwort (fur Standard): STAN
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3.55 Parameter

Die meisten Befehle verlangen die Angabe eines Parameters. Die Parameter mussen durch einen
"White Space" vom Header getrennt werden. Als Parametertypen sind Zahlenwerte, boolesche
Parameter, Text, Zeichenketten und Blockdaten erlaubt. Der fiir den jeweiligen Befehl verlangte
Parametertyp sowie der erlaubte Wertebereich sind in der Befehlsbeschreibung angegeben.

Zahlenwerte

spez. Zahlenwerte

MIN/MAX

DEF

UP/DOWN

INF/NINF

NAN

Boolesche Parameter

1043.0009.50

Zahlenwerte kdnnen in jeder gebrauchlichen Form eingegeben werden, also
mit Vorzeichen, Dezimalpunkt (kein Komma!) und Exponent. Uberschreiten die
Werte die Auflosung des Gerates, wird auf- oder abgerundet. Der zulassige
Wertebereich ist —-9.9E37 bis +9.9E37. Der Exponent wird durch ein "E" oder
"e" eingeleitet. Die Angabe des Exponenten allein ist nicht erlaubt. Bei
physikalischen GréRen kann die Einheit angegeben werden. Zuldssige
Einheiten-Préfixe sind G (Giga), MA (Mega, MOHM und MHZ sind ebenfalls
zulassig), K (Kilo), M (Milli), U (Mikro) und N (Nano). Fehlt die Einheit, wird die
Grundeinheit genommen.

Beispiel:

SENSe: FREQuency: STOP 1. 5GHz = SENSe: FREQuency: STOP 1. 5E9

Die Texte MINimum, MAXimum, DEFault, UP und DOWN werden als spezielle
Zahlenwerte interpretiert.

Bei einem Abfragebefehl wird der Zahlenwert bereitgestellt.

Beispiel: Einstellbefehl: SENSe: FREQuency: STOP MAXi mum
Abfragebefehl: SENSe: FREQuency: STOP? Antwort: 3. 5E9

MINimum und MAXimum bezeichnen den Minimal- bzw Maximalwert.

DEFault bezeichnet einen voreingestellten, im EPROM abgespeicherten Wert.
Dieser Wert stimmt mit der Grundeinstellung tberein, wie sie durch den Befehl
*RST aufgerufen wird.

UP, DOWN erhoht bzw. erniedrigt den Zahlenwert um eine Stufe. Die Schritt-
weite kann fur jeden Parameter, der tber UP, DOWN eingestellt werden kann,
Uber einen zugeordneten Step-Befehl festgelegt werden .

INFinity, Negative INFinity (NINF) reprasentieren die Zahlenwerte -9.9E37 bzw.
9.9E37. INF und NINF werden nur als Gerateantworten gesendet.

Not A Number (NAN) reprasentiert den Wert 9.91E37. NAN wird nur als
Gerateantwort gesendet. Dieser Wert ist nicht definiert. Mogliche Ursachen
sind das Teilen von Null durch Null, die Subtraktion von Unendlich von
Unendlich und die Darstellung von fehlenden Werten.

Boolesche Parameter reprasentieren zwei Zustande. Der EIN-Zustand (logisch
wahr) wird durch ON oder einen Zahlenwert ungleich 0 dargestellt. Der
AUS-Zustand (logisch unwahr) wird durch OFF oder den Zahlenwert 0
dargestellt. Bei einem Abfragebefehl wird 0 oder 1 bereitgestellt.

Beispiel: Einstellbefehl: Dl SPI ay: W NDow. TRACe: STATe ON
Abfragebefehl: Dl SPI ay: W NDow. TRACe: STATe? Antwort: 1

3.12 D-15



Z\/X

Aufbau und Syntax der Geratenachrichten

Text

Zeichenketten

Blockdaten

Textparameter folgen den syntaktischen Regeln flr Schlisselwoérter, d.h. sie
besitzen ebenfalls eine Kurz- und eine Langform. Sie muissen, wie jeder
Parameter, durch einen 'White Space' vom Header getrennt werden. Bei einem
Abfragebefehl wird die Kurzform des Textes bereitgestellt.

Beispiel:  Einstellbefehl: | NPut : COUPI i ng GRrQund
Abfragebefehl: | NPut : COUPI i ng? Antwort: GRO

Zeichenketten (Strings) missen immer zwischen Anflhrungszeichen, einfachen
oder doppelten, angegeben werden.

Beispiel: SYSTem LANGuage " SCPI" oder
SYSTem LANGuage ' SCPI’

Blockdaten sind ein Ubertragungsformat, das sich fir die Ubertragung groRRer
Datenmengen eignet. Ein Befehl mit einem Blockdatenparameter hat folgenden
Aufbau:

Beispiel: HEADer : HEADer #45168XXXXXXXX

Das ASCII-Zeichen # leitet den Datenblock ein. Die néchste Zahl gibt an,
wieviele der folgenden Ziffern die Lange des Datenblocks beschreiben. Im
Beispiel geben die 4 folgenden Ziffern die LAnge mit 5168 Bytes an. Es folgen
die Datenbytes. Wahrend der Ubertragung dieser Datenbytes werden alle Ende-
oder sonstigen Steuerzeichen ignoriert, bis alle Bytes Uibertragen sind.

3.5.6 Ubersicht der Syntaxelemente

Eine Ubersicht der Syntaxelemente bietet folgende Zusammenstellung.

Parameter.

1043.0009.50

Der Doppelpunkt trennt die Schliisselworter eines Befehls.
In einer Befehlszeile kennzeichnet der Doppelpunkt nach dem trennenden Strichpunkt die
oberste Befehlsebene.

; Der Strichpunkt trennt zwei Befehle einer Befehlszeile. Er &ndert den Pfad nicht.
, Das Komma trennt mehrere Parameter eines Befehls.
? Das Fragezeichen bildet einen Abfragebefehl.

* Der Stern kennzeichnet ein Common Command.

Doppelte oder einfache Anfihrungsstriche leiten eine Zeichenkette ein und schliel3en sie ab.

# Das Doppelkreuz leitet Blockdaten ein.

Ein "White Space" (ASCII-Code 0...9, 11...32 dezimal, z.B. Leerzeichen) trennt Header und
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3.6 Beschreibung der Befehle

3.6.1 Notation

In den folgenden Abschnitten werden alle im Gerét realisierten Befehle nach Befehls-Subsystem
getrennt zuerst tabellarisch aufgelistet und dann ausfihrlich beschrieben. Die Schreibweise entspricht
weitgehend der des SCPI-Normenwerks. Die SCPI-Konformitéatsinformation ist jeweils in der
Befehlsbeschreibung mit aufgefiihrt.

Befehlstabelle )
Befehl: Die Tabelle gibt in der Spalte Befehle einen Uberblick tber die Befehle und
ihre hierarchische Anordnung (siehe Einrlickungen).

Parameter: In der Spalte Parameter werden die jeweiligen Parameter mit ihrem
Parametertyp angegeben.

Einheit: Die Spalte Einheit zeigt die Grundeinheit der physikalischen Parameter an.

Bemerkung: In der Spalte Bemerkung wird angegeben
— ob der Befehl keine Abfrageform besitzt,
— ob der Befehl nur eine Abfrageform besitzt und
— ob dieser Befehl nur bei einer bestimmten Gerateoption realisiert ist.

Einrickungen Die verschiedenen Ebenen der SCPI-Befehlshierarchie sind in der Tabelle
durch Einrticken nach rechts dargestellt. Je tiefer die Ebene liegt, desto
weiter wird nach rechts eingerickt. Es ist zu beachten, daf3 die vollstandige
Schreibweise des Befehls immer auch die hoheren Ebenen miteinschlief3t.

Beispiel: SENSe: FREQuency: CENTer istin der Tabelle so dargestellt:

SENSe erste Ebene
: FREQuency zweite Ebene
: CENTer dritte Ebene

In der individuellen Beschreibung sind die Befehle jeweils komplett mit
allen Hierarchiestufen aufgefiihrt. Beispiele zu den Befehlen sowie die
Defaultwerte (*RST) - wo vorhanden - und die SCPI-Konformitét sind in der
individuellen Beschreibung mit enthalten.

GroR3-/ Kleinschreibung  Die GroR3-/ Kleinschreibung dient zum Kennzeichnen der Lang- bzw. Kurz-
form der Schlisselworter eines Befehls in der Beschreibung (siehe
Abschnitt 3.5.2). Das Gerat selbst unterscheidet nicht zwischen Grof3- und
Kleinbuchstaben.
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Sonderzeichen |

[]

{}

Parameterbeschreibung

<Boolean>

1043.0009.50

Fur einige Befehle existiert eine Auswahl an Schlisselwortern mit
identischer Wirkung. Diese Schlisselworter werden in der gleichen Zeile
angegeben, sie sind durch einen senkrechten Strich getrennt. Es muf3 nur
eines dieser Schllsselworter im Header des Befehls angegeben werden.
Die Wirkung des Befehls ist unabhangig davon, welches der
Schlusselwoérter angegeben wird.

Beispiel: SENSe: FREQuency: CW : FI Xed

Es konnen die zwei folgenden Befehle identischer Wirkung
gebildet werden. Sie stellen die Frequenz des konstantfrequenten
Signals auf 1 kHz ein:

SENSe: FREQuency: CW 1E3 = SENSe: FREQuency: FI Xed 1E3

Ein senkrechter Strich bei der Angabe der Parameter kennzeichnet
alternative Mdglichkeiten im Sinne von "oder". Die Wirkung des Befehls
unterscheidet sich, je nachdem, welcher Parameter angegeben wird.

Beispiel: Auswahl der Parameter fiir den Befehl
CALC. FORM MAGN | PHAS

MAGN: Pegelwerte werden angezeigt
PHAS: Phasenwerte werden angezeigt

Schlusselworter in eckigen Klammern kénnen beim Zusammensetzen des
Headers weggelassen werden (siehe Abschnitt 3.5.2, wahlweise
einfligbare Schlisselworter). Die volle Befehlslange wird vom Gerét aus
Grunden der Kompatibilitat zum SCPI-Standard anerkannt.

Parameter in eckigen Klammern kénnen ebenfalls wahlweise in den Befehl
eingeflgt oder weggelassen werden.

Parameter in geschweiften Klammern kdnnen wahlweise gar nicht, einmal
oder mehrmals in den Befehl eingefligt werden.

Der Parameterteii von SCPI-Befehlen besteht aufgrund der
Standardisierung immer wieder aus denselben syntaktischen Elementen.
SCPI hat hierfur eine Reihe von Begriffen festgelegt, die in den
Befehlstabellen verwendet werden. Diese feststehenden Begriffe sind in
den Tabellen jeweils in spitzen Klammern (<...>) angegeben und sollen
nachfolgend kurz erlautert werden (siehe auch Abschnitt 3.5.5,
"Parameter.).

Mit diese Angabe werden Parameter versehen, die zwei Zustande "ein"
und "aus" einnehmen kdnnen. Der Zustand "aus" kann dabei entweder
durch das Schlusselwort OFF oder den numerischen Wert 0 angegeben
werden, der Zustand "ein" durch ON oder einen von 0 verschiedenen
Zahlenwert. Bei Abfragen des Parameters wird stets der numerische Wert
0 oder 1 als Antwort zurlickgegeben.
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<numeric_value>

<num>

Mit diesen Angaben werden Parameter gekennzeichnet, bei denen sowohl

die Eingabe als Zahlenwert, als auch die Einstellung Uber bestimmte

Schlusselbegriffe (Character Data) mdglich ist.

Folgende Schlisselbegriffe sind zulassig:

MINimum  Mit diesem Schlisselwort wird der Parameter auf den
kleinsten einstellbaren Wert gesetzt.

MAXimum Mit diesem Schlisselwort wird der Parameter auf den grof3ten
einstellbaren Wert gesetzt.

DEFault Mit diesem Schlisselwort wird der Parameter auf seine
Standardeinstellung zuriickgesetzt.

upP Mit diesem Schlisselwort wird der Wert des Parameters um
einen Schritt erhoht.
DOWN Mit diesem Schliisselwort wird der Wert des Parameters um

einen Schritt verringert.

Die zu MAXimum/MINimum/DEFault gehdrenden Zahlenwerte kdnnen
abgefragt werden, indem die entsprechenden Schlisselwdrter nach dem
Fragezeichen des Befehls angegeben werden.

Beispiel: SENSe: FREQuency: CENTer ? MAXi num

liefert als Ergebnis den maximal einstellbaren Zahlenwert der
Mittenfrequenz zuriick.

<arbitrary block program data>

1043.0009.50

Mit diesem Schlisselwort werden Befehle versehen, die als Parameter
einen Block von Binardaten erwarten.
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Common Commands

3.6.2

Common Commands

Die Common Commands sind der Norm IEEE 488.2 (IEC 625.2) entnommen. Gleiche Befehle haben in
unterschiedlichen Geréaten gleiche Wirkung. Die Header dieser Befehle bestehen aus einem Stern™",
dem drei Buchstaben folgen. Viele Common Commands betreffen das Status-Reporting-System, das in

Abschnitt 3.8 ausfiihrlich beschrieben ist.

Befehl Parameter Bemerkung
*CAL? Calibration Query;
nur Abfrage
*CLS Clear Status;
keine Abfrage
*ESE 0...255 Event Status Enable
*ESR? Standard Event Status Query;
nur Abfrage
*IDN? Identification Query;
nur Abfrage
*IST? Individual Status Query;
nur Abfrage
*OPC Operation Complete
*OPT? Option Identification Query;
nur Abfrage
*PCB 0...30 Pass Control Back;
keine Abfrage
*PRE 0...255 Parallel Poll Register Enable
*PSC 0]1 Power On Status Clear
*RST Reset;
keine Abfrage
*SRE 0...255 Service Request Enable
*STB? Status Byte Query;
nur Abfrage
*TRG Trigger,;
keine Abfrage
*TST? Self Test Query;
nur Abfrage
*WAI Wait to continue;

keine Abfrage

1043.0009.50
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*CAL?
CALIBRATION QUERY lost eine Kalibrierung des Gerates aus und fragt danach den Kalibrierstatus
ab. Antworten grof3er O zeigen Fehler an.

*CLS
CLEAR STATUS setzt das Status Byte (STB), das Standard-Event-Register (ESR) und den EVENt-
Teil des QUEStionable- und des OPERation-Registers auf Null. Der Befehl verandert die Masken-
und Transition-Teile der Register nicht. Der Ausgabepuffer wird geléscht.

*ESE 0...255
EVENT STATUS ENABLE setzt das Event-Status-Enable-Register auf den angegebenen Wert. Der
Abfragebefehl *ESE? gibt den Inhalt des Event-Status-Enable-Registers in dezimaler Form zurick.

*ESR?
STANDARD EVENT STATUS QUERY gibt den Inhalt des Event-Status-Registers in dezimaler Form
zurlck (0...255) und setzt danach das Register auf Null.

*IDN?
IDENTIFICATION QUERY fragt die Geratekennung ab.
Die Gerateantwort lautet zum Beispiel: "Rohde&Schwarz, ZVxx, 123456/001, 1.03"

ZV/XX = Geratebezeichnung
123456/001 = Seriennummer
1.03 = Firmware-Versionsnummer

*ST?
INDIVIDUAL STATUS QUERY gibt den Inhalt des IST-Flags in dezimaler Form zuriick (0 | 1). Das
IST-Flag ist das Status-Bit, das wahrend einer Parallel-Poll-Abfrage gesendet wird (siehe Abschnitt
3.8.3.2).

*OPC
OPERATION COMPLETE setzt das Bit 0 im Event-Status-Register, wenn alle vorausgegangenen
Befehle abgearbeitet sind. Dieses Bit kann zur Auslésung eines Service Requests benutzt werden
(siehe Abschnitt 3.7).

*OPC?
OPERATION COMPLETE QUERY schreibt die Nachricht "1" in den Ausgabepuffer, sobald alle vor-
angegangenen Befehle ausgefihrt sind (siehe Abschnitt 3.7).

*OPT?
OPTION IDENTIFICATION QUERY fragt die im Geréat enthaltenen Optionen ab und gibt eine Liste
der installierten Optionen zurlick. Die Optionen sind durch Kommata voneinander getrennt.

*PCB 0...30

PASS CONTROL BACK gibt die Adresse des Controllers an, an den die IEC-Bus-Kontrolle nach
Beendigung der ausgeltsten Aktion zuriickgegeben werden soll.
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*PRE 0...255
PARALLEL POLL REGISTER ENABLE setzt das Parallel-Poll-Enable-Register auf den angegeben
Wert. Der Abfragebefehl *PRE? gibt den Inhalt des Parallel-Poll-Enable-Registers in dezimaler Form
zuruck.

*PSCO]|1
POWER ON STATUS CLEAR legt fest, ob beim Einschalten der Inhalt der ENABIle-Register erhal-
ten bleibt oder zurlickgesetzt wird.

*PSC =0 bewirkt, da® der Inhalt der Statusregister erhalten bleibt. Damit kann bei entsprechen-
der Konfiguration der Statusregister ESE und SRE beim Einschalten ein Service Re-
quest ausgelost werden,

*PSC #: 0 setzt die Register zurtick

Der Abfragebefehl *PSC? liest den Inhalt des Power-on-Status-Clear-Flags aus. Die Antwort kann 0
oder 1 sein.

*RST
RESET versetzt das Gerat in einen definierten Grundzustand. Der Befehl entspricht im Wesent-
lichen einem Druck auf die Taste [PRESET]. Die Grundeinstellung ist in der Befehlsbeschreibung
der Befehle angegeben.

*SRE 0...255
SERVICE REQUEST ENABLE setzt das Service Request Enable Register auf den angegebenen
Wert. Bit 6 (MSS-Maskenbit) bleibt 0. Dieser Befehl bestimmt, unter welchen Bedingungen ein Ser-
vice Request ausgelost wird. Der Abfragebefehl *SRE? liest den Inhalt des Service Request Enable
Registers in dezimaler Form aus. Bit 6 ist immer 0.

*STB?
READ STATUS BYTE QUERY liest den Inhalt des Status Bytes in dezimaler Form aus.

*TRG
TRIGGER lost alle Aktionen, die auf ein Triggerereignis warten aus (siehe auch Abschnitt "TRIGger-
Subsystem™).

*TST?
SELF TEST QUERY Iost die Selbsttests des Gerates aus und gibt einen Fehlercode in dezimaler
Form aus.

*WAI
WAIT-to-CONTINUE erlaubt die Abarbeitung der nachfolgenden Befehle erst, nachdem alle vorher-
gehenden Befehle durchgefihrt und alle Signale eingeschwungen sind (siehe auch Abschnitt 3.7 und
"*OPC").
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3.6.3 CALCulate - Subsystem

Das CALCulate Subsystem enthélt Befehle, um Daten des Gerates umzurechnen, zu transformieren
oder um Korrekturen durchzufiihren. Diese Funktionen werden auf den Daten nach der Erfassung
durchgefuhrt, d.h. nach dem SENSe-Subsystem.

CALCulatel...4 wahlt den entsprechenden Kanal CH1...CH4 aus.

3.6.3.1 CALCulate:FILTer - Subsystem

Das CALCulate:FILTer - Subsystem definiert die Anwendung von Filterfunktionen auf die gemessenen
Datensatze.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR

CALCulate<1..4>

:FILTer
[:GATE]
‘TIME
:STATe <Boolean>
:STARt <numeric_value> s|m
:STOP <numeric_value> s|m
:SPAN <numeric_value> s|m
:CENTer <numeric_value> s|m
‘WINDow RECT | HAMMing | HANNing |
BOHMan | DCHebyshev

:DCHebyshev <numeric_value> dB

CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:STATe
Dieser Befehl schaltet das Zeitbereichstor ein (ON) oder aus (OFF).

Syntax: CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:STATe ON | OFF
Beispiel: "CALC: FI LT: TI ME: STATe ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: konform

CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:STARt
Dieser Befehl definiert die Startzeit flir das Zeitbereichstor.

Syntax: CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:STARt <numeric_value>
Beispiel: "CALC: FILT: Tl ME: STARt 10ns"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -500 ps

SCPI: konform

CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:STOP
Dieser Befehl definiert die Stoppzeit flr das Zeitbereichstor.

Syntax: CALCulate[l...4]:FILTer[:GATE]:TIME:STOP <numeric_value>
Beispiel: "CALC: FI LT: TI ME: STARt 60ns"
Eigenschaften: *RST-Wert: + 500 ps

SCPI: konform
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CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:SPAN
Dieser Befehl definiert die Spannweite fiir das Zeitbereichstor.

Syntax: CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:SPAN <numeric_value>
Beispiel: "CALC: FI LT: TI ME: SPAN 50ns"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 1ns

SCPI: konform

CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:CENTer
Dieser Befehl definiert den Zeitmittelpunkt fir das Zeitbereichstor.

Syntax: CALCulate[l1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:CENTer  <numeric_value>
Beispiel: "CALC: FI LT: TI ME: CENT 35ns"
Eigenschaften: *RST-Wert: Os

SCPI: konform

CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:WINDow
Dieser Befehl definiert dieTorfunktion fir das Zeitbereichstor.

Syntax: CALCulate[l...4]:FILTer[:GATE]:TIME:WINDow RECT | HAMMing | HANNing |
BOHMan | DCHebyshev

Beispiel: "CALC: FI LT: TI ME: WND RECT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: HANNing
SCPI: konform

CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:DCHebyshev

Dieser Befehl definiert die Nebenkeulenunterdriickung fiir das Zeitbereichstor, wenn als Torfunktion
DCHebyshev ausgewéhlt ist.

Syntax: CALCulate[1...4]:FILTer[:GATE]:TIME:DCHebyshev <numeric_value>
Beispiel: "CALC: FI LT: TI ME: DCH 30dB"
Eigenschaften: *RST-Wert: 40 dB

SCPI: geratespezifisch
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3.6.3.2 CALCulate:FORMat - Subsystem

Das CALCulate:FORMat - Subsystem wahlt das Darstellformat der gemessenen Daten aus.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1...4>
:FORMat COMPIex|MAGNitude|PHASe| --
UPHase|REAL|IMAGinary|SWR|
GDELay|L|C

CALCulate[1...4]:FORMat
Dieser Befehl legt fest, in welcher Form die komplexe Mel3gréRe angezeigt wird.

Syntax: CALCulate[1...4:FORMat COMPIex | MAGNitude | PHASe | UPHase |
REAL | IMAGinary | SWR | GDELay | SWR |
L|C
Beispiel: "CALC: FORM | MAG"
Eigenschaften: *RST-Wert:
SCPI: konform
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3.6.3.3 CALCulate:GDAPerture - Subsystem

Das CALCulate:GDAPerture - Subsystem definiert die Parameter fir die Gruppenlaufzeit bzw. die
Apertur.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1..4>
GDAPerture

:MODE STEP | FREQuency

[:SPAN] <numeric_value> HZ

:SCOunt <numeric_value> --

CALCulate[1...4]:GDAPerture:MODE

Dieser Befehl schaltet zwischen der Apertur, definiert als eine Anzahl von MelR3punkten (STEP), bzw.
einem festen Apertur-Frequenzwert um.

Syntax: CALCulate[1...4]:GDAPerture:MODE STEP | FREQuency
Beispiel: " CALC. GDAP: MODE STEP"
Eigenschaften: *RST-Wert: STEP

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:GDAPerture[:SPAN]
Dieser Befehl definiert die Apertur als festen Frequenzwert.

Syntax: CALCulate[1...4]:GDAPerture[:SPAN] <numeric_value>
Beispiel: "CALC: GDAP 0. 5"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

CALCulate[1...4]:GDAPerture:SCOunt
Dieser Befehl definiert die Apertur als Anzahl von Mel3punkten.

Syntax: CALCulate[1...4]:GDAPerture:SCOunt <numeric_value>
Beispiel: " CALC: GDAP: SCO 12"
Eigenschaften: *RST-Wert: 10

SCPI: geratespezifisch
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3.6.3.4

CALCulate:LIMit - Subsystem

Das CALCulate:LIMit - Subsystem umfal3t die Grenzwertlinien und die zugehdrigen Limit-Test.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1..4>
:LIMit<1...8>
:STATe <Boolean> -
:RDOMain
:COMPlex S|SINV|Y|Z|YREL | ZREL
:FORMat COMPIlex | MAGNitude | PHASe |
REAL | IMAGinary | SWR |
GDELay|L|C
:SPACing LINear | LOGarithmic | DB | SIC
:CONTrol
[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>.. | HZ | S| DBM
:DOMain FLIN | FLOG | FSEG | FSINgle |
TLIN | TLOG |
PLIN | PLOG | PSINgle
:SHIFt <numeric_value> HZ|S | DB Keine Abfrage
:CENTer <numeric_value>,<numeric_value> DB | OHM |
SIE | UNIT
:SHIFt <numeric_value>,<numeric_value> UNIT Keine Abfrage
:UPPer
[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>.. | DB |DEG | S|
H|F | OHM |
SIE | UNIT
:SHIFt <numeric_value> DB |DEG|S| | Wirkt auf UPPer und LOWer
H|F|OHM | Keine Abfrage
SIE | UNIT
:STATe <Boolean> -
:RADius <numeric_value> DB | OHM |
SIE | UNIT
:LOWer
[:DATA] <numeric_value>,<numeric_value>.. | DB |DEG | S|
H|F | OHM |
SIE | UNIT
:SHIFt <numeric_value> DB |DEG|S| | Wirkt auf UPPer und LOWer
H|F|OHM | Keine Abfrage
SIE | UNIT
:STATe <Boolean> -
:FAIL? -- -- nur Abfrage
:CLEar
[:IMMediate] -- -- keine Abfrage
CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:STATe
Dieser Befehl schaltet den Grenzwerttest ein bzw. aus.
Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]:STATe ON | OFF
Beispiel: "CALC: LI M STAT ON'

*RST-Wert: OFF
SCPI: konform

Eigenschaften:
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CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:RDOMain: COMPIlex
Dieser Befehl definiert die Art der zur Grenzwertlinie zugehdrigen komplexen MelRwertkonvertierung.

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]: RDOMain:COMPlex  S|SINV|Y |Z| YREL |
ZREL
Beispiel: "CALC: LI M RDOM COWP Y"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]: RDOMain:FORMat
Dieser Befehl definiert die Art der zur Grenzwertlinie zugehdrigen Achsenskalierung.

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]: RDOMain:FORMat = COMPlex | MAGNitude |
PHASe | REAL | IMAGinary |
SWR | GDELay|L|C

Beispiel: "CALC: LI M RDOM FORM REAL"
Eigenschaften: *RST-Wert: COMPIlex
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]: RDOMain:SPACing

Dieser Befehl definiert die Art der zur Grenzwertlinie zugehdrigen Achsenskalierung. Bei Smith-, in-
vertierten Smith- bzw. Charter-Diagrammen muf3 SIC angegeben werden.

Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]: RDOMain:SPACing LINear | LOGarithmic | DB |
SIC

Beispiel: "CALC: LI M RDOM SPAC LOG'

Eigenschaften: *RST-Wert: LINear
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:CONTrol[: DATA]
Dieser Befehl definiert die Werte der X-Achse fir die Grenzwertlinie.

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]:CONTrol[:DATA] <numeric_value>,
<numeric_value>..
Beispiel: "CALC: LI M CONT 1WHz, 30MHz, 300MHz, 1GHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:CONTrol:DOMain

Dieser Befehl legt fur die Werte der X-Achse die Definition im Frequenz-, Zeit- oder Pegelbereich
fest.

Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:CONTrol:DOMain  FLIN | FLOG | FSEG | FSINgle
| TLIN | TLOG | PLIN | PLOG |
PSINgle
Beispiel: "CALC: LI M CONT: DOM FLOG'
Eigenschaften:  *RST-Wert: FLIN
SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1..4]:LIMit[1...8]:CONTrol: SHIFt
Dieser Befehl verschiebt eine Grenzwertlinie um den angegebenen Wert in x-Richtung.

Syntax: CALCulate<1|2>:LIMit<1...8>:CONTrol:SHIFt <numeric_value>
Beispiel: "CALC: LI M2: CONTr ol : SHI FT 50KHZ"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Der Befehl ist ein Event und besitzt daher keinen *RST-Wert.

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:CENTer
Dieser Befehl definiert die Koordinaten des Toleranzkreismittelpunktes.

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]:CENTer  <numeric_value>,<numeric_value>
Beispiel: "CALC: LI M CENT 0, 0"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:CENTer: SHIFt
Dieser Befehl verschiebt den Toleranzkreismittelpunkt.

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]:CENTer:SHIFt <numeric_value>,
<numeric_value>

Beispiel: "CALC: LI M CENT:SHIFt 0.5, 0. 5"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:UPPer[:DATA]
Dieser Befehl definiert die Werte fiir die obere Grenzwertlinien.

Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:UPPer[:DATA <numeric_value>,
<numeric_value>..

Beispiel: "CALC. LI M UPP -10,0,0,-10"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Anzahl der Werte fiir die CONTrol-Achse und der zugehorigen UPPer-Grenzwertlinie miissen
tibereinstimmen. Ubersteigen die MeRwerte die UPPer-Grenzwertlinie, meldet der Limit-Test Fehler.

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:UPPer:SHIFt
Dieser Befehl verschiebt den Toleranzschlauch in Y Richtung.

Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:UPPer:SHIFt <numeric_value>
Beispiel: "CALC: LI M UPPer: SHI Ft 3dB"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Das LOWer-Limit wird gleichzeitig um den gleichen Betrag verschoben.
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CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]: UPPer:STATe

Dieser Befehl schaltet den Grenzwerttest mit der oberen Grenzwertlinie ein oder aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]:UPPer:STATe
Beispiel: "CALC: LI M UPPer : STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

ON | OFF

Das Ergebnis des Grenzwerttests kann mit CALCulate:LIMit<1...8>:FAIL? abgefragt werden.

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]: UPPer:RADius

Dieser Befehl definiert den Radius der Grenzwertlinie im Kreisdiagramm.

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]:UPPer:STATe
Beispiel: "CALC: LI M UPPer : RAD "
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:LOWer[:DATA]
Dieser Befehl definiert die Werte fir die untere Grenzwertlinien

Syntax: CALCulate[1...4]:.LIMit[1...8]:LOWer[:DATA]
Beispiel: "CALC:. LI M LOW - 40, - 30, - 30, - 40"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:LOWer: SHIFt
Dieser Befehl verschiebt den Toleranzschlauch in y-Richtung.

Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:LOWer:SHIFt
Beispiel: "CALC: LI M LONer: SHI Ft 3dB"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

ON | OFF

<numeric_value>, <nume-
ric_value>..

<numeric_value>

Das UPPer-Limit wird gleichzeitig um den gleichen Betrag verschoben.

CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:LOWer:STATe

Dieser Befehl schaltet den Grenzwerttest mit der unteren Grenzwertlinie ein bzw. aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:LOWer:STATe
Beispiel: "CALC. LI M STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:FAIL?
Dieser Befehl fragt das Ergebnis des Limit-Tests ab.
Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:FAIL?
Beispiel: "CALC: LI M FAI L?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform
CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:CLEar[:IMMediate]
Dieser Befehl I6scht das Ergebnis des aktuellen Limit-Tests.
Syntax: CALCulate[1...4]:LIMit[1...8]:CLEar[:IMMediate]
Beispiel: "CALC. LI M CLE"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform
Dieser Befehl ist ein "Event” und hat daher keinen *RST-Wert.
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3.6.3.5

CALCulate:MARKer - Subsystem

Das CALCulate:MARKer - Subsystem steuert die Markerfunktionen im Geréat.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1..4>
‘MARKer<1...8>
[:STATe] <Boolean> -
:AOFF keine Abfrage
:MODE CONTinuous | DISCrete -
:COUPled
[[STATe] <Boolean>
X <numeric_value> HZ | S| DBM
:MODE ABS | REL
Y? - - nur Abfrage
:FORMat MLINear | MDB | PHASe | --
REAL | IMAGinary | SWR |
GDELay | MLPHase | MDPHase |
COMPIlex |L | C|RLC
:TRANsform
:COMPlex S|SINV|Z|ZREL|Y | YREL
‘TRACe CHDATA | CHMEM
:SEARCch
[:IMMediate] -- -- keine Abfrage
‘NEXT - - keine Abfrage
‘RIGHt -- -- keine Abfrage
LEFT - - keine Abfrage
‘TRACKing <Boolean> - -
:MAXimum - - keine Abfrage
:MINimum -- -- keine Abfrage
:FUNCtion
[:SELect] MAXimum | MINimum |
TARGet | BFILter
:BWIDth <numeric_value> DB
:MODE BPASs | BSTop -
:QFACtor - .
:SFACtor <numeric_value>,<numeric_value> | --
‘TARGet <numeric_value> DBM|DB
‘RESULT? nur Abfrage
:EDELay TIME | DISTance | ELENgth | OFF

:VALue? - nur Abfrage
:DELTa

:STATe <Boolean> -

:REFerence MARKER1 | MARKER? |

MARKER3 | MARKER4 |
MARKERS5 | MARKERS |
MARKER7 | MARKERS | FIXed
:RPOSition

[[CARTesian] | <numeric_value>,<numeric_value> | HZ | S | DBM,DB

POLar <numeric_value>,<numeric_value>,| HZ | S | DBM,DB,
<numeric_value> DB

‘PTPeak

:STATe <Boolean> -

:RESuIt? [ALL] nur Abfrage
:CENTer keine Abfrage
:STARt keine Abfrage
:STOP keine Abfrage
:REFerence keine Abfrage
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8][:STATe]

Dieser Befehl schaltet den aktuell ausgewahlten Marker ein oder aus. Bei fehlender Angabe wird
automatisch Marker 1 ausgewahlt.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:[STATe] ON | OFF
Beispiel: " CALC: MARKer 3 ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]: AOFF
Dieser Befehl schaltet alle aktiven Marker aus.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:AOFF
Beispiel: " CALC: MARK: AOFF"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein ,Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:MODE
Dieser Befehl schaltet den ausgewéhlten Marker (1...8) zwischen kontinuierlich und diskret um.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:MODE CONTinuous | DISCrete
Beispiel: " CALC:. MARK3: MOD DI SC
Eigenschaften: *RST-Wert: CONTinuous

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:COUPIled[:STATEe]

Dieser Befehl schaltet die Markerkopplung ein bzw. aus. Der Befehl wirkt auf alle Marker, CALC- und
MARK-Suffix sind ohne Bedeutung.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:COUPIled[:STATe] ON | OFF
Beispiel: " CALC: MARK: COUP ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:X:MODE

Dieser Befehl schaltet bei Deltamarkern zwischen absoluter oder relativer Positionierung zum Refe-
renzmarker um.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:X:MODE ABS | REL
Beispiel: " CALC:. MARK: X: MODE REL"
Eigenschaften: *RST-Wert: ABS

SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:X

Dieser Befehl positioniert den ausgewahlten Marker auf den angegebenen Stimuluswert. Handelt es
sich bei dem Marker um einen Deltamarker, kann diese Positionsangabe absolut oder relativ zum
Referenzmarker erfolgen.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:X <numeric value>
<numeric value> ::= 0 ... MAX(Frequenz) | MAX(Sweepzeit)

Beispiel: "CALC. MARK: X 10. 7\VHz"

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:Y?

Dieser Befehl fragt den ausgewahlten Markerwert ab. Handelt es sich bei dem Marker um einen
Deltamarker, wird bei der Abfrage die Abweichung zum Referenzmarker ausgegeben.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:Y?
Beispiel: "CALC: MARK: Y?"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FORMat
Dieser Befehl definiert die Formatierung des Markerwertes.

Syntax: CALCulate[1...4::MARKer[1...8]:FORMat MLINear | MDB | PHASe |
REAL | IMAGinary | SWR |
GDELay | MLPHase | MDPHase |
COMPlex |L|C|RLC

Beispiel: " CALC. MARK: FORM M.I N'
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]: TRANsform:COMPIex
Dieser Befehl definiert die Konvertierung des Markerwertes .

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]: TRANsform:COMPlex ~ S|SINV |Z|ZREL |Y
| YREL
Beispiel: " CALC: MARK: TRAN: COVP SI NV'
Eigenschaften:  *RST-Wert:
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:TRACe
Dieser Befehl wechselt den Marker zwischen aktiver Mel3kurve und Speicherkurve .

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:TRACe CHDATA | CHMEM
Beispiel: " CALC. MARK: TRAC CHVEM'
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:SEARch[:IMMediate]
Dieser Befehl |6st fir den aktiven Marker die Suche nach absoluten Extrema aus .

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:SEARch[:IMMediate]
Beispiel: " CALC: MARK: SEAR"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein ,Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:SEARch:NEXT
Dieser Befehl l6st fir den aktiven Marker die Suche nach dem néchsten lokalen Extremum aus .

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:SEARch:NEXT
Beispiel: " CALC: MARK: SEAR: NEXT"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein ,Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]: SEARch:RIGHt

Dieser Befehl I6st fur den aktiven Marker die Suche nach dem néchsten Suchziel mit einem grol3e-
ren Stimuluswert aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:SEARch:RIGHt
Beispiel: " CALC: MARK: SEAR: RI GH"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein ,Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:SEARch:LEFT

Dieser Befehl |6st fir den aktiven Marker die Suche nach dem nachsten Suchziel mit einem kleine-
ren Stimuluswert aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:SEARCh:LEFT
Beispiel: " CALC:. MARK: SEAR: LEFT"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein ,Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]: SEARch: TRACking

Dieser Befehl schaltet die permanente (d.h. nach jedem Sweep erneute) Suche nach Extrema ein
oder aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:SEARch:TRACking ON | OFF
Beispiel: " CALC: MARK: SEAR: TRACK ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:MAXimum
Dieser Befehl |6st fir den aktiven Marker die Suche nach dem Maximum der Mel3kurve aus..

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:MAXimum
Beispiel: " CALC: MARK: MAX"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein ,Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:MINimum
Dieser Befehl l6st fir den aktiven Marker die Suche nach dem Minimum der Mel3kurve aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:MINimum
Beispiel; "CALC: MARK: M N'
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein ,Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion[:SELect]
Dieser Befehl wahlt die Art der Marker-Suchfunktion aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion[:SELect] = MAXimum | MINimum |
TARGet | BFILter

Beispiel: " CALC: MARK: FUNC TARG'
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]: FUNCtion:BWIDth

Dieser Befehl definiert den Abstand der Bandbreitenpunkte, nach denen ausgehend vo einem Ex-
tremum gesucht wird (z.B. 3dB-Bandbreite).

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:BWIDth  <numeric_value>
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC. BW D 6dB"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:BWIDth:MODE
Dieser Befehl wahlt fir die Bandbreitensuche die Art des Filters aus (Bandpal bzw. Bandsperre).

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:FUNCtion:BWIDth:MODE  BPASs | BSTOp
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: BW D: MODE BSTOP"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:QFACtor
Dieser Befehl definiert die Filtergite flr die Markersuchfunktion.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:FUNCtion:QFACtor
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: QFAC 100"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:SFACtor
Dieser Befehl definiert den Formfaktor fiir die Markersuchfunktion.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:SFACtor
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: SFAC 60dB, 3dB"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion: TARGet
Dieser Befehl definiert den Zielwert fiir den Festwert-Suchmodus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion: TARGet
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: TARG 1. 75"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:RESULT?
Dieser Befehl fragt das Ergebnis der Markersuchfunktion ab.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:RESULT?
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: RES?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist nur eine Abfrage und hat daher keinen *RST-Wert.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:EDELay

<numeric_value>,
<numeric_value>

<numeric_value>

Dieser Befehl schaltet die Anzeige der elektrischen oder mechanischen Lange oder der Phasenlauf-
zeit ein oder aus. Der Markersuffix hat keine Bedeutung. Fir den Parameter gilt:

ELENgth = elektrische Lange
DISTance = mechanische Lange
TIME = Phasenlaufzeit
OFF = Anzeige ausgeschaltet
Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:EDELay
Beispiel: " CALC:. MARK: FUNC: EDEL TI MVE"
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF
SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]: FUNCtion:EDELay:VALue?

Dieser Befehl fragt den Wert der elektrischen oder mechanischen Lange oder der Phasenlaufzeit ab.
Das Format des Rickgabewertes muss vorher mit CALC:MARK:FUNC:EDEL ausgwahlt werden.
Der Markersuffix hat keine Bedeutung.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:FUNCtion:EDELay:VALue?
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: EDEL: VAL?"
Eigenschaften: *RST-Wert: --

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist nur eine Abfrage und hat daher keinen *RST-Wert.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:DELTa:STATe
Dieser Befehl schaltet den Deltamarker-Modus ein- bzw. aus.

Syntax: CALCulate[l1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:DELTa:STATe  ON | OFF
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: DELT: STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:DELTa:REFerence
Dieser Befehl definiert den Referenzmarker fiir den Deltamarker-Modus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion MARKER1 | MARKER2 |
:DELTa:REFerence MARKERS3 | MARKER4 |

MARKERS | MARKERS |

MARKER7 | MARKERS |

FIXed
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: DELT: REF MARKER1"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:DELTa:REFerence:RPOSition[:CARTesian]

Dieser Befehl definiert den Referenzwert fiir den Deltamarker-Modus ,FIXED" in kartesischen Dia-
grammen.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion
:DELTa:REFerence:RPOSiItion[:CARTesian] <numeric_value>
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: DELT: REF: RPCS 1"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:DELTa:REFerence:RPOSition:POLar
Dieser Befehl definiert den Referenzwert fur den Deltamarker-Modus ,FIXED" in Kreisdiagrammen.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion
:DELTa:REFerence:RPOSition:POLar <numeric_value>,
<numeric_value>

Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: DELT: REF: RPCS: POL 1, 2"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:PTPeak:STATe

Dieser Befehl schaltet die Bestimmung des maximalen und minimalen Mel3wertes (Spitze-Spitze-
Wert) ein bzw. aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:PTPeak:STATe ON | OFF
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: PTP: STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:PTPeak:RESult?
Dieser Befehl fragt das Ergebnis der Spitze-Spitze-Wertsuche ab.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:PTPeak:RESult? [ALL]
Beispiel: " CALC: MARK: FUNC: PTP: RES?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist nur eine Abfrage und hat daher keinen *RST-Wert.

StandardméaRig werden der Spitze-Spitze- und der Mittelwert ausgegeben. Bei der zusatzlichen An-
gabe ALL, werden Spitze-Spitze-, Mittel-, Minimal- und Maximalwert sowie die Standardabweichung
ausgegeben.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:CENTer
Dieser Befehl stellt die Mittenfrequenz auf die aktuelle Markerfrequenz ein.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:FUNCtion:CENTer
Beispiel: "CALC: MARK: FUNC: CENT"
Eigenschaften: *RST-Wert:  _

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist eine <Event> und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:STARt
Dieser Befehl setzt die Startfrequenz gleich der Frequenz des angegebenen Markers.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:FUNCtion:STARt
Beispiel: "CALC: MARK: FUNC: STAR"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:STOP
Dieser Befehl setzt die Stoppfrequenz gleich der Frequenz des angegebenen Markers.

Syntax: CALCulate[1...4]::MARKer[1...8]:FUNCtion:STOP
Beispiel: "CALC: MARK: FUNC: STOP"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:REFerence
Dieser Befehl stellt den Referenzpegel auf den aktuellen Markerpegel ein.

Syntax: CALCulate[1...4]:MARKer[1...8]:FUNCtion:REFerence
Beispiel: "CALC: MARK: FUNC: REF"
Eigenschaften: *RST-Wert:

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein <Event> und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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3.6.3.6 CALCulate:MATH - Subsystem

Das CALCulate:MATH - Subsystem erlaubt die Verarbeitung von Daten aus dem SENSe-Subsystem in
numerischen Ausdrucken.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1..4>
‘MATH
[:EXPRession]
[:DEFine] <expr> --
:STATe <Boolean> -

CALCulate[1...4]:MATH[:EXPression][:DEFine]
Dieser Befehl definiert den mathematischen Ausdruck fir die Verrechnung.
Syntax: CALCulate[1...4:MATH[:EXPRession][:DEFine] <expr>

<expr>::= (OP1 op OP2 [ op OP3))
OP1..0P3 ::= CH1DATA..CH4DATA | MDATAL1 ... MDATAS8
opu=+|-|*]/

Beispiel: "CALC: MATH ( CHLDATA / MDATA1)"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

CALCulate[1...4]:MATH:STATe
Dieser Befehl schaltet die mathematische Verrechnung ein bzw. aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:MATH:STATe ON | OFF
Beispiel: " CALC. MATH: STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: konform
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3.6.3.7 CALCulate:SMOothing - Subsystem

Das CALCulate:SMOothing - Subsystem erlaubt die punktweise Mittellung von Datenséatzen unter Ein-

beziehung der jeweils benachbarten Datenwerte.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1..4>
:SMOOthing
[[STATe] <Boolean> -
:APERture <numeric_value> --
CALCulate[1...4]: SMOothing[:STATe]
Dieser Befehl schaltet die punktweise Mittelung ein bzw. aus.
Syntax: CALCulate[1...4]:SMOothing[:STATe] ON | OFF
Beispiel: " CALC: SMO ON'

Eigenschaften:

*RST-Wert: OFF

SCPI: konform

CALCulate[1...4]:SMOothing:APERture
Dieser Befehl definiert die Anzahl der zur Mittelung verwendeten Nachbarwerte relativ zur Anzahl im

Gesamtdatensatz.
Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:
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CALCulate[1...4]:SMOothing:APERture

<numeric_value>::=0...100

" CALC: SMO APER 20"

*RST-Wert: 0

SCPI: konform
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3.6.3.8 CALCulate:TRANsform - Subsystem

Das CALCulate:TRANsform - Subsystem erlaubt die Umrechnung von aufgenommenen Datensétzen in

andere Darstellungen.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1..4>
:TRANsform

:COMPlex S|SINV|Y|Z|YREL | ZREL
ZREFerence <numeric_value> OHM

‘TIME
:STATe <Boolean>
:METHod FFT | CHIRp
[[TYPE] BPASs | LPASs
:LPASSs KFSTop | KDFRequency | MINStep

:DCSParam <numeric_value>
:STIMulus IMPulse | STEP
:STARt <numeric_value> s|m
:STOP <numeric_value> s|m
:SPAN <numeric_value> s|m
:CENTer <numeric_value> s|m
‘WINDow RECT | HAMMing | HANNing |
BOHMan | DCHebyshev

:DCHebyshev <numeric_value> dB
:XAXis TIME | DISTance | HDIStance

CALCulate[1...4]: TRANsform:COMPlex
Dieser Befehl definiert die Art der Transformation der Datensatze.
S|SINV|Y|Z]|YREL | ZREL

Syntax:

Beispiel:

Eigenschaften:

CALCulate[1...4]: TRANsform:COMPlex
" CALC: TRAN: COVP SI NV*

*RST-Wert: -

geratespezifisch

CALCulate[1...4]: TRANsform:COMPIlex:ZREFerence

Dieser Befehl definiert die Bezugimpedanz fur die normierten Mel3grof3en.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANsform:COMPIlex:ZREFerence
Beispiel: " CALC: TRAN: COVP: ZREF 30 Chnt'
Eigenschaften:  *RST-Wert: 50 Ohm

geratespezifisch

CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:STATe

Dieser Befehl schaltet die Zeitbereichstransformation ein (ON) oder aus (OFF).
CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:STATe

Syntax:

Beispiel:

Eigenschaften:

1043.0009.50

"CALC. TRAN: TI ME: STATe ON'
*RST-Wert: OFF

konform
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CALCulate[1...4]: TRANsform: TIME:METHod
Dieser Befehl definiert das Verfahren der Zeitbereichtransformation.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANsform:TIME:METHod FFT | CHIRp
Beispiel: "CALC: TRAN: TI ME: METH FFT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: CHIRp

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]: TRANsform: TIME[: TYPE]
Dieser Befehl wahlt den Modus (TiefpalR oder Bandpal) der Zeitbereichtransformation aus.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANsform:TIME:TYPE BPASs | LPASs
Beispiel: "CALC: TRAN: TI ME LPAS"
Eigenschaften:  *RST-Wert: BPASs

SCPI: konform

CALCulate[1...4]: TRANsform: TIME:LPASs

Dieser Befehl dient zum Setzen der Frequenzstitzpunkte im TiefpalRraster. Der Parameter bestimmt
dabei die Art des Rasters.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANsform:TIME:LPASs KFSTop | KDFRequency | MINStep
Beispiel: "CALC: TRAN: Tl ME: LPAS KFST"
Eigenschaften:  *RST-Wert: --

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]: TRANsform: TIME:LPASs:DCSParam
Dieser Befehl setzt den S-Parameter fir 0 Hz bei Tiefpal3transformation.

Syntax: CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:LPASs:DCSParam  <numeric_value>
Beispiel: " CALC: TRAN: TI ME: LPAS: DCSP 2"
Eigenschaften: *RST-Wert: 1

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:STIMulus

Dieser Befehl spezifiziert die Art des Eingangssignals, das fur die Transformation in die Zeitbe-
reichsdarstellung simuliert wird.

Syntax: CALCulate[l1...4]:TRANsform: TIME:STIMulus  IMPulse | STEP
Beispiel: " CALC: TRAN: TI ME: STI Mul us STEP"
Eigenschaften: *RST-Wert: IMPulse

SCPI: konform

CALCulate[1...4]: TRANsform: TIME:STARt
Dieser Befehl definiert die Startzeit fir die Zeitbereichtransformation.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANsform:TIME:STARt <numeric_value>
Beispiel: "CALC: TRAN: TI ME: STARt 10ns"
Eigenschaften:  *RST-Wert: - 500 ps

SCPI: konform
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CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:STOP
Dieser Befehl definiert die Stoppzeit fur die Zeitbereichtransformation.

Syntax: CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:STOP <numeric_value>
Beispiel: " CALC: TRAN: Tl ME: STARt 60ns"
Eigenschaften: *RST-Wert: + 500 ps

SCPI: konform

CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME: SPAN
Dieser Befehl definiert die Spannweite flr die Zeitbereichtransformation.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANsform:TIME:SPAN <numeric_value>
Beispiel: " CALC: TRAN: Tl ME: SPAN 50ns"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 1ns

SCPI: konform

CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:CENTer
Dieser Befehl definiert den Zeitmittelpunkt fir die Zeitbereichtransformation.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANsform:TIME:CENTer <numeric_value>
Beispiel: " CALC: TRAN: TI ME: CENT 35ns"
Eigenschaften: *RST-Wert: Os

SCPI: konform

CALCulate[1...4]: TRANsform: TIME:WINDow
Dieser Befehl definiert die Filterfunktion fur die Zeitbereichtransformation.

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANSform: TIME:WINDow RECT | HAMMing | HANNing |
BOHMan | DCHebyshev

Beispiel: " CALC: TRAN: TI ME: W ND RECT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: HANNing
SCPI: konform

CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME:DCHebyshev

Dieser Befehl definiert die Nebenkeulenunterdriickung fir die Filterfunktion, wenn als Filterfunktion
DCHebyshev ausgewénhlt ist.

Syntax: CALCulate[1...4]: TRANSform: TIME:DCHebyshev <numeric_value>
Beispiel: " CALC: TRAN: TI ME: DCH 30dB"
Eigenschaften: *RST-Wert: 40 dB

SCPI: geratespezifisch

CALCulate[1...4]: TRANsform:TIME: XAXis

Dieser Befehl legt die Abszissenskalierung der Transformierten fest. Es kann zwischen Zeit, Lange
und halber Lange gewahlt werden

Syntax: CALCulate[1...4]:TRANSform:TIME: XAXis TIME | DISTance | HDIStance
Beispiel: " CALC:. TRAN: TI ME: XAX DI ST"
Eigenschaften: *RST-Wert: TIME

SCPI: geratespezifisch
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3.6.3.9

Das CALCulate:UNIT - Subsystem definiert die verwendete Mel3gréReneinheit.

CALCulate:UNIT - Subsystem

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
CALCulate<1..4>
:UNIT
:POWer
Al MW |W UV | MV |V |
DBM | DBW | DBUV | DBMV | DBV
A2 MW |W UV | MV |V |
DBM | DBW | DBUV | DBMV | DBV
‘Bl MW |W UV | MV |V |
DBM | DBW | DBUV | DBMV | DBV
‘B2 MW |W UV | MV |V |

DBM | DBW | DBUV | DBMV | DBV

CALCulate[1...4]:UNIT:POWer:A1|A2|B1|B2

Dieser Befehl definiert die Mel3groReneinheit fur die direkten WellengroRen.
CALCulate[1...4]:UNIT:POWer:A1|A2|B1|B2 MW |W |UV|MV |V |DBM |

Syntax:

Beispiel:

Eigenschaften:
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3.6.4 DIAGnostic - Subsystem

Das DIAGnostic-Subsystem enthélt die Befehle zur Unterstiitzung der Gerate-Diagnose flr Service,
Wartung und Reparatur. Diese Befehle sind gemafl? der SCPI-Norm alle geratespezifisch.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
DIAGnostic
:SERVice
:FUNCtion <numeric_value>,<numeric_value>.. keine Abfrage
:RFPower <Boolean>

DIAGnostic:SERVice:FUNCtion
Dieser Befehl aktiviert eine Servicefunktion.
Syntax: DIAGnostic:SERVice:FUNCtion  <numeric_value>,<numeric_value>...
Beispiel: "DI AG SERV: FUNC 2,0, 2,12, 1"

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

Die Auswahl der Servicefunktion erfolgt Gber die Angabe von finf Parametern: Funktionsgruppen-
nummer, Boardnummer, Funktionsnummer, Parameter 1 und Parameter 2.
Siehe Servicehandbuch.

DIAGnostic:SERVice:RFPower
Dieser Befehl schaltet das Stimulussignal aus bzw. ein.
Syntax: DIAGnostic:SERVice:RFPower ON | OFF
Beispiel: "Dl AG SERV: RFP OFF"

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

1043.0009.50 3.44 D-15



Z\/X

DISPlay - Subsystem

3.6.5 DISPlay - Subsystem

Das DISPLay-Subsystem steuert die Auswahl und Prasentation von textueller und graphischer Informa-
tionen sowie von MeRdaten auf dem Bildschirm. Die Befehle fiir TRACel beziehen sich auf den aktiven

MeRwertspeicher, die Befehle fir TRACe2 auf den Memory-Trace.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
DISPlay
:FORMat SINGle | DOVerlay | QOVerlay |
DSPLit | QDSPIit | QQSPIit
:EXPand <Boolean>
:PROgram
[:MODE] <Boolean>
‘PSAve
[:STATe] <Boolean>
:HOLDoff <numeric_value>
[:WINDow<1...4>]
:DIAGram CLIN | CLOG | CDB | CSEG |
PLIN | PLOG | PDB | PSEG |
CHARter | SMITh | ISMith
:SEGMented
X
[[STATe] <Boolean>
‘R <numeric_value> ...
Y <numeric_value> ...
‘TRACe<1|2>
X
:OFFSet <numeric_value> HZ
:SPACing LINear | LOGarithmic --
Y
[:SCALe]
:AUTO ONCE - keine Abfrage
‘RLEVel <numeric_value> DBM|DB
:PDIVision <numeric_value> DBM|DB
:RPOSition <numeric_value> PCT
:BOTTom <numeric_value> DBM|DB
‘TOP <numeric_value> DBM|DB
:OFFSet <numeric_value> DBM|DB
:SPACing LINear | LOGarithmic | DB --
‘R
[:SCALe]
:CPOint <numeric value> DBM|DB
:OEDGe <numeric value> DBM|DB
:SPACing LINear | LOGarithmic | DB -
[[STATe] <Boolean>

DISPlay:FORMat

Dieser Befehl schaltet die Darstellung der MeR3ergebnisse zwischen ein, zwei und vier Diagrammen

um.
Syntax: DISPlay:FORMat  SINGle | DOVerlay | QOVerlay | DSPLIit | QDSPIit | QQSPIit

"Dl SP: FORM DSPL"

*RST-Wert: SINGle
SCPI: geratespezifisch

Beispiel:
Eigenschaften:
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DISPlay:FORMat:EXPand
Dieser Befehl schaltet die expandierte Darstellung ein bzw. aus.

Syntax: DISPlay:FORMat:EXPand ON | OFF
Beispiel: " DI SP: FORM EXP ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

DISPlay:PROGram[:MODE]
Dieser Befehl schaltet den Bildschirm zwischen MeRR3gerat und Rechnerfunktion um.

Syntax: DISPlay:PROGram:[MODE] ON | OFF
Beispiel: "Dl SP: PROG ON!
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

DISPlay:PSAVe[:STATe]
Dieser Befehl schaltet die Stromsparfunktion des internen Bildschirms ein bzw. aus.

Syntax: DISPlay:PSAVe:[STATe] ON | OFF
Beispiel: " DI SP: PSAV ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

DISPlay:PSAVe:HOLDoff

Dieser Befehl stellt die Zeit ein, nach der der interne Bildschirm ausgeschaltet wird. Der Wertebe-
reich ist 1...100 Minuten.

Syntax: DISPlay:PSAVe:[STATe] <numeric_value>
Beispiel: " DI SP: PSAV: HOLD 7"
Eigenschaften: *RST-Wert: 5

SCPI: geratespezifisch

DISPlay[:WINDow/[1...4]]:DIAGram
Dieser Befehl wahlt das Diagramm fur die Darstellung aus.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:DIAGram CLIN | CLOG | CDB | CSEG |PLIN | PLOG |
PDB | PSEG | CHARter | SMITh | ISMith

Beispiel: "Dl SP: DI AG SM T
Eigenschaften: *RST-Wert: CLOG
SCPI: geratespezifisch

DISPlay[:WINDow[1...4]]:DIAGram:SEGMented: X[:STATe]
Dieser Befehl schaltet den List-Sweep mit segmentierter X-Achse ein bzw. aus.

Syntax: DISPlay[:WINDow([1...4]]:DIAGram:SEGMented:X:[STATe] ON | OFF
Beispiel: "DI SP: DI AG SEGVt X ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch
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DISPlay[:WINDow[1...4]]:DIAGram:SEGMented:R

Dieser Befehl definiert die Segmentgrenzen bei polaren Diagrammen. Es kdnnen maximal 3 Seg-
mente definiert werden. Die Trennlinie zwischen zwei Segmenten ist gemeinsam, d.h. es gibt keine
Liicken oder Uberlappungen. Die Zahlenwerte beziehen sich auf die jeweilige Einheit des Dia-
gramms und sind in absteigender Reihenfolge sortiert.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:DIAGram:SEGMented:R <numeric_value> ...
Beispiel: "Dl SP: DI AG SEGM R 20, - 30, - 70, - 120"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

DISPlay[:WINDow[1...4]]:DIAGram:SEGMented:Y

Dieser Befehl definiert die Segmentgrenzen bei karthesischen Diagrammen. Es kdnnen maximal 3
Segmente definiert werden. Die Trennlinie zwischen zwei Segmenten ist gemeinsam, d.h. es gibt
keine Liicken oder Uberlappungen. Die Zahlenwerte beziehen sich auf die jeweilige Einheit des Dia-
gramms und sind in absteigender Reihenfolge sortiert.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:DIAGram:SEGMented:Y <numeric_value> ...
Beispiel: "Dl SP: DI AG SEGM Y 20, - 30, - 70, - 120"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe2: X: OFFSet

Dieser Befehl stellt den Stimulus Offset eines Memory-Traces ein. Er ist daher nur fir TRAC2 ver-
fugbar.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe2:X:OFFSet <numeric_value>
Beispiel: "Dl SP: TRAC2: X: OFFs 10MHZ"
Eigenschaften:  *RST-Wert: OHz

SCPI: geratespezifisch

DISPlay[:WINDow([1...4]]: TRACe[1]|2]: X:SPACing
Dieser Befehl schaltet zwischen linearer und logarithmischer Darstellung der X-Achse um.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1]2]:X:SPACing LINear | LOGarithmic
Beispiel: " DI SP: TRAC: X: SPAC LOG'
Eigenschaften: *RST-Wert: LINear

SCPI: konform

DISPlay[:WINDow([1...4]]: TRACe[1]|2]:Y[:SCALe]:AUTO
Dieser Befehl fuhrt eine einmalige Neuskalierung der y- bzw. radialen Achse aus..

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:-TRACe[1]|2]:Y[:SCALe]:AUTO ONCE
Beispiel: "Dl SP: TRAC: Y: AUTO ONCE"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1|2]:Y[: SCALe]:RLEVel

Dieser Befehl definiert den Referenzpegel. Neben den in der Tabelle angegebenen Einheiten sind,
abhéangig von der ausgewahlten MeRRgroR3e, auch folgende Einheiten und Einheitenpréfixe zulassig:

Leistung: DBM, DB, DBW, W, MW, UW, NW, PW
Spannung: V, MV, UV, NV, PV, DBV, DBMV, DBUV
Phase: DEG, KDEG, MDEG, UDEG, NDEG, PDEG
Gruppenlaufzeit: S, MS, US, NS, PS
Impedanz: OHM, GOHM, MOHM, KOHM
Admittanz: SIE, MSIE, USIE, NSIE
Induktivitat: H, MH, UH, NH, PH, FH
Kapazitat: F, MF, UF, NF, PF, FF
Dimensionslos: UNIT, MUNIT, UUNIT, NUNIT, PUNIT, FUNIT
Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:TRACe[1]|2]:Y[:SCALe]:RLEVel  <numeric_value>
Beispiel: "Dl SP: TRAC: Y: RLEV - 60dBn{
Eigenschaften:  *RST-Wert:

SCPI: konform

Die Angabe des Referenzpegels ist abhangig von der aktuell gewahlten Einheit.

DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1]|2]:Y[:SCALe]:PDIVision

Dieser Befehl definiert den Abstand zwischen zwei Gridlinien.Neben den in der Tabelle angegebenen
Einheiten sind, abhangig von der ausgewahlten Mel3grof3e, auch folgende Einheiten und Einheiten-
prafixe zulassig:

Leistung: DBM, DBW, MW, UW, NW, PW
Spannung: V, MV, UV, NV, PV, DBV,
Phase: DEG, KDEG, MDEG, UDEG, NDEG, PDEG
Gruppenlaufzeit: S, MS, US, NS, PS
Impedanz: OHM, GOHM, MOHM, KOHM
Admittanz: SIE, MSIE, USIE, NSIE
Induktivitat: H, MH, UH, NH, PH, FH
Kapazitéat: F, MF, UF, NF, PF, FF
Dimensionslos: UNIT, MUNIT, UUNIT, NUNIT, PUNIT, FUNIT
Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:-TRACe[1]|2]:Y[:SCALEe]:PDIVision <numeric_value>
Beispiel: "DI SP: TRAC: Y: PDI V 10dB"
Eigenschaften: *RST-Wert: 10dB

SCPI: konform

DISPlay[:WINDow([1...4]]: TRACe[1]|2]:Y[:SCALe]:RPOSition
Dieser Befehl definiert die Referenzposition in Prozent.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:-TRACe[1]|2]:Y[:SCALe]:RPOSition  0..100PCT
Beispiel: " DI SP: TRAC. Y: RPOS 50PCT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 100PCT

SCPI: konform

Der Wert 100% entspricht dem Referenzpegel (TOP), der Wert 0% dem unteren Gridrand (BOT-
Tom).
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DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1]2]:Y[:SCALe]:BOTTom

Dieser Befehl definiert den Wert des unteren Gridrandes. Neben den in der Tabelle angegebenen
Einheiten sind, abhéngig von der ausgewahlten Mel3gré3e, auch folgende Einheiten und Einheiten-
préafixe zulassig:

Leistung: DBM, DB, DBW, W, MW, UW, NW, PW
Spannung: Vv, MV, UV, NV, PV, DBV, DBMV, DBUV
Phase: DEG, KDEG, MDEG, UDEG, NDEG, PDEG
Gruppenlaufzeit: S, MS, US, NS, PS
Impedanz: OHM, GOHM, MOHM, KOHM
Admittanz: SIE, MSIE, USIE, NSIE
Induktivitat: H, MH, UH, NH, PH, FH
Kapazitat: F, MF, UF, NF, PF, FF
Dimensionslos: UNIT, MUNIT, UUNIT, NUNIT, PUNIT, FUNIT
Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:TRACe[1|2]):Y[:SCALe]:BOTTom <numeric_value>
Beispiel: "Dl SP: TRAC: Y: BOTT - 60dBnt
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1|2]:Y[:SCALe]: TOP

Dieser Befehl definiert den Wert des oberen Gridrandes. Neben den in der Tabelle angegebenen
Einheiten sind, abhangig von der ausgewahlten Me3gréRe, auch folgende Einheiten und Einheiten-
préafixe zulassig:

Leistung: DBM, DB, DBW, W, MW, UW, NW, PW
Spannung: Vv, MV, UV, NV, PV, DBV, DBMV, DBUV
Phase: DEG, KDEG, MDEG, UDEG, NDEG, PDEG
Gruppenlaufzeit: S, MS, US, NS, PS
Impedanz: OHM, GOHM, MOHM, KOHM
Admittanz: SIE, MSIE, USIE, NSIE
Induktivitat: H, MH, UH, NH, PH, FH
Kapazitat: F, MF, UF, NF, PF, FF
Dimensionslos: UNIT, MUNIT, UUNIT, NUNIT, PUNIT, FUNIT
Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:TRACe[1|2]:Y[:SCALe]:TOP  <numeric_value>
Beispiel: "Dl SP: TRAC: Y: TOP 10dBnt
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform
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DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1]2]:Y[: SCALe]:OFFSet

Dieser Befehl definiert einen Offset-Wert, der bei den Ausgaben mit eingerechnet wird. Neben den in
der Tabelle angegebenen Einheiten sind, abhéangig von der ausgewahlten Mel3grél3e, auch folgende

Einheiten und Einheitenpréafixe zulassig:

Leistung: DBM, DBW, MW, UW, NW, PW
Spannung: V, MV, UV, NV, PV,
Phase: DEG, KDEG, MDEG, UDEG, NDEG, PDEG
Gruppenlaufzeit: S, MS, US, NS, PS
Impedanz: OHM, GOHM, MOHM, KOHM
Admittanz: SIE, MSIE, USIE, NSIE
Induktivitat: H, MH, UH, NH, PH, FH
Kapazitat: F, MF, UF, NF, PF, FF
Dimensionslos: UNIT, MUNIT, UUNIT, NUNIT, PUNIT, FUNIT
Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1|2]:Y[:SCALe]:OFFSet <numeric_value>
Beispiel: "Dl SP: TRAC: Y: CFFS - 6dB"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 0dB

SCPI: geratespezifisch

DISPlay[:WINDow([1...4]]: TRACe[1|2]:Y:SPACing
Dieser Befehl schaltet zwischen linearer und logarithmischer Darstellung der Y-Achse um.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1|2]:Y:SPACing LINear | LOGarithmic | dB
Beispiel: "Dl SP: TRAC: Y: SPAC LI N
Eigenschaften: *RST-Wert: LOGarithmic

SCPI: konform

DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1]|2]:R[: SCALe]:CPQint
Dieser Befehl definiert den Mittelpunkt eines Polardiagrammes.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1|2]:R[:SCALe]:CPQint <numeric_value>
Beispiel: " DI SP: TRAC. R CPO
Eigenschaften:  *RST-Wert:

SCPI: konform

DISPlay[:WINDow([1...4]]: TRACe[1|2]):R[:SCALe]:OEDGe
Dieser Befehl definiert den AuRenkreis eines Polardiagramms.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]:TRACe[1|2]:R[:SCALe]:OEDGe <numeric_value>
Beispiel: " DI SP: TRAC. R CEDG'
Eigenschaften:  *RST-Wert:

SCPI: konform

DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1]|2]:R:SPACing
Dieser Befehl schaltet zwischen linearer und logarithmischer Darstellung um.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]]: TRACe[1|2]:R:SPACing LINear | LOGarithmic | dB
Beispiel: "Dl SP: TRAC: R SPAC LI N
Eigenschaften:  *RST-Wert: LOGarithmic

SCPI: konform
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DISPlay[:WINDow([1...4]]: TRACe[1|2][:STATe]
Dieser Befehl schaltet die Darstellung des jeweilige Mel3kurve ein bzw. aus.

Syntax: DISPlay[:WINDow[1...4]:-TRACe[1|2][:STATe] ON | OFF
Beispiel: "DI SP: TRAC2 ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: ON fir TRACe1, OFF fur TRACe2

SCPI: konform
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3.6.6 FORMat - Subsystem

Das FORMat-Subsystem bestimmt das Datenformat fur den Transfer vom und zum Gerat.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT | KOMMENTAR
FORMat
[:DATA] ASCIi|REAL[,<numeric_value>]
:DEXPort ASCii | TOUChstone | SCOMpact
:FORMat COMPIlex | MLPHase | MDPHase
:MODe NEW | APPend
:DSEParator POINt | COMMa
:SOURce CDATa | CVData | TDATa | FDATa |
MDATa | DDATa

FORMat[:DATA]

Dieser Befehl definiert das Datenformat fiir die Ubertragung von Daten vom und zum Gerét.

Syntax: FORMat[:DATA] ASCii | REAL [,<numeric_value>]
Beispiel: " FORM REAL, 32"

" FORM REAL, 64"

"FORM ASC "

Eigenschaften:  *RST-Wert: ASCii
SCPI: konform

Das Datenformat kann entweder vom Typ ASCii oder REAL sein. ASCii-Daten werden im Klartext,
durch Kommata getrennt, Ubertragen, REAL-Daten kdnnen als 32- oder 64-Bit IEEE 754-Floating Point-
Zahlen im "definite length block” transferiert werden.

MeRergebnisse werden immer als S-Parameter oder Wellenquotient in Real- Imaginarteildarstellung
Ubertragen. Daher werden bei einem Sweep mit 401 MeRRpunkten 802 durch Kommata getrennte Werte
Ubertragen.

Wird flr dieses Beispiel das Format ,FORM REAL, 32" gewahlt, so ist der Datenstrom vom Gerat zum
Steuerrechner wie folgt aufgebaut:

#432085334. . . ..

ab hier folgen i mDatenbl ock di e Datenbytes, hier 5334

Zahl der Bytes i m Datenbl ock, Angabe in ASCI|-Klartext, hier 3208

Ein ASCI | -Byte das die Lange des fol genden Langenzahl ers angi bt, hier 4
Kopf mar ki erung des bi ndren Dat enstrones

In diesem Beispiel ergibt sich die Anzahl der Gibertragenen Datenbytes wie folgt:
Anzahl = MeRpunktezahl * Bytes/Wert *2
3208 =401 *4 *2

Mit dem Faktor zwei wird die Darstellung des Mel3ergebnisses als komplexe GrélRe beriicksichtigt.
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FORMat:DEXPort
Dieser Befehl definiert das Fileformat des zu erzeugenden Files.

Syntax: FORMat:DEXPort ASCii | TOUChstone | SCOMpact
Beispiel: "FORM DEXP ASCI | "
Eigenschaften: *RST-Wert: ASCii

SCPI: konform

Das Fileformat kann ASCII (in beliebige Anwendungen importierbar), TOUCHSTONE-kompatibel oder
SUPERCOMPACT-kompatibel sein.

FORMat:DEXPort:FORMat
Dieser Befehl definiert das Format zur Festlegung der MeRwertdarstellung.

Syntax: FORMat:DEXPort:FORMat COMPIlex | MLPHase | MDPHase
Beispiel: " FORM DEXP: FORM COWP"
Eigenschaften:  *RST-Wert: ASCii

SCPI: konform

FORMat:DEXPort:MODe

Dieser Befehl legt fest, ob die Ausgabedaten in ein bereits vorhandenes oder in ein neues File ge-
schrieben werden..

Syntax: FORMat:DEXPort:MODe NEW | APPend
Beispiel: " FORM DEXP: MODE NEW
Eigenschaften:  *RST-Wert: NEW

SCPI: konform

FORMat:DEXPort:DSEParator
Dieser Befehl legt fest, welches Dezimaltrennzeichen (nur fir ASCII Files) verwendet wird .

Syntax: FORMat:DEXPort:DSEParator POINt | COMMa
Beispiel: " FORM DEXP: DSEP POl NT"
Eigenschaften: *RST-Wert: COMMa

SCPI: konform
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FORMat:DEXPort:SOURce
Dieser Befehl legt die Quelle der MelRdaten fest .
Syntax: FORMat:DEXPort:SOURce CDATa | CVData | TDATa | FDATa | MDATa |

DDATa
Beispiel: " FORM DEXP: SOUR CDAT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: DDATa
SCPI: konform

Im Mel3datenflul3 lassen sich die mdglichen Quellen wie folgt darstellen:

. CVDATa FDATa MDATa DDATa
Empféanger-
MeRdaten pegelionelur W CDATa TDATa - B Trace- .
aufnahme J Konvertierung [~ Formatierung > Mathematik > Smoothing
Systemfehler-
korrektur
Zeitbereichs-

transformation
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3.6.7 HCOPYy - Subsystem

Das HCOPy-Subsystem steuert die Ausgabe von Bildschirminformationen zu Dokumentationszwecken

auf Ausgabegerate oder Dateien.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT | KOMMENTAR
HCOPy
:ABORt - - keine Abfrage
:DESTination<1|2> <string> keine Abfrage
:DEVice
:COLor <Boolean>
:LANGuage<1|2> HPGL | PCL4 | PCL4_C | PCL4 C3|
PCL5 | LASerj | DESKJ | DESKJ_C |
DESKJ_C3 | POSTscript | EPSON24
| EPSON24C | WMF | PCX | HP7470
| HP7470LS
:PRESet<1|2> <Boolean>
:RESolution<1|2> <numeric_value>
[:IMMediate<1|2>] -- -- keine Abfrage
ITEM
:ALL keine Abfrage
:FFEed<1|2>
:STATe <Boolean>
‘LABEL
‘TEXT <string>
:PFEed<1|2>
:STATe <Boolean>
‘WINDow<1...4>
‘TABLe
:STATe <Boolean>
‘TEXT <string>
‘TRACe<1|2>
:STATe <Boolean>
:CAINcrement <Boolean>
LTYPe SoLid |
STYLeO |
STYLel |
STYLe2 |
STYLe3 |
STYLe4 |
STYLe5 |
STYLe6 |
STYLe7
:STATe <Boolean>
:AINCrement <Boolean>
‘PAGE
:DIMensions )
‘QUADrant<l1...4> keine Abfrage
FULL keine Abfrage
:ORlentation<1|2> LANDscape|PORTrait
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HCOPy:ABORt
Dieser Befehl bricht eine laufende Hardcopy-Ausgabe ab.

Syntax: HCOPy:ABORt
Beispiel: " HCOP: ABOR"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

HCOPy:DESTination<1|2> <string>
Dieser Befehl wahlt die das Gerat (Device) fiir die Ausgabe des Druckes aus.

Syntax: HCOPy:DESTIination[1|2]  <string>
<string>::= 'SYST:COMM:PRIN’ |
'SYST:COMM:CLIP’ |
'"MMEM’
Beispiel: " HCOP: DEST2 ' SYST: COMM SER2' "
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform
Der Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
" MVEM leitet die COPY-Ausgabe in eine Datei um. Der Befehl MVEM NAME

<fi | e_name> definiert den Dateinamen. Bei HCOPy: DEVi ce:
LANGuage konnen alle Formate ausgewahlt werden.

" SYST: COM PRI N leitet den Druck auf den Drucker. Der Drucker wird mit dem Befehl
SYSTEM COMMUNI cat e: PRI Nt er : SELect ausgewahlt.
Bei HCOPy: DEVi ce: LANGuage mufd GDI ausgewahlt werden.

" SYST: COM CLI P'  leitet den Druck in die Zwischenablage. Bei HCOPy: DEVi ce: LANGuage
mufl EWMF ausgewahlt werden.

HCOPy:DEVice:COLor
Dieser Befehl wahlt zwischen farbiger oder monochromer Druckausgabe der Bildschirmausgabe.

Syntax: HCOPy:DEVice:COLor ON | OFF
Beispiel: " HCOP: DEV: COL ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: konform
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HCOPy:DEVice:LANGuage[1]|2]
Dieser Befehl bestimmt das Datenformat der Druckausgabe.

Syntax: HCOPYy:DEVice:LANGuage HPGL | PCL4 | PCL4 _C | PCL4_C3 | PCL5 |
LASERJ | DESKJ | DESKJ_C | DESKJ_C3 |
POSTscript | EPSON24 |EPSON24C | WMF |

PCX
Beispiel: " HCOP: DEV: LANG WWVF"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform
HPGL und Datenformat fur eine Plotterausgabe in HPGL,
HP7470 spezielle Ausgabe fir den Plotter hp7470 (reduziertes HPGL-Format)
HPGL_LS und spezielles HPGL/HP7470-Format mit Ausgabe der Mel3kurven mit
HP7470LS unterschiedlichen Linientypen (Linestyles)
PCLA4... und PCL5 generische Datenformate fir Laser- und Tintenstrahldrucker, mit
PCL4: Schwarz/weil3

PCL4 C: Farbe (3Farbpatronen + schwarze Patrone)
PCL4_C3: Farbe (nur 3Farbpatronen)

PCL5: Schwarz/weild mit 300DPI Aufldsung, neue Sprachversion.
LASERJ Datenformat fur HP-Laserjet ab Serie IlI
DESKJ... Datenformate fur Drucker der HP-Deskjet Serie, mit

DESKJ: Schwarz/weif3
DESKJ_C: Farbe (3Farbpatronen + schwarze Patrone, z.B. Deskjet 560)
DESKJ_C3: Farbe (nur 3Farbpatronen, z.B. Deskjet 500)

POSTscript Seitenbeschreibungssprache,

EPSON24 Datenformat fir Epson-kompatible 24-Nadeldrucker, schwarz/weil3, z.B.
Epson LQ-Serie, R&S PDN

EPSON24C Datenformat fur Epson-kompatible 24-Nadeldrucker mit Farbe, z.B.
Epson Stylus Color, R&S PDN Color

WMF und (WINDOWS Metafile Format) und

PCX (Pixelgrafik) Datenformate fur die Ausgabe in Dateien, die spater zu

Dokumentationszwecken in entsprechende Programme direkt eingebunden
werden kénnen.

HCOPy[:IMMediate[1]2]]
Dieser Befehl startet eine Hardcopy-Ausgabe.

Syntax: HCOPy[:IMMediate[1|2]]
Beispiel: " HCOP"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

HCOPy: | MM 1] startet die Hardcopy-Ausgabe an das Device 1 (default),
HCOPy: | MR die Ausgabe an das Device 2.

Dieser Befehl ist ein "Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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HCOPy:ITEM:ALL
Dieser Befehl wahlt die Ausgabe der kompletten Bildschirminformation.

Syntax: HCOPYy:ITEM:ALL

Beispiel: " HCOP: | TEM ALL"

Eigenschaften: *RST-Wert: OFF
SCPI: konform

Die Hardcopy-Ausgabe erfolgt immer mit Kommentaren, Titel, Uhrzeit und Datum.

Alternativ zur gesamten Bildschirminformation kénnen nur MeRRkurven
(Befehle HCOPy: DEVi ce: W NDow. TRACe: STATe ON) oder Tabellen
(Befehl HCOPy: DEVi ce: W NDow. TABLe: STATe ON) ausgegeben werden.

HCOPy:ITEM:FFEed[1|2]:STATe
Dieser Befehl fugt an die Ausgabe der Bildschirminformation ein Seitenvorschub-Kommando an.

Syntax: HCOPy:ITEM:FFEed[1|2]:STATe  ON|OFF
Beispiel: "HCOP: | TEM FFE2: STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: konform

HCOPy:ITEM:LABel: TEXT
Der Befehl definiert den Titel der Bildschirmausgabe.

Syntax: HCOPY:ITEM:LABel:TEXT  <string>
Beispiel: "HCOP: | TEM LAB: TEXT "My Title' "
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: konform

HCOPy:ITEM:PFEed[1]|2]:STATe
Dieser Befehl fugt an die Ausgabe der Bildschirminformation ein Papiervorschub-Kommando an.

Syntax: HCOPy:ITEM:PFEed[1|2]:STATe ON | OFF
Beispiel: "HCOP: | TEM PFE2: STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

HCOPy:ITEM:WINDow<1 ... 4>:TABLe:STATe
Dieser Befehl gibt die aktuell dargestellten Tabellen aus.

Syntax: HCOPyY:ITEM:WINDow<1 ... 4>:TABLe:STATe ON | OFF
Beispiel: "HCOP: | TEM W ND2: TABL: STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

Der Befehl HCOPy:ITEM:WINDow<1...4>:TABLe:STATe OFF schaltet analog zum Befehl HCO-
Py:ITEM:ALL auf die Ausgabe der gesamten Bildschirminformation um.
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HCOPy:ITEM:WINDow<1 ... 4> TEXT
Dieser Befehl definiert einen Kommentartext fur die Druckerausgabe zum Melfenster 1 bzw. 2.

Syntax: HCOPy:ITEM:WINDow<1 ... 4> TEXT <string>
Beispiel: "HCOP: | TEM W ND2: TEXT ‘ Konmentar’ "
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

HCOPY:ITEM:WINDow<1 ... 4>:TRACe:STATe
Dieser Befehl wahlt die Ausgabe der aktuell dargestellten MeRkurve aus.

Syntax: HCOPy:ITEM:WINDow<1 ... 4>:TRACe:STATe ON | OFF
Beispiel: "HCOP: | TEM W ND2: TRACe: STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

Der Befehl HCOPy:ITEM:WINDow<1...4>.TRACe:STATe OFF schaltet analog zum Befehl HCO-
Py:ITEM:ALL auf die Ausgabe der gesamten Bildschirminformation um.

HCOPy:ITEM:WINDow<1 ... 4>:TRACe:CAINcrement
Der Befehl verandert automatisch die Farbe der aktuell dargestellten Mel3kurve nach dem Ausdruck.

Syntax: HCOPyY:ITEM:WINDow<1 ... 4>:TRACe:CAINcrement ON | OFF
Beispiel: "HCOP: | TEM W ND2: TRACe: CAI N ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

Die automatische Farbédnderung der Mel3kurve ermdglicht die Plotterausgabe von mehreren Mel3-
kurven auf demselben Diagramm, wobei zur besseren Unterscheidung die Farbe der Mel3kurve je-
weils gewechselt wird ("Color Auto Increment”).

HCOPy:ITEM:WINDow([1...4]: TRACe[1|2]:LTYPe:STATe

Der Befehl schaltet die Verwendung unterschiedlicher Linientypen bei Plottern ein oder aus. Bei OFF
erscheinen alle Mef3kurven mit durchgezogener Linie auf dem Ausdruck.
Der Befehl ist nur verfligbar, wenn ein Plotter als Ausgabegerat ausgewahlt wurde.

Syntax: HCOPy:ITEM:WINDow[1...4]:TRACe[1|2].LTYPe:STATe ON | OFF
Beispiel: "HCOP: | TEM W ND: TRAC: LTYPe: STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

HCOPy:ITEM:WINDow[1...4]: TRACe[1]|2]:LTYPe

Der Befehl verandert den Linientyp der ausgewéahlten Mel3kurve. TRACe2 steht fir Memory Traces.
Der Befehl ist nur verfiigbar, wenn ein Plotter als Ausgabegerat ausgewahlt wurde. Als Parameter
sind SOLid (durchgezogene Linie) und STYLeO...STYLe7 zulassig. STYLe7 ist gleichbedeutend mit
SOLid, die anderen Werte stehen fr gestrichelte, strichpunktierte und andere Linienarten.

Syntax: HCOPy:ITEM:WINDow([1...4: TRACe[1|2]:.LTYPe SOLid | STYLe<n>
Beispiel: " HCOP: | TEM W ND: TRACe: LTYPe STYLe5"

Eigenschaften:  *RST-Wert: kanalabhangig
SCPI: geratespezifisch
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HCOPy:ITEM:WINDow([1...4]: TRACe[1|2]:LTYPe:AINCrement

Der Befehl bewirkt eine automatische Weiterschaltung des Linientyps fur den aktiven Kanal nach der
Ausgabe. Der Befehl ist nur verflgbar, wenn ein Plotter als Ausgabegerat ausgewahlt wurde. Er hat
keine Auswirkung auf den Linientyp bei Memory Traces. Es werden die Linientypen STY-
Le7...STYLe3 nacheinander ausgewabhilt.

Syntax: HCO- ON | OFF
Py:ITEM:WINDow[1...4]:TRACe[1]|2]:.LTYPe:AINCre
ment

Beispiel: "HCOP: | TEM W ND: TRAC: LTYP: Al NC ON'

Eigenschaften:  *RST-Wert: kanalabhangig
SCPI: geratespezifisch

HCOPy:PAGE:DIMensions:QUADrant
Der Befehl definiert den Quadranten des Bildschirms, der zur Ausgabe belegt wird .

Syntax: HCOPy:PAGE:DIMensions:QUADrant[1...4]
Beispiel: " HCOP: PAGE: DI M QUADL"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Die Quadranten sind im mathematischen Sinne definiert, d.h. QUADL1 ist oben rechts, QUAD2 ist
oben links, QUADS ist unten links und QUAD4 ist unten rechts. Dieser Befehl ist ein "Event” und hat
daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

HCOPy:PAGE:DIMensions:FULL
Der Befehl legt fest, dal3 die Bildschirmausgabe die gesamte Grol3e auf der Ausgabe belegt.

Syntax: HCOPy:PAGE:DIMensions:FULL
Beispiel: " HCOP: PAGE: DI M FULL"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

HCOPy:PAGE:ORlentation[1|2]
Der Befehl wahlt das Format der Ausgabe fiir das Ausgabegerat oder 2 (Hoch- bzw. Querformat).

Syntax: HCOPy:PAGE:ORIentation[1|2] LANDscape | PORTrait
Beispiel: " HCOP: PAGE: ORI LAND"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

1043.0009.50 3.60 D-15



Z\/'X

INITiate - Subsystem

3.6.8 INITiate - Subsystem

Das INITiate - Subsystem steuert die Initialisierung des Trigger - Subsystems.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
INITiate
:CONTinuous <Boolean>
[:IMMediate] -- -- keine Abfrage

INITiate:CONTinuous

Dieser Befehl bestimmt, ob das Trigger-System kontinuierlich initiert ist ("Free Run").

Syntax: INITiate:CONTinuous  ON | OFF
Beispiel: "1 NI T: CONT OFF"
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: konform

Die Einstellung "INITiate:CONTinuous ON" entspricht der Funktion CONTINUOUS SWEEP, d.h. der
Sweepablauf des Analysators wird zyklisch wiederholt. Die Einstellung "INITiate:CONTinuous OFF"
ist gleichbedeutend mit der Funktion SINGLE SWEEP.

INITiate[:IMMediate]
Dieser Befehl initiert einen erneuten Sweepablauf oder startet einen einzelnen (single) Sweep.

Syntax: INITiate[:IMMediate]
Beispiel: “INETT
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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3.6.9 INPut - Subsystem

Das INPut-Subsystem steuert die Eigenschaften der Eingange des Gerates.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
INPut<1|2>
:ATTenuation <numeric_value> DB
:BRIDge INTernal | BYPass | FPORt
:UPORt<1[2>
[:VALue?] -
:STATe <Boolean>

INPut[1]|2]:ATTenuation

Dieser Befehl bestimmt die Dampfung der Eichleitung im Signalpfad der empfangenen Welle bl

bzw. b2.
Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

INPut:BRIDge

INPut[1]|2]:AT Tenuation

<numeric_value>

<numeric_value>::= 0dB ... 70dB

"1 NP: ATT 40dB"
*RST-Wert: 0dB

SCPI: konform

Dieser Befehl definiert die Art der Messung mit dem Testset (intern, extern bzw. 4-Port) .

Syntax:
Beispiel:
Eigenschaften:

INPut[1]|2]:BRIDge INTernal | BYPass | FPORt

"I NP: BRI D BYP"

*RST-Wert: INTernal

SCPI: geratespezifisch

INPut: UPORt<1|2>[:VALue]?
Dieser Befehl fragt die Steuerleitungen des User-Ports ab.
INPut:UPORt<1|2>[:VALue]?

Syntax:
Beispiel:

Eigenschaften:

"1 NP: UPOR2?"
*RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein Abfragebefehl und hat keinen *RST-Wert.

INPut:UPORt<1]|2>:STATe

Dieser Befehl schaltet die Steuerleitungen des User-Ports zwischen INPut und OUTPut um.

Syntax:
Beispiel:

Eigenschaften:

Mit ON wird das User-Port auf INPut geschaltet, mit OFF auf OUTPut.

1043.0009.50

INPut:UPORt<1|2>:STATe ON | OFF

"I NP: UPOR2: STAT ON

*RST-Wert: ON

SCPI: geratespezifisch
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3.6.10 INSTrument - Subsystem

Das INSTrument-Subsystem wahlt die Betriebsart des Gerétes entweder Uber Textparametern oder
Uber fest zugeordnete Zahlen aus.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
INSTrument
:COUPle ALL | NONE
[:SELect] CHANNEL1 | CHANNELZ |
CHANNEL3 | CHANNEL4
:NSELect <numeric_value>

INSTrument:COUPIle
Dieser Befehl schaltet die Kopplung der Kanéle des Analysators aus bzw. ein.

Syntax: INSTrument:COUPle ALL | NONE
Beispiel: "1 NST: COUP NONE"
Eigenschaften: *RST-Wert:  ALL

SCPI: konform

INSTrument[:SELect]
Dieser Befehl wahlt den aktiven Kanal des Analysators aus.

Syntax: INSTrument[:SELect] CHANNEL<1..4>

Beispiel: "I NST CHANNEL2"

Eigenschaften: *RST-Wert: CHANNEL1, gekoppelte Kanéle
SCPI: konform

INSTrument:NSELect

Dieser Befehl schaltet zwischen den Kanélen des Analysators um. Die Kanalnummer wird direkt als
Zahl angegeben.

Syntax: INSTrument:NSELect<numeric_value>
<numeric_value>::=1.4

Beispiel: "1 NST: NSEL 2"

Eigenschaften: *RST-Wert: 1, gekoppelte Kanéle
SCPI: konform

Der Wert 1 entspricht CHANNEL1 usw. des Befehls INSTrument[:SELect].
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3.6.11 MMEMory - Subsystem

Das MMEMory-Subsystem (Mass Memory) enthélt die Befehle, die den Zugriff auf die Speichermedien
des Gerates durchflihren und verschiedene Gerateeinstellungen speichern bzw. laden.

Der NAME-Befehl speichert die HCOPy-Ausgaben in eine Datei.

Die verschiedenen Laufwerke kdonnen lber den "mass storage UNIT specifier” <msus> gemaf der
DOS-ublichen Syntax angesprochen werden. Die interne Festplatte wird mit "C:" angesprochen, das
eingebaute Floppy-Laufwerk mit "A:".

Die Dateinamen <file_name> werden als String-Parameter mit Anfihrungszeichen mit den Befehlen
angegeben. Sie entsprechen ebenfalls der tblichen DOS-Konventionen:

DOS-Dateinamen sind max. 8 ASCII-Zeichen lang, gefolgt von einem Punkt "." und einer Extension von
ein, zwei oder drei Zeichen. Der Punkt und die Extension sind beide opt|onal Der Punkt ist nicht Be-
standteil des Dateinames, er separiert Name und Extension. DOS-Dateinamen unterscheiden nicht
zwischen Grol3- und Kleinschreibung. Alle Buchstaben und Ziffern sind zuléssig, ebenso die Sonderzei-
chen " ", "A" UGt T R N0 N - (Y, )Y, '@ und . Reservierte Namen sind CLOCKS,
CON, AUX, COMl COM4 LPT1...LPT3, NUL und PRN.

Die zwei Zeichen ""und "?" fungieren als sog. "Wildcards", d.h. als Platzhalter zur Auswahl mehrerer
Dateien. Das Zeichen "?" steht flir genau ein Zeichen, das beliebig sein kann, das Zeichen "™*" qilt fir
alle Zeichen bis zum Ende des Dateinamens. "*.*" steht somit fur alle Dateien in einem Verzeichnis.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
MMEMory

:CATalog? nur Abfrage
:CDIRectory <directory_name>
:COPY <file_name>,<file_name> - keine Abfrage
:DATA <file_name>[,<block>]
:DELete <file_name> - keine Abfrage
:INITialize <msus> - keine Abfrage
:LOAD

:AUTO 1,<file_name>

:STATe 1,<file_name> - keine Abfrage
:MDIRectory <directory_name> - keine Abfrage
:MOVE <file_name>,<file_name> - keine Abfrage
:MSIS <msus>
:NAME <file_name>
:RDIRectory <directory_name> - keine Abfrage
:STORe

:STATe 1,<file_name> - keine Abfrage
:CLEar

:STATe 1,<file_name> - keine Abfrage

:ALL keine Abfrage
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BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
:SELect
[ITEM]
:GSETup <Boolean>
:HWSettings <Boolean>
:LINes
[:ALL] <Boolean>
:CSETup <Boolean>
:CDATa <Boolean>
:CKData <Boolean>
:HCOPy <Boolean>
:MACRos <Boolean>
‘MTRace<1...8> <Boolean>
:AFILes <Boolean>
:ALL - keine Abfrage
:NONE - keine Abfrage
:DEFault - keine Abfrage
:COMMent <string>

MMEMory:CATalog?
Dieser Befehl fragt den Inhalt des aktuellen Verzeichnisses ab.

Syntax: MMEMory:CATalog?
Beispiel: "MVEM CAT?"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

MMEMory:CDIRectory
Dieser Befehl wechselt das aktuelle Verzeichnis.

Syntax: MMEMory:CDIRectory  <directory_name>
<directory_name>::= DOS Pfadangabe
Beispiel: "MVEM CDI R ’ C:\ USER\ DATA" "
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Angabe des Verzeichnisses kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung ent-
halten. Die Pfadangabe richtet sich nach DOS-Konventionen.

MMEMory:COPY
Dieser Befehl kopiert die angegebenen Dateien.
Syntax: MMEMory:COPY  <file_source>,<file_destination>

<file_source> <file_destination> ::= <file_name>
<file_name> ::= DOS Dateiname

Beispiel: "MVEM COPY ' C.\ USER\ DATA\ SETUP. CFG , " A" "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Angabe des Dateinamens kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung ent-
halten. Die Dateinamen und Pfadangaben richten sich nach DOS-Konventionen. Dieser Befehl ist
ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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MMEMory:DATA
Dieser Befehl schreibt Blockdaten in die angegebene Datei.

Syntax: MMEMory:DATA <file_name>,<block>
MMEMory:DATA? <file_name>

<file_name> ::= DOS-Dateiname
<block> ::= binarer Datenblock

Beispiel: " MMVEM DATA? ' TESTO1. HCP' "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Das Endezeichen muf3 auf EOI gestellt sein, um eine einwandfreie Datentibertragung zu erhalten.

MMEMory:DELete
Dieser Befehl I6scht die angegebenen Dateien.

Syntax: MMEMory:DELete <file_name>
<file_name> ::= DOS-Dateiname
Beispiel: “MVEM DEL ' TESTO1. HCP' "
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Angabe des Dateinames kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung ent-
halten. Die Pfadangabe richtet sich hach DOS-Konventionen. Dieser Befehl ist ein "Event" und hat
daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

MMEMory:INITialize
Dieser Befehl formatiert die Diskette im Floppy-Laufwerk A.
Syntax: MMEMory:INITialize ~ <msus>
<msus> ::='A!
Beispiel: "MMEMINT "A "

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Das Formatieren l6scht alle vorhandenen Daten auf der Diskette. Dieser Befehl ist ein "Event" und
hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

MMEMory:LOAD:AUTO

Dieser Befehl legt fest, welche Gerateeinstellung nach dem Einschalten des Gerates automatisch
geladen wird.

Syntax: MMEMory:LOAD:AUTO 1,<file_name>

<file_name> ::= DOS Dateiname
FACTORY bedeutet die zuletzt im Gerat eingestellten Daten

Beispiel: "MMVEM LOAD: AUTO 1,' A: TEST. CFG "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Der Inhalt der Datei wird nach dem Einschalten des Gerates eingelesen und als neuer Geratezu-
stand eingestellt. Die Angabe des Dateinames kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbe-
zeichnung enthalten. Die Pfadangabe richtet sich nach DOS-Konventionen. Dieser Befehl ist ein
"Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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MMEMory:LOAD:STATe
Dieser Befehl liest Gerateeinstellungen aus Dateien ein.

Syntax: MMEMory:LOAD:STATe 1,<file_name>
<file_name> ::= DOS Dateiname
Beispiel: "MVEM LOAD: STAT 1, A: TEST. CFG "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Der Inhalt der Datei wird eingelesen und als neuer Geratezustand eingestellt. Die Angabe des Datei-
names kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung enthalten. Die Pfadangabe
richtet sich nach DOS-Konventionen. Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert
und keine Abfrage.

MMEMory:MDIRectory
Dieser Befehl richtet ein neues Verzeichnis ein.

Syntax: MMEMory:MDIRectory <directory _name>
<directory_name>::= DOS Pfadangabe
Beispiel: "MVEM MDI R ' C: \ USER\ DATA' "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

Die Angabe des Verzeichnisses kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung ent-
halten. Die Pfadangabe richtet sich nach DOS-Konventionen. Dieser Befehl ist ein "Event" und hat
daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

MMEMory:MOVE
Dieser Befehl benennt bestehende Dateien um.
Syntax: MMEMory:MOVE  <file_source>,<file_destination>

<file_source> <file_destination> ::= <file_name>
<file_name> ::= DOS Dateiname

Beispiel: "MVEM MOVE ' TESTO1. CFG ,’ SETUP. CFG "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Angabe des Dateinamens kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung ent-
halten. Die Dateinamen und Pfadangaben richten sich nach DOS-Konventionen. Dieser Befehl ist
ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

MMEMory:MSIS
Dieser Befehl wechselt in das angegebene Laufwerk.

Syntax: MMEMory:MSIS  <device>
<device>::="'A:"| 'C!
Beispiel: "MVEM MSIS T AT
Eigenschaften: *RST-Wert: 'C!
SCPI: konform

Das Laufwerk ist entweder die interne Festplatte C: oder das Floppy-Laufwerk A:. Die Laufwerks-
angabe richtet sich nach DOS-Konventionen.
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MMEMory:NAME
Dieser Befehl definiert eine Datei, in die gedruckt bzw. geplottet wird.

Syntax: MMEMory:NAME  <file_name>
<file_name> ::= DOS Dateiname
Beispiel: "MVEM NAME °* PLOT1. HPG "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Angabe des Dateinamens kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung ent-
halten. Die Dateinamen und Pfadangaben richten sich nach DOS-Konventionen.
Die Druckausgabe wird mit dem Befehl "HCOP:DEST 'MMEM™ in eine Datei umgeleitet.

MMEMory:RDIRectory
Dieser Befehl I6scht das angegebene Verzeichnis.

Syntax: MMEMory:RDIRectory  <directory_name>
<directory_name>::= DOS Pfadangabe
Beispiel: " MMEMRDIR'C\TEST "
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Angabe des Verzeichnisses kann neben der Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung ent-
halten. Die Pfadangabe richtet sich hach DOS-Konventionen. Dieser Befehl ist ein "Event" und hat
daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

MEMory:STORe:STATe
Dieser Befehl speichert die aktuelle Gerateeinstellung in eine Datei.

Syntax: MMEMory:STORe:STATe 1,<file_name>
<file_name> ::= DOS Dateiname
Beispiel: "MVEM STOR: STAT 1, TEST. CFG "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Der aktuelle Geratestatus wird als Datei abgespeichert. Die Angabe des Dateinames kann neben der
Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung enthalten. Die Pfadangabe richtet sich nach DOS-
Konventionen. Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

MMEMory:CLEar:STATe
Dieser Befehl I6scht die mit <file_name> bezeichnete Gerateeinstellung.

Syntax: MMEMory:CLEar:STATe 1,<file_name>
<file_name> ::= DOS-Dateiname ohne Extension
Beispiel: "MVEM CLE: STAT 1,’ TEST "
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

Der ausgewdahlte Geratedatensatz wird geléscht. Die Angabe des Dateinames kann neben der
Pfadangabe auch die Laufwerksbezeichnung enthalten. Die Pfadangabe richtet sich nach DOS-
Konventionen. Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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MMEMory:CLEar:ALL
Dieser Befehl Ioscht alle Gerateeinstellungen im aktuellen Verzeichnis.

Syntax: MMEMory:.CLEar:ALL
Beispiel: "MMEM CLE: ALL"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

MMEMory:SELect[:ITEM]: GSETup

Dieser Befehl nimmt die Daten des General Setup in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden
Teildatensatze einer Geréateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:GSETup ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: GSET ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]:HWSettings

Dieser Befehl nimmt die Hardware-Settings in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden Teilda-
tensatze einer Geréateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:HW Settings ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: HAS ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]:MTRace<1...8>

Dieser Befehl nimmt die Tracedaten des ausgewahlten Memory Trace in die Liste der abzuspei-
chernden / zu ladenden Teildatenséatze einer Gerateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:MTRace<1...8> ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: MTR3 ON'
Eigenschaften: *RST-Wert:  OFF fur alle Memory Traces

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]:LINes[:ALL]

Dieser Befehl nimmt alle Grenzwertlinien in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden Teildaten-
sétze einer Gerateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:LINes[:ALL] ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: LI N ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl schliel3t die Auswahl der eingeschalteten Grenzwertlinien ein.
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MMEMory:SELect[:ITEM]: CSETup

Dieser Befehl nimmt die aktuelle Farbeinstellung des Bildschirms in die Liste der abzuspeichernden /
zu ladenden Teildatenséatze einer Geréteeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:CSETup ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: CSET ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]: CDATa

Dieser Befehl nimmt die aktuellen Kalibrierdaten in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden
Teildatensatze einer Geréateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:CDATa ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: CDAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]:CKData

Dieser Befehl nimmt die Daten des aktuellen Cal-Kits in die Liste der abzuspeichernden / zu laden-
den Teildatensatze einer Geréteeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:CKData ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: CKD ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]: HCOPy

Dieser Befehl nimmt die Hardcopy-Einstellungen in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden
Teildatensatze einer Geréateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:HCOPy ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: HCOPy ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]:MACRos

Dieser Befehl nimmt die Tastaturmakros in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden Teildaten-
sétze einer Gerateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:MACRos ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: MACRos ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch
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MMEMory:SELect[:ITEM]:AFILes

Dieser Befehl nimmt die erzeugten ASCII-Dateien in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden
Teildatensatze einer Geréateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:AFILes ON|OFF
Beispiel: "MVEM SEL: AFl Les ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

MMEMory:SELect[:ITEM]:ALL

Dieser Befehl nimmt alle Teildatensatze in die Liste der abzuspeichernden / zu ladenden Teildaten-
sétze einer Gerateeinstellung auf.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:ALL
Beispiel: "MVEM SEL: ALL"
Eigenschaften: *RST-Wert:  --

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein Event und besitzt daher keinen *RST-Wert.

MMEMory:SELect[:ITEM]:NONE

Dieser Befehl l16scht alle Teildatensatze aus der Liste der abzuspeichernden / zu ladenden Teilda-
tensatze einer Gerateeinstellung.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:NONE
Beispiel: "MMEM SEL: NONE"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein Event und besitzt daher keinen *RST-Wert.

MMEMory:SELect[:ITEM]: DEFault

Dieser Befehl stellt die Default-Liste der abzuspeichernden / zu ladenden Teildatensatze einer Ge-
rateeinstellung ein.

Syntax: MMEMory:SELect[:ITEM]:DEFault
Beispiel: "MVEM SEL: DEFaul t "
Eigenschaften: *RST-Wert:  --

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein Event und besitzt daher keinen *RST-Wert.

MMEMory:COMMent
Dieser Befehl definiert einen Kommentar zu einer abzuspeichernden Gerateeinstellung.

Syntax: MMEMory:COMMent <string>
Beispiel: "MVEM COW ' Setup for GSM neasurenent’"”
Eigenschaften: *RST-Wert: leerer Kommentar

SCPI: geratespezifisch
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3.6.12 OUTPut - Subsystem

Das OUTPut-System steuert die Eigenschaften der Ausgéange des Analysators.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
OUTPut<1|2>
:ATTenuation <numeric_value> DB
:DPORt PORT1 | PORT2
:POWer NORMal | HIGH
‘RMIXer
[:STATe] <Boolean>
:UPORt<1|2>
[:VALue] <Binary>
:STATe <Boolean>

OUTPut[1]|2]:ATTenuation

Dieser Befehl bestimmt die Dampfung der Eichleitung im Signalpfad der zum Mefobjekt hinlaufen-
den Welle al bzw. a2 .

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

OUTPut:DPORt

OUTPuUt[1|2]:ATTenuation <numeric_value>
<numeric_value>::= 0dB .. 70dB
"QUTP: ATT 40dB "

*RST-Wert: -
SCPI: konform

Dieser Befehl definiert die Einstellung des Signalwegumschalters im Testset (drive port).

Syntax:
Beispiel:
Eigenschaften:

OUTPut[1]|2]:POWer

OUTPut:DPORt PORT1 | PORT2
" QUTP: DPCR PORT2"

*RST-Wert: PORT1
SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl schaltet ein zusatzliches Dampfungsglied im Generatorsignalpfad ein bzw. aus. Da-

durch kann die Ausgangsleistung auf Kosten einer schlechteren Anpassung erhéht werden.

Syntax:
Beispiel:
Eigenschaften:

OUTPut:RMIXer

OUTPut[1|2]:POWer NORMal | HIGH
" QUTP: POW HI GH'

*RST-Wert: NORM
SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl legt fest, ob die Referenzwelle al gerateintern oder Uber die Rickwandbuchsen al
EXT OUT und al EXT IN gefuhrt wird.

Syntax:
Beispiel:
Eigenschaften:

1043.0009.50

OUTPut:RMIXer[:STATe] ON | OFF
"QUTP: RM X ON'

*RST-Wert: OFF
SCPI: geratespezifisch
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OUTPut:UPORt<1|2>[:VALue]

Dieser Befehl setzt die Steuerleitungen des User-Ports. War das User-Port vorher auf INPut pro-
grammiert, wird der Ausgabewert zwischengespeichert.

Syntax: OUTPut:UPORt<1|2>[:VALue] <Binary>
<Binary>::= #B00000000 ... #811111111
Beispiel: " QUTP: UPOR2 #B10100101"

Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

OUTPut:UPORt<1|2>:STATe
Dieser Befehl schaltet die Steuerleitungen des User-Ports zwischen INPut und OUTPut um.

Syntax: OUTPut:UPORt<1|2>:STATe ON | OFF
Beispiel: " QUTP: UPOR: STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

Mit ON wird das User-Port auf OUTPut geschaltet, mit OFF auf INPut.
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3.6.13 PROGram - Subsystem

Das PROGram Subsystem enthalt Befehle, um auf dem Geréat Applikationen zu starten und zu steuern.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
PROGram
[:SELected]
:NAME ZVR_K9 | PROG
:STRing <varname>[,<string>]
:EXECute <cmdname> keine Abfrage
PROGram[:SELected]:NAME
Dieser Befehl stellt den Namen der auszuwéhlenden Applikation ein.
Syntax: PROGram[:SELected]:NAME ZVR_K9 | PROG
Beispiel: "PROG NAME ZVR_K9"
Eigenschaften: *RST-Wert: PROG
SCPI: konform

Derzeit wird die Applikation ZVR-K9 oder bei PROG ein beliebiges Programm, dass unter Windows-
NT lauft, Gber das PROGram Subsystem gesteuert. Bei Windows Applikationen gibt es keine
Ruckmeldung der Ergebnisse an die Geréatesoftware.

PROGram[:SELected]:STRing
Dieser Befehl weist den Variablen in der ausgewahlten Applikation Werte zu bzw. fragt sie ab.

Syntax: PROGram[:SELected]:STRing <varname>,<string>
PROGram[:SELected]:STRing? <varname>
<varname> ::= 'EMBED_CAL_IN' |
'EMBED_TNW"' |
'EMBED_CAL_OUT"' |
'CMDLINE' |
'FILE'
Beispiel: "PROG STR "EMBED CAL IN,’c:\user\config\user.cal "
"PROG STR? "EMBED CAL_IN "
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform
'EMBED_CAL_IN' legt den Dateinamen fir die zu verrechnende Kalibrierdatei fest.
'EMBED_CAL_OUT' legt den Dateinamen fur die Ausgabedatei fest.
'EMBED_TNW' gibt die Datei an, die das Transformationsnetzwerk beschreibt.

Mit <varname>='CMDLINE' kénnen in <string> Kommandozeilenparameter fir Applikationen ange-
geben werden.
Mit <varname>="FILE' wird in <string> der Dateiname (optional mit Pfad) angegeben.
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PROGram[:SELected].EXECute
Dieser Befehl fihrt den angegebenen Befehl in der ausgewahlten Applikation aus.

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

PROGram[:SELected]:EXECute <cmdname>

<cmdname> ::= 'EMBED' |
'DEEMBED' |
'RUN'

" PROG. EXEC * EMBED "

*RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Kommandos 'EMBED' und 'DEEMBED’ Iésen in der Applikation ZVR_K9 die Verrechnung der
Eingabedateien (vorher mit PROG:STR angegeben) aus. Das Kommando 'RUN' startet eine Appli-
kation auf Betriebssystemebene.
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3.6.14 SENSe - Subsystem

Das SENSe-Subsystem gliedert sich in mehrere Untersysteme. Die Befehle dieser Untersysteme steu-
ern direkt geratespezifische Einstellungen und beziehen sich nicht auf die Signaleigenschaften des

Mefsignals.

3.6.14.1 SENSe:AVERage - Subsystem

Das SENSe:AVERage - Subsystem fiihrt eine Mittelwertbildung auf den erfal3ten Daten durch. Mehrere
sukzessive Messungen werden zu einem neuen MefRergebnis zusammengefal3t. Das neue Ergebnis
hat dieselbe Anzahl Mel3punkte und den Achsenbezug wie die Originalmessungen.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1..4>]
:AVERage
:COUNt <numeric_value> -
[:STATe] <Boolean> -
:CLEar -- -- keine Abfrage
:MODE SWEep | POINt -

[SENSe[1...4]:]JAVERage: COUNt

Dieser Befehl spezifiziert die Anzahl der Messungen, die gemeinsam kombiniert werden.

Syntax: [SENSe[1...4]:]AVERage:COUNt <numeric_value>
<numeric value> ::= 0 .. 32767

Beispiel: " AVER: COUN 16"

Eigenschaften: *RST-Wert: 0
SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]JAVERage[:STATe]
Der Befehl schaltet die Average-Funktion ein bzw. aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]AVERage[:STATe]
Beispiel: "AVER  OFF"
Eigenschaften:  *RST-Wert:

SCPI:

[SENSe[1...4]:]AVERage:CLEar

ON | OFF

Der Befehl setzt das Ergebnis der Averagefunktion zuriick und startet erneut.

Syntax: [SENSe[1...4]:]AVERage:CLEar
Beispiel: "AVER CLE"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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[SENSe][1...4]:]AVERage:MODE
Der Befehl wahlt die Art der Mittelungsfunktion (Sweep oder Einzelpunktmessung) aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JAVERage:MODE SWEep | POINt
Beispiel: " AVER: MODE PO N
Eigenschaften: *RST-Wert: NORMal

SCPI: geratespezifisch

3.6.14.2 SENSe:BANDwidth - Subsystem

Dieses Subsystem steuert die Einstellung der Filterbandbreiten des Analysators. Die Befehle BAND-
width und BWIDth sind in ihrer Bedeutung gleichwertig.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1...4>]
:BANDwidth
[:RESolution] <numeric_value> HZ
:BWIDth
[:RESolution] <numeric_value> HZ

[SENSe[1...4]:]1BANDwidth|BWIDth[:RESolution]
Dieser Befehl definiert die Auflésebandbreite des Analysators .

Syntax: [SENSe[1...4]]BANDwidth|BWIDth[:RESolution] <numeric_value>
<numeric value> ::= 1kHz...26kHz; fur 26kHz muf3 "MAX" angegeben werden.
Beispiel: "BAND 10kHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform
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3.6.14.3

SENSe:CORRection - Subsystem

Das SENSe:CORRection-Subsystem steuert die Systemfehler-Korrektur sowie die Aufnahme der ein-

zelnen Korrekturwerte.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1...4>]
:CORRection
[:STATe] <Boolean>
:DATA <string>,<block> | <numeric_value>...
:DATE? nur Abfrage
:INTerpolate
[[STATe] <Boolean>
:AKAL
:SELect <string>
:EXPort <string> keine Abfrage
:[IMPort <string> keine Abfrage
:CLEar <string> keine Abfrage
:REName <string>,<string> keine Abfrage
:COLLect
[:ACQuire] THRough | OPEN1 | OPEN2 | keine Abfrage
OPEN12 | SHORT1 | SHORT2 |
MATCH1 | MATCH2 |
MATCH12 | NET | ATT |
IMATCH12 | REFL1 | REFL2 |
SLIDE1 | SLIDE2 | SLIDE12 |
LINEL | LINE2 |
M102 | O1IM2 | AKAL
:METHod FTRans | RTRans | FRTRans |
TOM | TRM | TRL | TNA |
TOMX | TOSM |
FUNDAMENTAL |
FOPORT1 | FOPORT2 | FOPORT12 |
FOPTport | ROPTport |
REFL1 | REFL2 | REFL12 |
TPORT | FTREF1 | RTREF2
:SAVE keine Abfrage

:CONNection<1|2>

:CKIT

[INSTall
:N<50|75>

:SELect

NSOFEMALE | NSOMALE | N75FEMALE |
N75MALE | PC7 | SMAFEMALE |
SMAMALE | PC35FEMALE | PC35MALE |
PC292FEMALE | PC292MALE |
UFEMALEL1 | UMALEL | UFEMALE2 |
UMALE2

N50 | N75 | SMA | PC7 | PC35 | PC292 |
USERL1 | USER2

<string>

MMTHrough | MFTHrough | FFTHrough |
MMLINE1 | MFLINEL | FFLINE1L |
MMLINE2 | MFLINE2 | FFLINE2 |
MMATten | MFATten | FFATten |
MMSNetwork | MFSNetwork |
FFSNetwork |

MOPen | FOPen |

MSHort | FSHort |

MREFlect | FREFlect |

MMTCh | FMTCh |

MSMatch | FSMatch[,<string>]

<string>
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BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1...4>]

:CORRection
:CKIT
:N<50|75>

:MMTHrough <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, m,
<numeric_value>

:MFTHrough <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, m,
<numeric_value>

:FFTHrough <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, m,
<numeric_value>

‘MMLINE<1|2> <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, m,
<numeric_value>

‘MFLINE<1|2> <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, m,
<numeric_value>

‘FFLINE<1|2> <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, m,
<numeric_value>

‘MMATten <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value> HZ

‘MFATten <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value> HZ

:FFATten <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value> HZ

:MMSNetwork <string>, )
<string>, )
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, m,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:N<50|75>
:MFSNetwork

:FFSNetwork

:MOPen

:FOPen

:MSHort

:FSHort

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:N<50[75>
:MREFlect

:FREFlect

:MMTCh

‘FMTCh

:MSMatch

:FSMatch

<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

HZ,
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]

:CORRection
:CKIT

SMA

:SELect

:MMTHrough

:MFTHrough

:FFTHrough

:MMLINE<1|2>

:MFLINE<1|2>

:FFLINE<1|2>

:MMATten

:MFATten

:FFATten

MMTHrough | MFTHrough | FFTHrough |
MMLINE1 | MFLINEL | FFLINE1L |
MMLINE2 | MFLINE2 | FFLINE2 |
MMATten | MFATten | FFATten |
MMSNetwork | MFSNetwork |
FFSNetwork |

MOPen | FOPen |

MSHort | FSHort |

MREFlect | FREFlect |
MMTCh | FMTCh |

MSMatch | FSMatch[,<string>]
<string>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>

HZ,
HZ,
m,

HZ,
HZ,
m,
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
SMA
:MMSNetwork

:MFSNetwork

:FFSNetwork

:MOPen

:FOPen

:MSHort

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
SMA
:FSHort

:MREFlect

:FREFlect

‘MMTCh

‘FMTCh

:MSMatch

:FSMatch

<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

HZ,
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:PC<7|35|292>

:SELect

:MMTHrough

:MFTHrough

:FFTHrough

:MMLINE<1|2>

:MFLINE<1|2>

:FFLINE<1|2>

:MMATten

:MFATten

:FFATten

MMTHrough | MFTHrough | FFTHrough |
MMLINE1 | MFLINEL | FFLINE1L |
MMLINE2 | MFLINE2 | FFLINE2 |
MMATten | MFATten | FFATten |
MMSNetwork | MFSNetwork |
FFSNetwork |

MOPen | FOPen |

MSHort | FSHort |

MREFlect | FREFlect |
MMTCh | FMTCh |

MSMatch | FSMatch[,<string>]
<string>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>

HZ,
HZ,
m,

HZ,
HZ,
m,
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:PC<7|35|292>
:MMSNetwork

:MFSNetwork

:FFSNetwork

:MOPen

:FOPen

:MSHort

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:PC<7|35|292>
:FSHort

:MREFlect

:FREFlect

‘MMTCh

‘FMTCh

:MSMatch

:FSMatch

<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

HZ,
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:USER<1|2>

:SELect
:IMPedance
‘WGUide
[[STATe]
:CFRequency
:MMTHrough

:MFTHrough

:FFTHrough

:MMLINE<1|2>

:MFLINE<1|2>

:FFLINE<1|2>

:MMATten

:MFATten

:FFATten

MMTHrough | MFTHrough | FFTHrough |
MMLINE1 | MFLINEL | FFLINE1L |
MMLINE2 | MFLINE2 | FFLINE2 |
MMATten | MFATten | FFATten |
MMSNetwork | MFSNetwork |
FFSNetwork |

MOPen | FOPen | MSHort | FSHort |
MREFlect | FREFlect |

MMTCh | FMTCh |

MSMatch | FSMatch[,<string>]
<string>

<numeric_value>

<Boolean>
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

OHM

HZ,

HZ,
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:USER<1|2>
:MMSNetwork

:MFSNetwork

:FFSNetwork

:MOPen

:FOPen

:MSHort

<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,

<string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
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BEFEHL

PARAMETER

EINHEIT

KOMMENTAR

[SENSe<1...4>]
:CORRection
:CKIT
:USER<1|2>
:FSHort

:MREFlect

:FREFlect

‘MMTCh

‘FMTCh

:MSMatch

:FSMatch

<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>
<string>,
<string>,
<numeric_value>,
<numeric_value>

HZ,
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BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1...4>]

:CORRection

:EDELay<1|2>
[TIME] <numeric_value> s
:DISTance <numeric_value> m
:ELENgth <numeric_value> m
:DIELectric <numeric_value>
:AUTO ONCE keine Abfrage
:STATe <Boolean>

:OFFSet<1|2>
:STATe <Boolean>
:MAGNitude <numeric_value> DB
:PHASe <numeric_value> DEG

:POWer
[[STATe] <Boolean>
:DATE? nur Abfrage
:ACQuire B1| B2 | IFRef keine Abfrage

[SENSe[1...4]:]CORRection:AKAL:SELect

Dieser Befehl wahlt einen aktiven Datensatz fir die AutoKal Box aus. Der Suffix von SENSe ist ohne

Bedeutung.
Syntax: [SENSe[1...4]:]CORREction:AKAL:SELect <string>
Beispiel: "CORR: AKAL: SEL ‘ AK1'"
Eigenschaften: *RST-Wert: * <NONBE>' 3
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection: AKAL:EXPort

Dieser Befehl exportiert den ausgewahlten Datensatz fur die AutoKal Box. Der Suffix von SENSe ist
ohne Bedeutung.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRECction:AKAL:EXPort <string>
Beispiel: "CORR: AKAL: EXP ‘ AK1' "
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

[SENSe[1...4]:]CORRection:AKAL:IMPort

Dieser Befehl importiert einen Datensatz fir die AutoKal Box. Der Suffix von SENSe ist ohne Be-
deutung.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORREction:AKAL:IMPort <string>
Beispiel: "CORR: AKAL: | MP * AK1' "
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geréatespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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[SENSe[1...4]:]CORRection:AKAL:CLEar

Dieser Befehl [6scht den ausgewéhlten Datensatz fur die AutoKal Box. Der Suffix von SENSe ist oh-
ne Bedeutung.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORREction:AKAL:CLEar <string>
Beispiel: "CORR: AKAL: CLE ‘ AK1' "
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

[SENSe[1...4]:]CORRection:AKAL:REName

Dieser Befehl benennt einen Datensatz fiir die AutoKal Box um. Dabei gibt der erste Parameter den
Zielnamen und der zweite den Quellnamen an. Der Suffix von SENSe ist ohne Bedeutung.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORREction:AKAL:REName <string>,<string>
Beispiel: "CORR: AKAL: REN “ AK2’ , * AK1" "
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

[SENSe[1...4]:]CORRection:INTerpolate[:STATe]
Dieser Befehl schaltet die Interpolation bei Systemfehlerkorrektur ein oder aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:INTerpolate[:STATe] ON | OFF
Beispiel: "CORR I NT ON
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:COLLect[:ACQuire]

Dieser Befehl fihrt eine Messung durch und speichert intern das Ergebnis fur den ausgewahlten
Standard.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:COLLect[:ACQuire] THRough | OPEN1 | OPEN 2 |
OPEN12 | SHORT1 | SHORT2
| MATCH1 | MATCH2 |
MATCH12 | NET | ATT |
IMATCH12 | REFL1 | REFL2 |
SLIDE1 | SLIDE2 | SLIDE12 |
LINEL | LINE2 | M10O2 | O1M2 |

Beispiel: "CORR COLL OPENL"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.
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[SENSe[1...4]:]CORRection:COLLect:METHod
Dieser Befehl definiert das Kalibrierverfahren.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:COLLect:METHod FTRans | RTRans | FRTRans |
TOM | TRM | TRL | TNA |
TOMX| TOSM | FUNDamental |
FOPORT1 | FOPORT2 |
FOPORT12 | FOPTport |
ROPTport | REFL1 | REFL2 |
REFL12 | TPORT | FTREF1 |
RTREF2

Beispiel: "CORR: COLL: METH TOM'

Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]CORRection:COLLect: SAVE

Dieser Befehl berechnet die Korrekturdaten nach dem aktuell ausgewahlten Kalibrierverfahren aus
den jeweils vorher durchgefiihrten Messungen der Standards und speichert sie intern ab.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:COLLect:SAVE
Beispiel: "CORR: COLL: SAV"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform
Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

[SENSe[1...4]:]CORRection:COLLect:CONNection[1|2]
Dieser Befehl wahlt fiir das Mel3tor zwischen Stecker und Buchse eine Steckverbinderfamilie aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection
:COLLect:CONNection[1]2] N50FEMALE | NSOMALE |

N75FEMALE | N75MALE | PC7 |
SMAFEMALE | SMAMALE |
PC35FEMALE | PC35MALE |
PC292FEMALE | PC292MALE |
UFEMALEL | UMALEZ1 |
UFEMALE2 | UMALEZ2

Beispiel: "CORR: COLL: CONN2 SMAM'

Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT
Dieser Befehl bestimmt das Steckverbindersystem des Kalibrierstandards.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT N50 | N75 | SMA | PC7 | PC35 | PC292 |
USER1 | USER2

Beispiel: "CORR: CKI T SMA"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch
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[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:INSTall
Dieser Befehl installiert einen Kalibrierkitdatensatz aus einer Datei.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRECction:CKIT:INSTall <filename>
Beispiel: "CORR: CKI T: INST ‘ A:\nykit.ck'"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:<CAL-Kit-Typ>:<Standard>
Dieser Befehl konfiguriert die Parameter der einzelnen Standards.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRECction:CKIT: string>,
<CAL-Kit-Typ>:<Standard> <string>,

<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value>,
OPEN | SHORT

Beispiel: " CORR: CKI T: N50: MOP
* ZCAN , * 123456/ 001’ , OHz, 3GHz, 5nm 0. 002, 24,1.8, 0. 1, 0"

Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

Je nach Standard werden nicht alle Werte in der Liste benutzt. In der Reihenfolge bedeuten:

string>:
<string>:

<numeric_value>:
<numeric_value>:
<numeric_value>:
<numeric_value>:
<numeric_value>:
<numeric_value>:
<numeric_value>:
<numeric_value>:

OPEN | SHORT:

1043.0009.50

CAL-Kit-Name max. 10 Zeichen

Seriennummer max. 15 Zeichen

untere Frequenzgrenze des Standards, Einheit Hz

obere Frequenzgrenze des Standards, Einheit Hz

elektrische Lange des Standards, Einheit m

Verluste

Polynomkoeffizient CO/LO fur parasitéare Kapazitat / Induktivitat, keine Einheit
Polynomkoeffizient C1/L1 fUr parasitére Kapazitat / Induktivitat, keine Einheit
Polynomkoeffizient C2/L2 fur parasitéare Kapazitat / Induktivitat, keine Einheit
Polynomkoeffizient C3/L3 fur parasitdre Kapazitat / Induktivitat, keine Einheit
néherungsweise Modellierung
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[SENSeJ[1...4]:]CORRection:CKIT:<CAL-Kit-Typ>:SELect
Dieser Befehl wahlt einen bestimmten Kalibriersatz innerhalb der angegebenen Steckverbinderfami-

lie aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORREction:CKIT:<CAL-Kit-Typ>:SELect <string>
Beispiel: "CORR: CKI T: N50: SEL * ZCAN

Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:USER<1|2>:IMPedance
Dieser Befehl stellt die Impedanz des USER Kalibrierkits ein.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRECction:CKIT:USER<1|2>:IMPedance <numeric_value>
Beispiel: "CORR: CKI T: USER2: | MP 40 OHM
Eigenschaften: *RST-Wert: 50 Ohm

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:USER<1|2>:WGUIde[:STATe]

Dieser Befehl schaltet die Hohlleiterkalibrierung des jeweiligen Kalibrierkits ein oder aus. Das Suffix
von SENS hat keine Bedeutung.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:USER<1|2>:WGUide[:STATe] ON | OFF
Beispiel: " CORR: CKI T: USER: WGU ON"
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:USER<1|2>:CFRequency
Dieser Befehl stellt die Cut-Off-Frequenz des USER-Kalibrierkits ein.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRECction:CKIT:USER<1|2>: CFRequency <numeric_value>
Beispiel: "CORR: CKI T: USER2: CFR 1 Gz
Eigenschaften: *RST-Wert: 0 Hz

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:N50|N75
Dieser Befehl wahlt einen Standard aus dem N-Kalibriersatz aus (N50 bzw. N75).

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:N50|N75  MMTHrough | MFTHrough |
FFTHrough | MMLINE1 | MFLINE1
| FFLINEL | MMLINE2 | MFLINE2 |
FFLINE2 | MMATten | MFATten |
FFATten | MMSNetwork |
MFSNetwork | FFSNetwork |
MOPEnN | FOPEn | MSHort | FSHort
| MREFlect | FREFlect | MMATch |
FMATch | MSMatch | FSMatch

[,<string>]
Beispiel: "CORR: CKI T: N5O FFTH'
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch
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Zweitorstandards sind entweder MM = Stecker/Stecker, FF = Buchse/Stecker oder MF = Stek-
ker/Buchse, Eintorstandards entweder als M = Stecker oder als F = Buchse vorhanden. Folgende
Standards sind auswahlbar:

THRough Durchverbindung

LINE1 Leitung 1 fur TRL-Verfahren (nur ZVR und ZVC)
LINE2 Leitung 2 fir TRL-Verfahren (nur ZVR und ZVC)
ATTenuation angepaltes Dampfungsglied (nur ZVR und ZVC)
SNETwork reflexionssymmetrisches Netzwerk (nur ZVR und ZVC)
OPEN Leerlauf

SHORt Kurzschlufd

REFLect unbekannter Eintorstandard (nur ZVR und ZVC)
MATCh Breitbandabschlul?

SMATch Gleitlast

Bei einer Abfrage mul3 der erste Parameter angegeben werden, der zweite nicht.

[SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:SMA
Dieser Befehl wahlt einen Standard aus dem SMA-Kalibriersatz aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:CKIT:SMA
Beispiel: "CORR: CKI T: SMA MFLI NE1"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Die Definition der Abkirzungen ist analog zu den Definitionen des N-Kalibriersatzes.
Bei einer Abfrage mul3 der erste Parameter angegeben werden, der zweite nicht.

[SENSeJ[1...4]:]CORRection:CKIT:PC[7|35]
Dieser Befehl wahlt einen Standard aus dem PC7-, PC3.5- bzw. 2.92 mm-Kalibriersatz aus.

Syntax: [SENSe[1..4]:]CORRection:CKIT:
Beispiel: "CORR: CKI T: PC35 FMAT"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Die Definition der Abklrzungen ist analog zu den Definitionen des N-Kalibriersatzes.
Bei einer Abfrage mul? der erste Parameter angegeben werden, der zweite nicht.

[SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2][: TIME]
Dieser Befehl bestimmt den Langenoffset als Laufzeit.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2][:TIME] = <numeric value>
Beispiel: " CORR: EDEL2 10ns™
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1]|2]:DISTance
Dieser Befehl bestimmt den Langenoffset als mechanische Lange.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2]:DISTance  <numeric value>
Beispiel: " CORR: EDEL: DI ST 10
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: konform
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[SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2]:ELENgth
Dieser Befehl bestimmt den Langenoffset als elektrische Lange.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2]:ELENgth <numeric value>
Beispiel: " CORR: EDEL: ELEN 12. 32mf
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1]|2]:DIELectric

Dieser Befehl bestimmt den Wert des Dielektrikums der tiber EDELay:DISTance eingegebenen Lei-
tungslange.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2]:DIELectric <numeric value>
Beispiel: "CORR: EDEL2: DI EL 1. 2"
Eigenschaften: *RST-Wert: 1

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1]|2]:AUTO

Dieser Befehl stellt den Langenoffset so ein, dafl? der Phasengang der im aktiven Kanal gemessenen
Mel3groRRe Uber den aktuellen Sweepbereich hinweg minimiert wird.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2]:AUTO ONCE
Beispiel: " CORR: EDEL2: AUTO ONCE"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

[SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1]|2]:STATe
Dieser Befehl schaltet die Korrektur des Langenoffsets ein bzw. aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:EDELay[1|2]:State ON | OFF
Beispiel: " CORR: EDEL: STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]CORRection:OFFSet[1]|2]:STATe
Dieser Befehl schaltet die Korrektur des Amplituden-, Phasen- und Langenoffsets ein bzw. aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:OFFSet[1]|2]:STATe ON | OFF
Beispiel: " CORR: OFFS: STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: konform
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[SENSe[1...4]:]CORRection:OFFSet[1|2]:MAGNitude
Dieser Befehl definiert den Amplitudenoffset.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:OFFSet[1|2]:MAGNitude
Beispiel: " CORR: OFFS: MAGN 3"
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]CORRection:OFFSet[1]|2]:PHASe
Dieser Befehl definiert den Phasenoffset.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:OFFSet[1|2]:PHASe
Beispiel: " CORR: OFFS: PHAS 23"
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]CORRection:STATe
Dieser Befehl schaltet die Systemfehlerkorrektur des jeweiligen Kanals ein oder aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:STATe
Beispiel: " CORR: STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]CORRection:DATA

Dieser Befehl dient zum Lesen und Schreiben der Systemfehlerkorrekturwerte. Im Datensatz ist pro
Messpunkt ein komplexer Wert (Real- und Imaginarteil) enthalten.Die Daten konnen in ASCII-
Darstellung oder binar ubertragen werden.

Der Parameter <string> kann dabei die folgenden Werte annehmen:

"SCORR1" Direktivitat Portl
"SCORR2" Quelltoranpassung Port 1
"SCORR3" Reflexionsgleichlauf Port 1
"SCORR4" Vorwartsisolation
"SCORR5" Lasttoranpassung Port 1
"SCORRG" Vorwartsubertragungsgleichlauf
"SCORRT" Direktivitat Port2
"SCORRS8" Quelltoranpassung Port 2
"SCORR9" Reflexionsgleichlauf Port 2
"SCORR10" Ruckwartsisolation
"SCORR11" Lasttoranpassung Port 2
"SCORR12" Ruckwartstibertragungsgleichlauf
"E11"..."E22" Elemente der E-Matrix (15-Term-Verfahren)
"G11"..."G22" Elemente der G-Matrix (7- und 15-Term-Verfahren)
"H11"..."H22" Elemente der H-Matrix (7- und 15-Term-Verfahren)
"F11", "F21", "F12" Elemente der F-Matrix (15-Term-Verfahren)
Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:DATA <string>,<block> | <numeric_value>...
Beispiel: " CORR: DATA " SCORR1", <bl ock_dat a>"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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Die folgende Tabelle zeigt, welche Korrekturterme bei den jeweiligen Korrekturverfahren verflgbar sind.

Kalibrierverfahren

Verfugbare Korrekturterme

Refl Norm both Ports

Trans Norm Forward SCORRG6

Trans Norm Reverse SCORR12

Trans Norm both Directions SCORR6, SCORR12
Refl Norm P1 SCORR3

Refl Norm P2 SCORR9

SCORRS3, SCORR9

Trans+Refl Norm Forward
Trans+Refl Norm Reverse

SCORR3, SCORRG6
SCORR9, SCORR12

Trans+Refl Norm both Ports

Full One Port P1
Full One Port P2

Full One Port both Ports

SCORR3, SCORR6, SCORR9, SCORR12

SCORRL1...SCORR3
SCORRY7...SCORR9

SCORR1...SCORR3, SCORRY7...SCORR9

One Path Two Port Forward
One Path Two Port Reverse

SCORRL1...SCORR3, SCORR6
SCORRY7...SCORR9, SCORR12

TOM, TRM,TNA,TRL

G11..G22 und H11, H12, H22 (H21 =1)
Gxx ist auf H21 normiert.

TOSM
TOM-X

SCORRL1...SCORR12
E11...E22, G11...G22, H11...H22, F11, F21, F12

[SENSe[1...4]:]CORRection:DATE?
Dieser Befehl liefert den Zeitpunkt, wann die aktive Systemfehlerkorrektur aufgenommen wurde.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:DATE?

Beispiel: " CORR: DATE?"
Eigenschaften: *RST-Wert:

SCPI:

geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:POWer:ACQuire
Dieser Befehl dient zur Aufnahme einer Empfanger-Pegelkalibrierung.
Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:POWer:ACQuire Bl | B2 | IFRef
Beispiel: " CORR: POW ACQ B1"

Eigenschaften:  *RST-Wert:

SCPI:

konform

[SENSe[1...4]:]CORRection:POWer[:STATe]
Dieser Befehl schaltet die Pegelkorrektur des jeweiligen Kanals ein oder aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:POWer[:STATe]
Beispiel: " CORR: POW STAT ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch
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[SENSe[1...4]:]CORRection:POWer:DATA
Dieser Befehl dient zum Lesen und Schreiben der Pegelkorrekturwerte fiir einen Empfangerkanal.
Der Parameter <string> kann folgende Werte annehmen:

"B1" Korrekturdaten fur Welle b1 an Port 1
"INPUTB1" Korrekturdaten fir Welle b1 an Input bl
"B2" Korrekturdaten fur Welle b2 an Port 2
"INPUTB2" Korrekturdaten fir Welle b2 an Input b2
"IFREF" Korrekturdaten fir Referenzeingang al an der Rickwand
"A1REF" Korrekturdaten fur Referenzeingang al (nur ZVM und ZVK)
"A2REF" Korrekturdaten fir Referenzeingang a2 (nur ZVM und ZVK)
Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:POWer:DATA <string>,<block> |
<numeric_value>...

Beispiel: " CORR: POW DATA "B1", <bl ock>"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]CORRection:POWer:DATE?
Dieser Befehl liefert den Zeitpunkt, wann die aktive Pegelkalibrierung aufgenommen wurde.

Syntax: [SENSe[1...4]:]CORRection:POWer:DATE?
Beispiel: " CORR: POV DATE?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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3.6.14.4 SENSe:DETector - Subsystem
Das SENSe:DETector-Subsystem steuert die MeBwertaufnahme des Analysators.
BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1..4>]
:DETector
[:FUNCtion] FAST | NORMal

[SENSe[1...4]:]DETector[:FUNCtion]
Dieser Befehl schaltet die Betriebsart beschleunigte Messung ein bzw. aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]DETector[:FUNCtion]
Beispiel: "DET FAST"
Eigenschaften: *RST-Wert: NORMal

SCPI: geratespezifisch
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3.6.14.5

SENSe:FREQuency - Subsystem

Das SENSe:FREQuency-Subsystem steuert die Frequenzachse des aktiven Melfensters. Die Fre-
guenzachse kann wahlweise Uber Start-/Stoppfrequenz oder Uber Mittenfrequenz und Span definiert

werden.

Fir die verschiedenen Geratemodelle ergeben sich folgende Wertebereiche:

SENSe:FREQuency: ZVR, ZVRE, ZVRL Z\VC, ZVCE
SOURce:FREQuency: interner Betrieb externer Betrieb
Passiv-Testset Aktiv-Testset
STARt, STOP, CW|FIXed 9kHz ... 4 GHz 300 kHz ... 4 GHz 10 Hz ... 4 GHz 20 kHz ... 8 GHz
CENTer > 9 kHz ... > 300 kHz ... > 9 kHz ... > 20 kHz ...
<4 GHz <4 GHz <4 GHz <8 GHz
SPAN 10 mHz ... 10 mHz ... 10 mHz ... 10 mHz ...
3,999991 GHz 3,9997 GHz 3,99999999 GHz 3,99998 GHz
BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1..4>]
:FREQuency
:CENTer <numeric_value> Hz
:SPAN <numeric_value> Hz
:STARt <numeric_value> Hz
:STOP <numeric_value> Hz
:MODE CW | FIXed | SWEep | SEGMent
[:CW] <numeric_value> Hz
:FIXED <numeric_value> Hz
:CONVersion FUNDamental | SHARmonic |
THARmonic | MIXer | ARBitrary
:ARBitrary <numeric_value>, ,
<numeric_value>, ,
<numeric_value>, Hz,
CW | FIXed | SWEep
‘MiXer
:FUNDamental RF|LO | IF
:LOEXternal SOURCEL | SOURCE2
:RFFixed <numeric_value> Hz
:LOFixed <numeric_value> Hz
:IFFixed <numeric_value> Hz
‘TFRequency BAND1 | BAND2
‘NLINear
:COMP
:STIMe <numeric_value> s
SOI:
:STIMe <numeric_value> s
TOI
:STIMe

<numeric_value>
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[SENSe[1...4]:]FREQuency:CENTer
Dieser Befehl definiert die Mittenfrequenz des Analysators.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CENTer <numeric_value>
<numeric value> ::= Wertebereich modellabhéngig (siehe Tabelle
am Beginn dieses Subsystems)
Beispiel: "FREQ CENT 100MHz"
Eigenschaften: *RST-Wert:
SCPI: Konform

[SENSe[1...4]:]FREQuency:SPAN
Dieser Befehl definiert den Frequenzdarstellbereich des Analysators.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:SPAN  <numeric_value>
<numeric value> ::= Wertebereich modellabhéngig (siehe Tabelle
am Beginn dieses Subsystems)
Beispiel: " FREQ SPAN 10MHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: MAXimum
SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]FREQuency:STARt
Dieser Befehl definiert die Startfrequenz des Analysators.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:STARt <numeric_value>
<numeric value> ::= Wertebereich modellabhéngig (siehe Tabelle
am Beginn dieses Subsystems)
Beispiel: "FREQ STAR 20MHz"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 9kHz bzw. 300kHz (Test Set passiv bzw. aktiv)
SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]FREQuency:STOP
Dieser Befehl definiert die Stoppfrequenz des Analysators.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:STOP <numeric_value>
<numeric value> ::= Wertebereich modellabhéngig (siehe Tabelle
am Beginn dieses Subsystems)
Beispiel: "FREQ STOP 2000MHz"

Eigenschaften:  *RST-Wert: modellabhéngig (siehe Tabelle am Beginn dieses Subsystems)
SCPI: konform
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[SENSe[1...4]:]FREQuency:MODE

Dieser Befehl legt fest, mit welchen Befehlsgruppen die Frequenzeinstellung des Analysators vorge-
nommen wird .

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:MODE CW | FIXed | SWEep | SEGMent
Beispiel: " FREQ MODE SWE"
Eigenschaften:  *RST-Wert: SWE

SCPI: konform

Bei CW und FIXed wird die Frequenzeinstellung durch den Befehl FREQuency:CW vorgenommen.
Im SWEep-Modus wird die Einstellung durch die Befehle FREQuency:STARt, STOP, CENTer und
SPAN durchgefihrt.

[SENSeJ[1...4]:]FREQuency:CW]|FIXed
Dieser Befehl definiert die Frequenz des Analysators im CW-Betrieb.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CW|FIXed  <numeric_value>
<numeric value> ::= Wertebereich modellabhéngig (siehe Tabelle
am Beginn dieses Subsystems)
Beispiel: " FREQ CW 100MHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Befehle FREQuency:CW und FREQuency:FIXed sind gleichbedeutend.

[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion

Dieser Befehl wahlt frequenzumsetzende Messungen aus (Second Harmonic, Third Harmonic, Mi-
schermessungen bzw freie Umsetzung).

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CONVersion FUNDamental | SHARmonic |
THARmonic | MIXer | ARBitrary

Beispiel: " FREQ CONV THAR'
Eigenschaften: *RST-Wert: FUNDamental
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:ARBitrary
Dieser Befehl definiert den Frequenzbereich des Empfangers bei frequenzumsetzenden Messungen.

Syntax: [SESe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:ARBitrary <nume-
ric_value>,<numeric_valu
e>,
<numeric_value>, CW |
FIXed | SWEep

Beispiel: "FREQ CONV: ARB 1, 1, 10MHz, SWE"

Eigenschaften:  *RST-Wert: 1,1,0

SCPI: geratespezifisch

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge (vgl. Abschnitt 2.4.1.2.3, "Allgemeine Frequenzkonfiguratio-
nen"):

Numerator,

Denominator,

Offset,

Wobbel- oder Festfrequenz.
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[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:MIXer:FUNDamental

Dieser Befehl wahlt fir Messungen an Mischern aus, welche der drei Mischerfrequenzen die Grund-
frequenz ist.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CONVersion:MIXer:FUNDamental RF|LO |IF
Beispiel: "FREQ CONV: M X: FUND RF"
Eigenschaften: *RST-Wert: LO

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:MIXer:LOEXternal
Dieser Befehl wahlt eine der beiden externen Signalquellen als Localoszillator aus.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CONVersion:MIXer:LOEXternal SOURCE1 |
SOURCE2
Beispiel: "FREQ CONV: M X: LOEX SOURCE2"
Eigenschaften:  *RST-Wert: SOURCE1
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:MIXer:RFFixed
Dieser Befehl definiert die RF - Mischerfrequenz als festen Wert.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CONVersion:MIXer:RFFixed  <numeric_value>
Beispiel: "FREQ CONV: M X: RFF 2. 5GHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:MIXer:LOFixed
Dieser Befehl definiert die LO - Mischerfrequenz als festen Wert.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CONVersion:MIXer:LOFixed = <numeric_value>
Beispiel: "FREQ CONV: M X: LOF 1. 8GHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:MIXer:IFFixed
Dieser Befehl definiert die IF - Mischerfrequenz als festen Wert.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CONVersion:MIXer:IFFixed <numeric_value>
Beispiel: "FREQ CONV: M X: | FF 21. 4MHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: 0

SCPI: geratespezifisch
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[SENSe[1...4]:]FREQuency:CONVersion:MIXer: TFRequency

Dieser Befehl bestimmt tiber die Auswahl des unteren bzw. oberen Bandes das Vorzeichen der drit-
ten Mischerfrequenz.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:CONVersion:MIXer:-TFRequency = BANDL1 |
BAND2
Beispiel: "FREQ CONV: M X: TFR BAND2"
Eigenschaften: *RST-Wert: BAND1
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:NLINear: COMP:STIMe

Dieser Befehl legt fur die Kompressionspunktmessung eine Wartezeit zwischen der Einstellung des
Generators und dem Beginn der Mel3wertaufnahme fest.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:NLINear:COMP:STIMe  <numeric_value>
<numeric_value>::= 0s...1000s

Beispiel: "FREQ NLI N: COVP: STI Me 1s"

Eigenschaften:  *RST-Wert: Os
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:NLINear:SOI:STIMe

Dieser Befehl legt fur die Interceptpunktmessung 2. Ordnung eine Wartezeit zwischen der Einstel-
lung des Generators und dem Beginn der Mel3wertaufnahme fest.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:NLINear:SOI:STIMe <numeric_value>
<numeric_value>::= 0s...1000s

Beispiel: "FREQ NLIN: SO : STI Me 1s"

Eigenschaften: *RST-Wert: Os
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]FREQuency:NLINear:TOIl:STIMe

Dieser Befehl legt fur die Interceptpunktmessung 3. Ordnung eine Wartezeit zwischen der Einstel-
lung des Generators und dem Beginn der MeRwertaufnahme fest.

Syntax: [SENSe[1...4]:]JFREQuency:NLINear:TOI:STIMe <numeric_value>
<numeric_value>::= 0s...1000s
Beispiel: "FREQ NLI N: TO : STI Me 1s"

Eigenschaften:  *RST-Wert: Os
SCPI: geratespezifisch
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3.6.14.6

SENSe:FUNCtion - Subsystem

Das SENSe:FUNCtion-Subsystem definiert die Mel3funktion, die vom Analysator ausgefuhrt wird.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT | KOMMENTAR
[SENSe<1..4>]
:FUNCtion
[:ON] <string>

[SENSe[1...4]:]FUNCtion[:ON]
Dieser Befehl definiert in einem String die Mel3funktion, die vom Analysator ausgefihrt wird.
[SENSe[1...4]:]FUNCtion[:ON]

Syntax:

1043.0009.50

<string> ::=

"XFRequency:POWer:A<1|2>"
"XFRequency:POWer:B<1|2>"
"XFRequency:POWer:S5<11..22>"
"XFRequency:POWer:S<11..22>:DEFine B1 | B2 | A1,
Al|B1|B2"

"XFRequency:POWer:Z<11..22>"
"XFRequency:POWer:Y<11..22>"
"XFRequency:POWer:ZREL<11..22>"
"XFRequency:POWer:YREL<11..22>"

"XFRequency:POWer:RATio B1|B2|Al|A2|ABSAl | ABSA2,
Al|A2|B1|B2|ABSAl | ABSA2"

"XFRequency:POWer:KFACtor
"XFRequency:POWer:MUFactor<1|2>
"XFRequency:POWer:EFFiciency
"XFRequency:VOLTage[:DC] DCIN1 | DCIN2"

"XFRequency:NLINear COMP | SOI | TOI | OFF"
"XFRequency:NLINear:COMP:LEVel <numeric_value>"
"XFRequency:NLINear:COMP:CPOint INP | OUTP"
"XFRequency:NLINear:COMP:CHECK[:ALL] ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:COMP:CHECk:MAXPwr ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:COMP:CHECk:MINPwr ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:COMP:CHECKk:ITERations ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:COMP:CHECk:RCOMpress ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:COMP:CHECk:ESRC ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:IPOint INP | OUTP "
"XFRequency:NLINear:SOI:FREQuency SUM | DIFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECK[:ALL] ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:MAXPwr ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:MINPwr ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:LEVel ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:IPNoise ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:SQR ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:RIMod ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:COMP ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:SOI:CHECk:ESRC ON | OFF"
"XFReqguency:NLINear:TOL:IPQOint INP | OUTP "
"XFRequency:NLINear:TOI:SIDeband LSB | USB"
"XFRequency:NLINear:TOI:CHECK[:ALL] ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:TOI:CHECk:MAXPwr ON | OFF"
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"XFRequency:NLINear:TOl:CHECK:MINPwr ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:TOI:CHECk:LEVel ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:TOI:CHECKk:IPNoise ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:TOl:CHECk:CUBic ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:TOI:CHECK:RIMod ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:TOI:CHECk:COMP ON | OFF"
"XFRequency:NLINear:TOIl:CHECK:ESRC ON | OFF"

"XPOWer:POWer:A<1|2>"

"XPOWer:POWer:B<1|2>"

"XPOWer:POWer:S<11..22>"

"XPOWer:POWer:S<11..22>:DEFine B1|B2| A1,
Al|B1|B2"

"XPOWer:POWer:Zz<11..22>"
"XPOWer:POWer:Y<11..22>"
"XPOWer:POWer:ZREL<11..22>"
"XPOWer:POWer:YREL<11..22>"

"XPOWer:POWer:RATio B1|B2|Al|A2|ABSAL | ABSA2,
A1|A2|B1|B2|ABSAL | ABSA2"

"XPOWer:POWer:KFACtor
"XPOWer:POWer:MUFactor<1|2>
"XPOWer:POWer:EFFiciency
"XPOWer:VOLTage[:DC] DCIN1 | DCIN2"

"XTIMe:POWer:A<1|2>"

"XTIMe:POWer:B<1|2>"

"XTIMe:POWer:S<11..22>"

"XTIMe:POWer:S<11..22>:DEFine B1|B2| AL,
Al|B1|B2"

"XTIMe:POWer:Z<11..22>"
"XTIMe:POWer:Y<11..22>"
"XTIMe:POWer:.ZREL<11..22>"
"XTIMe:POWer:YREL<11..22>"

"XTIMe:POWer:RATi0 B1|B2|Al|A2|ABSAL | ABSA2,
A1|A2|B1|B2|ABSAL | ABSA2"

"XTIMe:POWer:KFACtor
"XTIMe:POWer:MUFactor<1|2>
"XTIMe:POWer:EFFiciency
"XTIMe:VOLTage[:DC] DCIN1 | DCIN2"

Beispiel: "FUNC * XFR: POW RAT B1, A1' "

Eigenschaften: *RST-Wert:
SCPI:
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3.6.14.7 SENSe:ROSCillator - Subsystem

Dieses Subsystem steuert den Referenzoszillator.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe]
:ROSCillator
[:SOURce] INTernal | EXTernal
:EXTernal
FREQuency <numeric_value> HZ

[SENSe:]ROSCillator[:SOURce]
Dieser Befehl wahlt den Referenzoszillator aus.

Syntax:
Beispiel:
Eigenschaften:

[SENSe:JROSCillator[:SOURCce]

" ROSC:. SOUR EXT"
*RST-Wert: -
SCPI: konform

INTernal | EXTernal

Bei der Auswahl von EXT muf3 das externe Referenzsignal an der Gerateriickseite angelegt werden.

[SENSe:]ROSCillator:EXTernal:FREQuency
Dieser Befehl wahlt die externe Referenzfrequenz aus.
[SENSe:]ROSCillator:EXTernal:FREQuency

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

Der Wert der externen Refenzfrequenz (1 MHz

1043.0009.50

<numeric_value> ::= 1MHz ..15MHz

" ROSC: EXT: FREQ 5MHZ"

*RST-Wert: 10MHz
SCPI: konform

3.109

<numeric_value>

... 15 MHz) wird auf 1-MHz-Schritte gerundet.

D-15



SENSe - Subsystem

YAY)'

3.6.14.8

SENSe:SEGMent - Subsystem

Das SENSe:SEGMent-Subsystem definiert die Parameter fir einen segmentierten Sweepablauf.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1..4>]
:SEGMent
:DEFine<1...50> <numeric_value>, Hz,
<numeric_value>, Hz,
<numeric_value>, )
<numeric_value>, dBm,
<numeric_value> | AUTO, S,
<numeric_value>, )
<numeric_value>, Hz,
[POSitive | NEGative]
:CLEar keine Abfrage
:INSert<1...50> <numeric_value>, Hz,
<numeric_value>, Hz,
<numeric_value>, )
<numeric_value>, dBm,
<numeric_value> | AUTO, s,
<numeric_value>, )
<numeric_value>, Hz,
[POSitive | NEGative]
:DELete<1...50>
:COUNT? nur Abfrage
:OVERIlap <Boolean>

[SENSe[1...4]:]SEGMent:DEFine[1...50]
Dieser Befehl definiert ein Segment des Sweeps.

Syntax:

Beispiel:

[SENSe[1...4]:]SEGMent:DEFine[1...50]

SCPI: geratespezifisch

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge:

START

STOP

POINTS

SOURCE POWER
SWEEP TIME
AVERAGE FACTOR
IF BANDWIDTH

LO to RF
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<numeric_value>,<numeric_value>,
<numeric_value>,<numeric_value>,
<numeric_value> | AUTO, <nume-
ric_value>,<numeric_value>,
[POSitive | NEGative]

" SEG DEF3 100kHz, 300kHz, 401, - 20dBm AUTQO, 1, 10kHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
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[SENSeJ[1...4]:]SEGMent:CLEar
Dieser Befehl I6scht alle Segmente.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SEGMent:CLEar
Beispiel: " SEG CLE"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event" und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage

[SENSe[1...4]:]SEGMent:INSert[1...50]
Dieser Befehl fligt ein Segment in eine bestehende Liste ein.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SEGMent:INSert[1...50] <numeric_value>,<numeric_value>,
<numeric_value>,<numeric_value>,
<numeric_value> | AUTO, <nume-
ric_value>,<numeric_value>,
[POSitive | NEGative]

Beispiel: "SEG | NS12 9kHz, 100kHz, 201, - 10dBm AUTO, 1, 10kHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]SEGMent:DELete[1...50]
Dieser Befehl Idscht ein Segment aus der vorher definierten Segmentliste.
Syntax: [SENSe[1...4]:]SEGMent:DELete[1...50]
Beispiel: " SEG: DEL2"

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

[SENSe][1...4]:]SEGMent: COUNt?
Dieser Befehl gibt die vorher flr einen Sweep definierte Anzahl an Segmenten zurick.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SEGMent: COUNt?
Beispiel: " SEG COUN?"
vEigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

[SENSe[1...4]:]SEGMent:OVERIlap

Dieser Befehl aktiviert/deaktiviert den Betrieb des segmentierten Sweep mit Uberlappenden Seg-
menten.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SEGMent:OVERIlap  ON | OFF
Beispiel: " SWE: SEGM OVER ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch
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3.6.14.9 SENSe:SWEep - Subsystem

Das SENSe:SWEep-Subsystem definiert die Parameter fir den Sweepablauf.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
[SENSe<1..4>]
:SWEep
" TIME <numeric_value> S
:AUTO <Boolean>
:COUNt <numeric_value>
:POINts <numeric_value>
:SPACing LINear | LOGarithmic --
:STEP <numeric_value> HZ
:PDECade <numeric_value>
:DIRection UP | DOWN

[SENSe[1...4]:]1SWEep:TIME
Dieser Befehl legt die Dauer des Sweepablaufes fest.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SWEep:TIME  <numeric_value>
<numeric_value>::= 5ms ... 1000s

Beispiel: " SWE: TI ME 10s"

Eigenschaften: *RST-Wert: — (AUTO wird auf ON gesetzt)
SCPI: konform

Bei direkter Programmierung von SWEep:TIME wird die automatische Kopplung ausgeschaltet.

[SENSe[1...4]:]1SWEep:TIME:AUTO

Dieser Befehl steuert die automatische Kopplung der Sweepablaufzeit an Frequenzdarstellbereich
bzw. Bandbreiteneinstellungen.

[SENSe[L...4]]SWEep: TIME:AUTO  ON | OFF

Syntax:
Beispiel:
Eigenschaften:

"SWE: Tl ME: AUTO ON'

*RST-Wert: ON

SCPI: konform
Bei direkter Programmierung von SWEep:TIME wird die automatische Kopplung ausgeschaltet.

[SENSeJ[1...4]:]SWEep:COUNt
Dieser Befehl definiert die Anzahl von Sweepablaufen, die Uber "Single Sweep" gestartet werden.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SWEep:COUNt  <numeric_value>
<numeric_value>::=0 ... 32767

Beispiel: " SVE: COUNT 64"

Eigenschaften:  *RST-Wert: 0
SCPI: konform

Dieser Parameter bestimmt die Anzahl von Sweepablaufen bzw. die Anzahl von Mittelungen (Avera-
ge). Der Wert 0 definiert im Average-Modus eine gleitende Mittelung der Mel3daten tber 10 Sweeps.
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[SENSeJ[1...4]:]SWEep:POINts
Dieser Befehl definiert die Anzahl von Messpunkten fiir einen Sweepablauf.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SWEep:POINts  <numeric_value>
<numeric_value>::=1 ... 2001

Beispiel: "SWE: PO N 10"

Eigenschaften:  *RST-Wert: 400
SCPI: konform

[SENSeJ[1...4]:]SWEep:SPACIing
Dieser Befehl schaltet zwischen linearen und logarithmischen Sweep um.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SWEep:SPACing LINear | LOGarithimc
Beispiel: " SVE: SPAC LOG'
Eigenschaften: *RST-Wert: LIN

SCPI: konform

[SENSe[1...4]:]1SWEep:STEP
Dieser Befehl definiert die Schrittweite des linearen Sweepablaufes.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SWEep:STEP  <numeric_value>
Beispiel: " SWE: STEP 200kHz"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

[SENSeJ[1...4]:]SWEep:PDECade
Dieser Befehl definiert die Anzahl der Schritte per Dekade fir den logarithmischen Sweepablauf.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SWEep:PDECade  <numeric_value>
Beispiel: " SWE: STEP 200kHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geréatespezifisch

[SENSe[1...4]:]1SWEep:DIRection
Dieser Befehl definiert die Richtung des Sweepablaufs.

Syntax: [SENSe[1...4]:]SWEep:DIRection ~ UP | DOWN
Beispiel: " SWE: DI R DOWN'
Eigenschaften:  *RST-Wert: UP

SCPI: konform
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Z\N'X

3.6.15

SOURce - Subsystem

Das SOURce-Subsystem steuert direkt geratespezifische Einstellungen, die zur Signalgenerierung not-

wendig sind.

Fir die verschiedenen Geratemodelle ergeben sich folgende Wertebereiche:

SOURce:POWer: ZVR, ZVRE, ZVRL ZVC, Z\VCE
interner Betrieb externer interner externer
Betrieb Betrieb Betrieb
50 Q - Testset 75 Q - Testset
STARt, STOP, -25dBm ... —27 dBm ... -18 dBm ... -25dBm ... -23dBm ...
LEVel:IMMediate: 0dBm —6 dBm 7 dBm 0dBm 3dBm
AMPLitude
CENTer —24,9 dBm ... -26,9 dBm ... -17,9 dBm ... -24,9 dBm ... -22,9dBm ...
-0,1dBm —6,1 dBm 6,9 dBm -0,1dBm 2,9dBm
SPAN 0,1dB...25 dB 0,1dB...21dB 0,1dB...25 dB 0,1dB...25 dB 0,1dB...23dB
BEFEHL PARAMETER EINHEIT | KOMMENTAR
SOURcex<1...4>
:POWer
[:LEVel]
[:IMMediate]
[:AMPLitude] <numeric_value> DBM
:CAMPIlitude
1A<1)2> <numeric_value> DBM
:ESRC<1|2> <numeric_value> DBM
:SLOPe <numeric_value> DB/GHZ
:EXTernal<1|2>
[:AMPLitude] <numeric_value> DBM
:SLOPe <numeric_value> DB/GHZ
‘ALC
[[STATe] <Boolean>
‘NLINear
:COMP
‘RANGe
:UPPer <numeric_value> dBm
LOWer <numeric_value> dBm
:SOI
‘RANGe
:UPPer <numeric_value> dBm
LOWer <numeric_value> dBm
TOI
‘RANGe
:UPPer <numeric_value> dBm
LOWer <numeric_value> dBm
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BEFEHL PARAMETER EINHEIT | KOMMENTAR
SOURce<1...4>

:POWer
:CENTer <numeric_value> dBm
:SPAN <numeric_value> dB
:STARt <numeric_value> dBm
:STOP <numeric_value> dBm
:CORRection
:DATA <string>,
<block> | <numeric_value>...
EXT<1|2>
:SWEep <numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value>, )
LIN | LOG
:NREadings <numeric_value>
[:ACQuire] Al| A2 | ESRC1 | ESRC2 keine Abfrage
LLISt <numeric_value>, ,
<numeric_value>, HZ,
<numeric_value> ... dB
:STATE <Boolean>
:FREQuency
[:CW] <numeric_value> HZ
:FIXED <numeric_value> Hz
:CONVersion
:ARBitrary
:IFRequency <numeric_value>, ,
<numeric_value>, ,
<numeric_value>, HZ,
CW | FIXed | SWEep
:EFRequency<1|2> <Boolean>, ,
<numeric_value>, )
<numeric_value>, ,
<numeric_value>, HZ,
CW | FIXed | SWEep
:NLINear
:COMP INT | ESRC1 | ESRC2
:SOI IESRC1 | IESRC2 | ESRC12
:OFFSet <numeric_value> HZ
TOI IESRC1 | IESRC2 | ESRC12
:OFFSet <numeric_value> HZ

SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude]
Dieser Befehl definiert den Pegel des Ausgangssignals.

Syntax: SOURcex<1 ... 4>:POWer[:LEVel][:IMMediate][:AMPLitude] <numeric_value>
<numeric_value>::= -25 dBm...0 dBm (modellabhéngig, sieche Tabelle am
Anfang dieses Abschnitts)
Beispiel: " SOUR2: POW - 20dBnt'
Eigenschaften: *RST-Wert: -10dBm
SCPI: konform
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SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate]: CAMPIlitude: A<1|2>

Dieser Befehl definiert den Pegel des Ausgangssignals al / a2 bei eingeschalteter Pegelkorrektur
oder bei der Aufnahme einer Pegelkalibrierung.

Syntax: SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate]: <numeric_value>
CAMPIlitude:A<1|2>

<numeric_value>::= -300dBm...+200dBm

Beispiel: " SOUR: POWN CAMP: A1 - 10dBnt
Eigenschaften: *RST-Wert: 0 dBm
SCPI: konform

SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate]: CAMPlitude:ESRC<1|2>

Dieser Befehl definiert den Pegel des externen Generators 1 / 2 bei eingeschalteter Pegelkorrektur
oder bei der Aufnahme einer Pegelkalibrierung.

Syntax: SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate]: CAMPIlitude: <num_val>
ESRC<1|2>
<num_val>::= -300dBm...+200dBm

Beispiel: " SOUR: POW CAMP: ESRC2 - 10dBnft

Eigenschaften: *RST-Wert: 0dBm
SCPI: konform

SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate]: SLOPe
Dieser Befehl definiert die Variation des Ausgangssignalpegels wahrend des Sweeps.

Syntax: SOURcex<1 ... 4>:POWer[:.LEVel][:IMMediate]:SLOPe <numeric_value>
<numeric_value>::= 0..20dB/GHz

Beispiel: " SOUR2: POW SLOP 6dB/ GHz™

Eigenschaften: *RST-Wert: 0 dB/Hz
SCPI: geratespezifisch

SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate]:EXTernal<1|2>:AMPLitude
Dieser Befehl definiert den Signalpegel bei Verwendung eines externen Generators.

Syntax: SOURce[l...4]:POWer[:LEVel][:IMMediate]:
EXTernal[1]2]:AMPLitude <numeric_value>
Beispiel: " SOUR2: POW EXT: AMP - 20dBn'
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

SOURce<1...4>:POWer[:LEVel][:IMMediate]:EXTernal<1|2>:SLOPe
Dieser Befehl definiert die Variation des Signalpegels bei Verwendung eines externen Generators.

Syntax: SOURce[l...4]:POWer[:LEVel][:IMMediate]:
EXTernal[1]2]:SLOPe <numeric_value>
Beispiel: " SOUR2: POW EXT: SLOP 6dB/ GHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: 0 dB/Hz
SCPI: geratespezifisch
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SOURce[1...4]: POWer:ALC[:STATe]

Dieser Befehl steuert das Verhalten der automatischen Pegelregelung des Analysators. Bei ON ist
die interne Pegelregelschleife geschlossen, bei OFF wird das Steuersignal von der Riickwandbuch-
se verwendet. Der angegebene Kanal (1...4) hat keine Bedeutung, da die Einstellung gerateglobal
ist.

Syntax: SOURce[1...4]: POWer:ALC[:STATe] ON | OFF
Beispiel: " SOUR: PON ALC ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: ON

SCPI: konform

SOURCce[1...4]:POWer:NLINear: COMP:RANGe:UPPer

Dieser Befehl legt fir die Kompressionspunktmessung eine obere Grenze fir die Leistung der Si-
gnalquelle fest. Der eingestellte Wert darf nicht gro3er sein als der Maximalpegel der gewéahlten
Quelle.

Bei Pegelkalibrierung ist die obere Grenze unabhangig von der gewahlten Signalquelle gleich
+200 dBm.

Syntax: SOURce[l...4]: POWer:NLINear:COMP:RANGe:UPPer  <numeric_value>
Beispiel: " SOUR: PON NLI N: COVP: RANG: UPP 0dBnt'
Eigenschaften:  *RST-Wert: 0 dBm

SCPI: geratespezifisch

SOURce[1...4]:POWer:NLINear:COMP:RANGe:LOWer

Dieser Befehl legt fiur die Kompressionspunktmessung eine untere Grenze fir die Leistung der Si-
gnalquelle fest. Der eingestellte Wert darf nicht kleiner sein als der Minimalpegel der gewahlten
Quelle.

Bei Pegelkalibrierung ist die untere Grenze unabhéngig von der gewahlten Signalquelle gleich
-300 dBm.

Syntax: SOURce[1...4]: POWer:NLINear:COMP:RANGe:LOWer  <numeric_value>
Beispiel: " SOUR: PON NLI N: COVP: RANG: LOW - 25dBnf'
Eigenschaften: *RST-Wert: -25 dBm

SCPI: geratespezifisch

SOURCce[1...4]:POWer:NLINear:SOl:RANGe:UPPer

Dieser Befehl legt fur die Messung des Interceptpunktes 2. Ordnung eine obere Grenze fir die Lei-
stung der Signalquellen fest. Der Einstellbereich fir die obere Grenze hangt von der Leistung der
gewahlten Signalquellen ab.

Bei Pegelkalibrierung ist die obere Grenze so zu wahlen, dal3 sie von beiden Signalquellen erreicht
wird.

Syntax: SOURce[1...4]: POWer:NLINear:SOl:RANGe:UPPer <numeric_value>
Beispiel: " SOUR: PON NLI N: SO : RANG UPP 0dBnf'
Eigenschaften:  *RST-Wert: 0 dBm

SCPI: geratespezifisch
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SOURCce[1...4]:POWer:NLINear:SOI:RANGe:LOWer

Dieser Befehl legt fiir die Messung des Interceptpunktes 2. Ordnung eine untere Grenze fir die Lei-
stung der Signalquellen fest. Der Einstellbereich fur die untere Grenze héngt von der Leistung der
gewahlten Signalquellen ab.

Bei Pegelkalibrierung ist die untere Grenze so zu wéhlen, dal3 sie von beiden Signalquellen erreicht
wird.

Syntax: SOURce[1...4]: POWer:NLINear:SOl:RANGe:LOWer <numeric_value>
Beispiel: " SOUR: PON NLI N: SO : RANG. LOW - 25dBnf'
Eigenschaften:  *RST-Wert: -25 dBm

SCPI: geratespezifisch

SOURce[1...4]:POWer:NLINear: TOl:RANGe: UPPer

Dieser Befehl legt fur die Messung des Interceptpunktes 3. Ordnung eine obere Grenze fir die Lei-
stung der Signalquellen fest. Der Einstellbereich fiir die obere Grenze hangt von der Leistung der
gewahlten Signalquellen ab.

Bei Pegelkalibrierung ist die obere Grenze so zu wéhlen, dal} sie von beiden Signalquellen erreicht
wird.

Syntax: SOURce[1...4]: POWer:NLINear:TOl:RANGe:UPPer <numeric_value>
Beispiel: " SOUR: PON NLI N: TO : RANG UPP 0dBnft
Eigenschaften: *RST-Wert: 0dBm

SCPI: geratespezifisch

SOURce[1...4]:POWer:NLINear: TOl:RANGe:LOWer

Dieser Befehl legt fiir die Messung des Interceptpunktes 3. Ordnung eine untere Grenze fir die Lei-
stung der Signalquellen fest. Der Einstellbereich fur die untere Grenze héangt von der Leistung der
gewahlten Signalquellen ab.

Bei Pegelkalibrierung ist die untere Grenze so zu wéhlen, dal3 sie von beiden Signalquellen erreicht
wird.

Syntax: SOURce[l...4]: POWer:NLINear:TOI:RANGe:LOWer <numeric_value>
Beispiel: " SOUR: PON NLI N: TO : RANG. LOW - 25dBnf'
Eigenschaften:  *RST-Wert: -25 dBm

SCPI: geratespezifisch

SOURce<1...4>:POWer:CENTer
Dieser Befehl definiert die Mittenpegel des Analysators bei Pegelwobbelung.

Syntax: SOURce<1...4>: POWer:CENTer <numeric_value>
<numeric value> ::= -25dBm ... 0 dBm (modellabhéngig, sieche Tabelle am
Anfang dieses Abschnitts)
Beispiel: " SOUR: PON CENT - 10dBm'
Eigenschaften: *RST-Wert:
SCPI: konform
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SOURce<1...4>:POWer:SPAN
Dieser Befehl definiert den Pegeldarstellbereich des Analysators bei Pegelwobbelung.

Syntax: SOURce<1...4>: POWer:SPAN <numeric_value>
<numeric value> ::= 0 dBm ... 25 dB (modellabhéngig, siehe Tabelle am
Anfang dieses Abschnitts)
Beispiel: " SOUR: PON SPAN 10dB"
Eigenschaften: *RST-Wert: MAXimum
SCPI: konform

SOURce<1...4>:POWer:STARt
Dieser Befehl definiert den Startpegel des Analysators bei Pegelwobbelung.

Syntax: SOURce<1...4>: POWer:STARt <numeric_value>
<numeric value> ::= -25 ... 0dBm (modellabhéngig, siehe Tabelle am
Anfang dieses Abschnitts)
Beispiel: " SOUR: POWN STARt - 10dBnt
Eigenschaften:  *RST-Wert:
SCPI: konform

SOURce<1...4>:POWer:STOP
Dieser Befehl definiert den Stoppegel des Analysators bei Pegelwobbelung.

Syntax: SOURce<1...4>: POWer:STOP <numeric_value>
<numeric value> ::= -25 ... 0dBm (modellabhangig, siehe Tabelle am
Anfang dieses Abschnitts)
Beispiel: " SOUR: POWN STOP - 10dBm'
Eigenschaften: *RST-Wert:
SCPI: konform

SOURCce[1...4]:POWer:CORRection:DATA
Dieser Befehl dient zum Lesen und Schreiben der Pegelkorrekturwerte fir einen Generatorkanal.
Mit dem Parameter <string> wird der Korrekturdatensatz ausgewahlt. Es bedeuten:

"Al" Generatorausgang al
"A2" Generatorausgang a2
"ESRC1" externer Generator 1
"ESRC2" externer Generator 2
Syntax: SOURCce[l...4]:POWer:CORRection:DATA  <string>,
<block> | <numeric_value>...

Beispiel: " SOUR: POW CORR: DATA " Al", <bl ock>"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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SOURce<1...4>:POWer:CORRection:EXT<1|2>:SWEep
Dieser Befehl definiert die Sweepparameter bei der Aufnahme einer Pegelkalibrierung von externen

Generatoren.

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

SOURce<1...4>:POWer: <nume-
CORRection:EXT<1|2>:SWEep ric_value>,<numeric_value>,<num
eric_value>, LIN | LOG

" SOUR: POW CORR: EXT1: SWE 10MHZ, 1GHZ, 101, LOG'

*RST-Wert: .., .-, 101, LIN (Start / Stopp abhangig vom externen Generator)
SCPI: konform

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge:
Start-Frequenz (Bereich abhéngig vom externen Generator)
Stopp-Frequenz (Bereich abhangig vom externen Generator)
Anzahl der Punkte (1 .. 2001)
Sweep Art (LIN, LOG)

Wenn die Anzahl der Punkte = 1 ist, muR3 Start- = Stopp-Frequenz gelten

SOURce<1...4>:POWer:CORRection:NREadings

Dieser Befehl bestimmt die Anzahl der Leistungsmessungen an einem Frequenzpunkt bei der Auf-
nahme einer Pegelkalibrierung.

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

SOURce<1...4>:POWer:CORRection:NREadings <numeric_value>
<numeric value> ::=1 .. 100
" SOUR: PON CORR: NRE 2"

*RST-Wert: 1
SCPI: konform

SOURce<1...4>:POWer:CORRection:[:ACQuire]
Dieser Befehl dient zur Aufnahme einer Generator-Pegelkalibrierung (intern, extern).

Syntax:
Beispiel:
Eigenschaften:

SOURce<1...4>:POWer:CORRection[:ACQuire] Al| A2 | ESRC1 | ESRC2
" SOUR: POW CORR: ACQ A1"

*RST-Wert:
SCPI: konform

SOURce<1...4>: POWer:CORRection:LLISt
Dieser Befehl definiert die Power-Loss-Liste, die bei der Aufnahme einer Pegelkalibrierung aktiv sein

kann.
Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

SOURce<1...4>:POWer:.CORRection:LLISt <numeric_value>,
<numeric_value>,
<numeric_value> ...

"SOUR: POW CORR: LLI'S 2, 10HZ, 1DB, 4GHZ, 2DB"

*RST-Wert: 0 (d.h leere Power-Loss-Liste)
SCPI: konform

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge:
Anzahl der folgenden (Frequenz, Dampfung)-Paare (0 ... 20)
Frequenz 1 (10 Hz .. 4 GHz)
Dampfung zu Frequenz 1 (-100 dB ... 1000 dB)

Die Frequenzen sind aufsteigend geordnet anzugeben
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SOURce<1...4>: POWer:CORRection:LLISt:STATe

Dieser Befehl legt fest, ob bei der Aufnahme einer Pegelkalibrierung die Power-Loss-Liste verwendet
wird.

Syntax: SOURce<1...4>:POWer:CORRection:LLISt:STATe ON | OFF
Beispiel: " SOUR: PON CORR: LLI S: STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: konform

SOURce<1...4>:FREQuency[:CW|FIXed]

Dieser Befehl definiert die CW-Frequenz fiir die Betriebsarten POWER SWEEP und TIME SWEEP.

Syntax: SOURcex<1 ... 4>:FREQuency[:CW|FIXed] <numeric_value>
<numeric_value>::=9kHz...4GHz

Beispiel: " SOUR2: FREQ 1GHz"

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

SOURce<1...4>:FREQuency:CONVersion:ARBitrary:IFRequency

Dieser Befehl definiert den Frequenzbereich des internen Generators bei frequenzumsetzenden
Messungen.

Syntax: SOURce<1...4>:FREQuency: <numeric_value>,<numeric_value>,
CONVersion:ARBitrary:IFRequency  <numeric_value>, CW | FIXed | SWEep
Beispiel: "SOUR: FREQ CONV: ARB: | FR 1, 1, 10MHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: 1,10
SCPI: geratespezifisch

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge (vgl. Abschnitt 2.4.1.2.3, ,Allgemeine Frequenzkonfiguratio-
nen“):

Numerator

Denominator

Offset

Wobbelbetrieb oder Festfrequenz

SOURce<1...4>:FREQuency:CONVersion:ARBitrary:EFRequency<1|2>

Dieser Befehl definiert den Frequenzbereich des externen Generators bei frequenzumsetzenden
Messungen.

Syntax: SOURce<1...4>:FREQuency: <ON|OFF>,<numeric_value>,
CONVersion:ARBitrary: <numeric_value>,<numeric_value>,
EFRequency<1|2> CW | FIXed | SWEep
Beispiel: " SOUR: FREQ CONV: ARB: EFR ON, 1, 1, 10MHz"
Eigenschaften: *RST-Wert: 0
SCPI: geratespezifisch

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge (vgl. Abschnitt 2.4.1.2.3, ,Allgemeine Frequenzkonfiguratio-
nen“):

State

Numerator

Denominator

Offset

Wobbelbetrieb oder Festfrequenz
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SOURce[1...4]:FREQuency:NLINear: COMP

Dieser Befehl legt als Signalquelle fir die Kompressionspunktmessung entweder die interne oder ei-
ne der beiden externen Quellen fest.

Syntax: SOURce[l...4]:FREQuency:NLINear:COMP INT | ESRC1 | ESRC2
Beispiel: "SOUR: FREQ NLI N: COVP | NT"
Eigenschaften: *RST-Wert: INT

SCPI: geratespezifisch

SOURce[1...4]:FREQuency:NLINear:SOI

Dieser Befehl legt als Signalquellen fir die Messung des Interceptpunktes 2. Ordnung entweder die
interne und eine der beiden externen Quellen oder die Kombination beider externer Quellen fest.

Syntax: SOURce[1...4]:FREQuency:NLINear:SOI IESRCL1 | IESRC2 | ESRC12
Beispiel: "SOUR: FREQ NLI N: SO ESRC12"
Eigenschaften:  *RST-Wert: IESRC1

SCPI: geratespezifisch

SOURce[1...4]:FREQuency:NLINear:SOI:OFFSet

Dieser Befehl legt bei der Messung des Interceptpunktes 2. Ordnung einen Versatz fir die Frequenz
der zweiten gegeniber der ersten Signalquelle fest.

Syntax: SOURce[l...4]:FREQuency:NLINear:SOI <numeric_value>
<numeric_value>::=0 GHz...4 GHz

Beispiel: "SOUR: FREQ NLI N: SO : OFFS 1MHz"

Eigenschaften: *RST-Wert: 3 MHz
SCPI: geratespezifisch

SOURce[1...4]:FREQuency:NLINear: TOI

Dieser Befehl legt als Signalquellen fiir die Messung des Interceptpunktes 3. Ordnung entweder die
interne und eine der beiden externen Quellen oder die Kombination beider externer Quellen fest.

Syntax: SOURCce[l...4]:FREQuency:NLINear:TOI IESRC1 | IESRC2 | ESRC12
Beispiel: "SOUR: FREQ NLI N: TO ESRC12"
Eigenschaften: *RST-Wert: IESRC1

SCPI: geratespezifisch

SOURce[1...4]:FREQuency:NLINear:TOIl:OFFSet

Dieser Befehl legt bei der Messung des Interceptpunktes 3. Ordnung einen Versatz fir die Frequenz
der zweiten gegenuber der ersten Signalquelle fest.

Syntax: SOURCce[l...4]:FREQuency:NLINear:TOI <numeric_value>
<numeric_value>::=0 GHz...4 GHz

Beispiel: "SOUR: FREQ NLI N: TO : OFFS 1MHz"

Eigenschaften:  *RST-Wert: 3 MHz
SCPI: geratespezifisch
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3.6.16 STATus - Subsystem

Das STATus-Subsystem enthélt die Befehle zum Status-Reporting-System. (siehe Abschnitt 3.8, Sta-
tus-Reporting System™). *RST hat keinen Einflul3 auf die Status-Register.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
STATus
:OPERation
[:EVENt?] -
:CONDition? -
:ENABle 0...65535
:PTRansition 0...65535
:NTRansition 0...65535
:PRESet -
:QUEStionable
[:EVENt?] -
:CONDition? -
:ENABle 0...65535
:PTRansition 0...65535
:NTRansition 0...65535
:FREQuency
[:EVENt?] -
:CONDition? -
:ENABIle 0...65535
:PTRansition 0...65535
:NTRansition 0...65535
:LIMit
[:EVENt?] -
:CONDition? -
:ENABIle 0...65535
:PTRansition 0...65535
:NTRansition 0...65535
:POWer
[:EVENt?] -
:CONDition? -
:ENABIle 0...65535
:PTRansition 0...65535
:NTRansition 0...65535
:QUEue
[INEXT?] -

STATus:OPERation[:EVENt?]
Dieser Befehl fragt den Inhalt des EVENt-Teils des STATus:OPERation-Registers ab.

Syntax: STATus:OPERation[:EVENLt?]
Beispiel: " STAT: OPER?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Beim Auslesen wird der Inhalt des EVENt-Teils geléscht.
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STATus:OPERation:CONDition?
Dieser Befehl fragt den CONDition-Teil des STATus:OPERation-Registers ab.

Syntax: STATus:OPERation:CONDition?
Beispiel: " STAT: OPER: COND?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Beim Auslesen wird der Inhalt des CONDition-Teils nicht geléscht. Der zuriickgegebene Wert spie-
gelt direkt den aktuellen Hardwarezustand wieder.

STATus:OPERation:ENABIle
Dieser Befehl setzt die Bits des ENABIe-Teils des STATus:QUEStionable-Registers.

Syntax: STATus:OPERation: ENABIe 0...65535
Beispiel: " STAT: OPER: ENAB 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

Das ENABIe-Register gibt die einzelnen Ereignisse des dazugehorigen EVENTt-Teils selektiv fur das
Summen-Bit im Status-Byte frei.

STATus:OPERation:PTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:OPERation-Registers fiir die Uber-
gange des CONDition-Bits von 0 nach 1.

Syntax: STATus:OPERation:PTRansition  0...65535
Beispiel: " STAT: OPER PTR 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

STATus:OPERation:NTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:OPERation-Registers fiir die Uber-
gange des CONDition-Bits von 1 nach 0.

Syntax: STATus:OPERation:NTRansition  0...65535
Beispiel: " STAT: OPER: NTR 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

STATus:PRESet

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren und die ENABIle-Teile aller Register auf einen definierten
Wert zuriick. Alle PTRansition-Teile werden auf FFFFh gesetzt, d.h., alle Ubergénge von 0 nach 1
werden entdeckt. Alle NTRansition-Teile werden auf 0 gesetzt, d.h., ein Ubergang von 1 nach 0 in
einem CONDition-Bit wird nicht entdeckt. Die ENABIle-Teile von STATus:OPERation and STA-
Tus:QUEStionable werden auf 0 gesetzt, d.h., alle Ereignisse in diesen Registern werden nicht wei-
tergemeldet.

Syntax: STATus:PRESet
Beispiel: " STAT: PRES"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform
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STATus:QUEStionable[:EVENt?]
Dieser Befehl fragt den Inhalt des EVENt-Teils des STATus:QUEStionable -Registers ab.

Syntax: STATus:QUEStionable[:EVENt?]
Beispiel: " STAT: QUES?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Beim Auslesen wird der Inhalt des EVENt-Teils geltéscht.

STATus:QUEStionable:CONDition?
Dieser Befehl fragt den CONDition-Teil des STATus:QUEStionable -Registers ab.

Syntax: STATus:QUEStionable:OPERation:CONDition?
Beispiel: " STAT: QUES: COND?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Beim Auslesen wird der Inhalt des CONDition-Teils nicht geléscht.

STATus:QUEStionable:ENABIe
Dieser Befehl setzt die Bits des ENABIle-Teils des STATus:QUEStionable-Registers.

Syntax: STATus: QUEStionable:ENABle  0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: ENAB 65535"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Das ENABIe-Register gibt die einzelnen Ereignisse des dazugehdrigen EVENt-Teils selektiv fur das
Summen-Bit im Status-Byte frei.

STATus:QUEStionable:PTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable -Registers fur die
Ubergénge des CONDition-Bits von 0 nach 1.

Syntax: STATus: QUEStionable:PTRansition  0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: PTR 65535"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

STATus:QUEStionable:NTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable -Registers fur die
Ubergénge des CONDition-Bits von 1 nach 0.

Syntax: STATus:QUEStionable:NTRansition 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: NTR 65535"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform
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STATus:QUEStionable:FREQuency[:EVENt?]

Dieser Befehl fragt den Inhalt des EVENt-Teils des STATus:QUEStionable:FREQuency-Registers
ab.

Syntax: STATus:QUEStionable:FREQuency[:EVENLt?]
Beispiel: " STAT: QUES: FREQ?"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Beim Auslesen wird der Inhalt des EVENt-Teils geldscht.

STATus:QUEStionable:FREQuency:CONDition?
Dieser Befehl fragt den CONDition-Teil des STATus:QUEStionable:FREQuency-Registers ab.

Syntax: STATus:QUEStionable:FREQuency:CONDition?
Beispiel: " STAT: QUES: FREQ COND?"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Beim Auslesen wird der Inhalt des CONDition-Teils nicht geldscht.

STATus:QUEStionable:FREQuency:ENABIe
Dieser Befehl setzt die Bits des ENABIe-Teils des STATus:QUEStionable:FREQuency-Registers.

Syntax: STATus: QUEStionable:FREQuency:ENABIle 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: FREQ ENAB 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Das ENABIe-Register gibt die einzelnen Ereignisse des dazugehorigen EVENTt-Teils selektiv fur das
Summen-Bit im Status-Byte frei.

STATus:QUEStionable:FREQuency:PTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable:FREQuency-
Registers fur die Ubergange des CONDition-Bits von 0 nach 1.

Syntax: STATus: QUEStionable:FREQuency:PTRansition 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: FREQ PTR 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

STATus:QUEStionable:FREQuency:NTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable:FREQuency-
Registers fur die Ubergange des CONDition-Bits von 1 nach 0.

Syntax: STATus: QUEStionable:FREQuency:NTRansition 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: FREQ NTR 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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STATus:QUEStionable:LIMit[:EVENLt?]
Dieser Befehl fragt den Inhalt des EVENt-Teils des STATus:QUEStionable:LIMit-Registers ab.

Syntax: STATus:QUEStionable:LIMit[:EVENLt?]
Beispiel: " STAT: QUES: LI M?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Beim Auslesen wird der Inhalt des EVENt-Teils geltéscht.

STATus:QUEStionable:LIMit: CONDition?
Dieser Befehl fragt den CONDition-Teil des STATus:QUEStionable:LIMit-Registers ab.

Syntax: STATus:QUEStionable:LIMit: CONDition?
Beispiel: " STAT: QUES: LI M COND?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Beim Auslesen wird der Inhalt des CONDition-Teils nicht geléscht.

STATus:QUEStionable:LIMit:ENABIe
Dieser Befehl setzt die Bits des ENABIe-Teils des STATus:QUEStionable:LIMit-Registers.

Syntax: STATus: QUEStionable:LIMit:ENABIle 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: LI M ENAB 65535"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Das ENABIe-Register gibt die einzelnen Ereignisse des dazugehdrigen EVENt-Teils selektiv fur das
Summen-Bit im Status-Byte frei.

STATus:QUEStionable:LIMit:PTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable:LIMit-Registers fur
die Ubergange des CONDition-Bits von 0 nach 1.

Syntax: STATus: QUEStionable:LIMit:PTRansition 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: LI M PTR 65535"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

STATus:QUEStionable:LIMit:NTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable:LIMit-Registers fur
die Ubergange des CONDition-Bits von 1 nach 0.

Syntax: STATus: QUEStionable:LIMit:NTRansition 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: LI M NTR 65535"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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STATus:QUEStionable:POWer[:EVENt?]
Dieser Befehl fragt den Inhalt des EVENt-Teils des STATus:QUEStionable:POWer-Registers ab.

Syntax: STATus:QUEStionable:POWer[:EVENLt?]
Beispiel: " STAT: QUES: PONP"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Beim Auslesen wird der Inhalt des EVENt-Teils geltéscht.

STATus:QUEStionable:POWer:CONDition?
Dieser Befehl fragt den CONDition-Teil des STATus:QUEStionable:POWer-Registers ab.

Syntax: STATus:QUEStionable:POWer:CONDition?
Beispiel: " STAT: QUES: PON COND?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

Beim Auslesen wird der Inhalt des CONDition-Teils nicht geléscht.

STATus:QUEStionable:POWer:ENABIe
Dieser Befehl setzt die Bits des ENABIle-Teils des STATus:QUEStionable:POWer-Registers.

Syntax: STATus: QUEStionab- 0...65535
le:POWer:ENABIle
Beispiel: " STAT: QUES: PON ENAB 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

Das ENABIe-Register gibt die einzelnen Ereignisse des dazugehorigen EVENTt-Teils selektiv fur das
Summen-Bit im Status-Byte frei.

STATus:QUEStionable:POWer:PTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable:POWer-Registers
fur die Ubergange des CONDition-Bits von 0 nach 1.

Syntax: STATus: QUEStionable:POWer:PTRansition 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: POWN PTR 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

STATus:QUEStionable:POWer:NTRansition

Dieser Befehl setzt die Flankendetektoren aller Bits des STATus:QUEStionable:POWer-Registers
fur die Ubergange des CONDition-Bits von 1 nach 0.

Syntax: STATus: QUEStionable:POWer:NTRansition 0...65535
Beispiel: " STAT: QUES: POW NTR 65535"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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STATus:QUEuUe[:NEXT?]
Dieser Befehl fragt den altesten Eintrag der Error Queue ab und Iéscht ihn dadurch.

Syntax: STATus:QUEuUe[:NEXT?]
Beispiel: " STAT: QUE?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Positive Fehlernummern bezeichnen geratespezifische Fehler, negative Fehlernummern von SCPI
festgelegte Fehlermeldungen (siehe Anhang B). Wenn die Error Queue leer ist, dann wird die Feh-
lernummer 0, "No error", zuriickgegeben. Dieser Befehl ist identisch mit dem Befehl

SYSTem ERRor .
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3.6.17 SYSTem - Subsystem

Im SYSTem-Subsystem sind eine Reihe von Befehlen fir allgemeine Funktionen zusammengefalit.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
SYSTem
:COMMunicate
:AKAL
[[STATe] <Boolean>
:GPIB
[:SELF]
:ADDRess 0...30 --
:RTERminator LFEoi | EOI
:RDEVice
[:PRINter<1|2>]
:ADDRess 0...30 --
:GENerator<1|2>
:ADDRess 0...30 --
:PMETer
:ADDRess 0...30 --
:RDEVice
:GENerator<1|2>
:CONTrol REMote | LOCal
:LINK GPIB | TTL
‘TYPE <name>
:PMETer
:CFACtor
[:SELect] ASENsor | BSENsor
:ASENsor <numeric_value>, ,
<numeric_value>, Hz,
<numeric_value> ... PCT
:BSENsor <numeric_value>, ,
<numeric_value>, Hz,
<numeric_value> ... PCT
:AZERoO
[[STATe] <Boolean>
‘TYPE <name>
:SERial<1|2>
:CONTrol
:DTR IBFull | OFF
‘RTS IBFull | OFF
[:RECeive]
:BAUD <numeric_value> --
BITS 718
:PARity
[TYPE] EVEN | ODD | NONE
:SBITs 1]2
:PACE XON | NONE
:DATE <num>, <num>, <num> -
:DISPlay
:UPDate <Boolean> | ONCE
:ERRor?
[:NEXT]? nur Abfrage
:ALL? nur Abfrage
:FIRMware
:UPDate <string> keine Abfrage
:PASSword
[:CENable] <string> keine Abfrage
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BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
:PRESet -
:SET <block>
TIME 0...23,0...59, 0...59
:VERSion? nur Abfrage

SYSTem:COMMunicate:AKAL[:STATe]

Dieser Befehl schaltet die Steuerung der AutoKal-Box ein bzw. aus.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:AKAL[:STATe] ON | OFF
Beispiel: " SYST: COMM AKAL ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: — (kein Einflu auf diesen Parameter)

SCPI: geratespezifisch

SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:ADDRess

Dieser Befehl andert die IEC-Bus-Adresse des Geréates.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:ADDRess  0...30

Beispiel: " SYST: COVW GPI B: ADDR 18"

Eigenschaften:  *RST-Wert: — (kein Einflul3 auf diesen Parameter)
SCPI: konform

SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:RTERminator

Dieser Befehl andert das EmpfangsschluRzeichen des Geréates.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:GPIB[:SELF]:RTERminator LFEOI | EOI
Beispiel: " SYST: COMWM GPI B: RTERM EQ "
Eigenschaften: *RST-Wert: LFEOI

SCPI: geratespezifisch

Der Analysator verfigt Uber einen DMA-Kanal zur Kommunikation tber den IEC-Bus. Dies gewahr-
leistet eine optimale Geschwindigkeit beim Transfer von Befehlen und Daten. Der im Gerét inte-
grierte Parser zur Befehlsdekodierung wird allerdings erst nach vollstandiger Ubertragung des Kom-
mandos Uber die Erkennung des Schluf3zeichens aktiv. Um dies auch bei dem Transfer von binaren
Daten zu erméglichen, muf3 vor dem Transfer die Schlu3zeichenerkennung auf das EOI-Signal um-
gestellt werden. Das Auslesen von Binardaten aus dem Gerét macht eine solche Umstellung nicht
notwendig.

SYSTem:COMMunicate:GPIB: RDEVice[:PRINter<1|2>]:ADDRess

Dieser Befehl andert die IEC-Bus-Adresse des Geréates, das als Hardcopy Device 1 bzw. 2 ausge-
wahlt ist, sofern bei diesem Gerat die IEC-Bus-Schnittstelle aktiviert ist.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:GPIB:RDEVice:PRINter<1|2>:ADDRess 0...30
Beispiel: " SYST: COW GPI B: RDEV: ADDR 5"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 4

SCPI: konform
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SYSTem:COMMunicate:GPIB:RDEVice:GENerator<1|2>:ADDRess
Dieser Befehl andert die IEC-Bus-Adresse des Geréates, das als Generator 1 bzw. 2 ausgewabhilt ist.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:GPIB:RDEVice:GENerator<1|2>: ADDRess 0...30
Beispiel: " SYST: COW GPI B: RDEV: GENer at or 1: ADDR 19"
Eigenschaften: *RST-Wert:

SCPI: geratespezifisch

SYSTem:COMMunicate:GPIB:RDEVice:PMETer:ADDRess
Dieser Befehl andert die IEC-Bus-Adresse des Gerates, das als Leistungsmesser ausgewahlt ist.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:GPIB:RDEVice:PMETer:ADDRess 0...30
Beispiel: " SYST: COMWM GPI B: RDEV: PMETer : ADDR 5"
Eigenschaften:  *RST-Wert:

SCPI: geratespezifisch

SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:ENUMerate: FIRSt?

Dieser Befehl fragt den Namen des ersten Druckers (in der Liste der Drucker) unter Windows NT ab.
Das Suffix bei Printer wird ignoriert.

Die Namen weiterer installierter Drucker kénnen mit dem Befehl SYSTem COVMUni cat e: PRI N-
t er: ENUMer at e: NEXT? abgefragt werden.

Sind keine Drucker konfiguriert, so wird ein Leerstring ausgegeben

Beispiel: " SYST: COW PRI N: ENUM FI RS?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:ENUMerate:NEXT?

Dieser Befehl fragt den Namen des nachsten unter Windows NT installierten Druckers ab. Das Suf-
fix bei Printer wird ignoriert.

Dieser Befehl kann nur nach dem Befehl SYSTem COMVuni cate: PRI Nter: ENUMer a-
t e: FI RSt ? gesendet werden.

Nach der Ausgabe aller Druckernamen wird ein Leerstring ausgegeben.

Beispiel: " SYST: COWM PRI N: ENUM NEXT?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch
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SYSTem:COMMunicate:PRINter<1|2>:SELect <printer_name>

Dieser Befehl wahlt einen der unter Windows NT installierten Drucker aus. Das Suffix bei Printer
wahlt Device 1 oder 2 aus.

Der Name des ersten Druckers wird mit FI RSt ? abgefragt. Anschliel3end kénnen die Namen weite-
rer installierter Drucker mit NEXT? abgefragt werden.

Parameter: <printer_name> ::= String, der mit den Befehlen SYSTem COVMuni cat e
: PRI Nt er: ENUMer at e: FI RSt ? und NEXT? abgefragt

wurde.
Beispiel: "SYST: COM PRI N: SEL ‘ HP_DESKJET660" "
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

SYSTem:COMMunicate:RDEVice:GENerator<1|2>:CONTrol
Dieser Befehl schaltet den externen Generator zwischen Fernbedienung und Handbetrieb um.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:RDEVice:GENerator<1|2>:CONTrol ~ REMote | LOCal
Beispiel: " SYST: COVM RDEV: GEN: CONT REM'
Eigenschaften:  *RST-Wert: LOC

SCPI: geratespezifisch

SYSTem:COMMunicate:RDEVice:GENerator<1|2>:LINK
Dieser Befehl wahlt den Schnittstellentyp des externen Generators aus.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:RDEVice:GENerator<1|2>:LINK GPIB|TTL
Beispiel: " SYST: COMM RDEV: GEN: LI NK GPI B"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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SYSTem:COMMunicate:RDEVice:GENerator<1|2>:TYPE
Dieser Befehl wahlt den Typ des externen Generators aus.
Syntax: SYSTem:COMMunicate:RDEVice:GENerator<1|2>:TYPE  <name>

<name>:= 'HP8340A' |
'HP_ESG' |
'HP_ESG_B'|
'SMEOQ2' |
'SMEOQ3' |
'SMEOQ6' |
'SMG' |
'SMGL' |
'SMGU' |
'SMH' |
'SMHU' |
'SMIQO02' |
'SMIQO2E' |
'SMIQO03' |
'SMIQO3E' |
'SMP02' |
'SMPO03' |
'SMPO0O4' |
'SMP22' |
'SMR20" |
'SMR20B11' |
'SMR27" |
'SMR27B11" |
'SMR40' |
'SMR40B11' |
'SMTO02' |
'SMTO3' |
'SMTO6' |
'SMYO01' |
'SMY02'

Beispiel: " SYST: COM RDEV: GEN: TYPE 'SMEO02™

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer:CFACtor[:SELect]

Dieser Befehl legt die Sensor-Faktor-Liste fest, die bei der Aufnahme einer Pegelkalibrierung ver-
wendet wird (wenn nicht die interne Liste des Leistungsmessers verwendet wird).

Syntax: SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer:CFACtor[:SELect] ASENSsor |
BSENsor
Beispiel: " SYST: COMM RDEV: PMET: CFAC: SEL ASEN'
Eigenschaften: *RST-Wert: ASENSsor
SCPI: konform
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SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer:CFACtor:ASENsor

Dieser Befehl definiert die Sensor-Faktor-Liste flr den Sensor A, die bei der Aufnahme einer Pegel-
kalibrierung aktiv sein kann.

Syntax: SYSTem:COMMunicate: <numeric_value>,<numeric_value>,
RDEVice:PMETer:CFACtor:ASENsor <numeric_value> ...
Beispiel: " SYST: COMM RDEV: PMET: CFAC: ASEN 2, 10HZ, 99PCT, 4GHz, 98PCT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 0 (d.h leere Sensor-Faktor-Liste)
SCPI: konform

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge:
Anzahl der folgenden (Frequenz, Faktor) Paare (0 .. 20)
Frequenz 1 (10 Hz ... 4 GHz)
Faktor zu Frequenz 1 (0 PCT ... 100 PCT)

Die Frequenzen sind aufsteigend geordnet anzugeben.

SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer:CFACtor:BSENsor

Dieser Befehl definiert die Sensor-Faktor-Liste fir den Sensor B, die bei der Aufnahme einer Pegel-
kalibrierung aktiv sein kann.

Syntax: SYSTem:COMMunicate: <numeric_value>,<numeric_value>,
RDEVice:PMETer:.CFACtor:BSENsor <numeric_value> ...
Beispiel: " SYST: COVWM RDEV: PMET: CFAC: BSEN 2, 10HZ, 99PCT, 4GHZ, 98PCT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 0 (d.h leere Sensor-Faktor-Liste)
SCPI: konform

Die Parameter sind in ihrer Reihenfolge:
Anzahl der folgenden (Frequenz, Faktor) Paare (0 .. 20)
Frequenz 1 (10 Hz ... 4 GHz)
Faktor zu Frequenz 1 (0 PCT ... 100 PCT)

Die Frequenzen sind aufsteigend geordnet anzugeben.

SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer:AZERO[:STATe]

Dieser Befehl legt fest, ob bei der Aufnahme einer Pegelkalibrierung der automatische Nullpunktab-
gleich des Leistungsmessers durchgefiihrt wird.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer:AZERO[:STATe] ON | OFF
Beispiel: " SYST: COW RDEV: PMET: AZER: STAT ON'
Eigenschaften:  *RST-Wert: OFF

SCPI: konform

SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer: TYPE
Dieser Befehl wahlt den Typ des externen Leistungsmessers aus.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:RDEVice:PMETer:TYPE <name>
<name>::= ‘NRVD'

Beispiel: " SYST: COVWM RDEV: PMET: TYPE ' NRVD "

Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch
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SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:DTR
SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:RTS

Diese Befehle schalten das Hardware-Handshakeverfahren fir die angegebene serielle Schnittstelle
aus (OFF) bzw. ein (IBFull).

Syntax: SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:DTR IBFull | OFF
SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:CONTrol:RTS IBFull | OFF
Beispiel: " SYST: COMM SER: CONT: DTR OFF

" SYST: COVM SER2: CONT: RTS | BF"

Eigenschaften: *RST-Wert: OFF
SCPI: konform

Die Bedeutung beider Befehle ist gleich. SERiall bzw. SERial 2 entspricht der Gerateschnittstelle
COM1 bzw. COM2.

SYSTem:COMMunicate: SERial<1|2>[:RECeive]:BAUD
Dieser Befehl stellt die Ubertragungsgeschwindigkeit fiir die angegebene serielle Schnittstelle ein.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive:]BAUD <numeric_value>
<numeric_value>::= 75| 150 | 300 | 600 | 1200 | 2400 | 9600

Beispiel: " SYST: COW SER: BAUD 2400"

Eigenschaften: *RST-Wert: 9600
SCPI: konform

SERiall bzw. SERial 2 entspricht der Gerateschnittstelle COM1 bzw. COM2.

SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:BITS

Dieser Befehl legt die Anzahl der Datenbits pro Datenwort fiir die angegebene serielle Schnittstelle
fest.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:BITS 7|8
Beispiel: " SYST: COWM SER2: BI TS 7"
Eigenschaften:  *RST-Wert: 8

SCPI: konform

SERiall bzw. SERial 2 entspricht der Gerateschnittstelle COM1 bzw. COM2.

SYSTem:COMMunicate: SERial<1|2>[:RECeive]:PARIty[: TYPE]
Dieser Befehl definiert die Paritatsprufung fir die angegebene serielle Schnittstelle.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>:RECeive:PARIty[: TYPE] EVEN | ODD
Beispiel: " SYST: COWM SER: PAR EVEN'
Eigenschaften: *RST-Wert: NONE

SCPI: konform

SERiall bzw. SERial 2 entspricht der Gerateschnittstelle COM1 bzw. COM2. Zulassige Werte sind:
EVEN gerade Paritat
ODD ungerade Paritéat
NONE Paritatsprifung ausgeschaltet.
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SYSTem:COMMunicate: SERial<1|2>[:RECeive]:SBITs

Dieser Befehl legt die Anzahl der Stopbits pro Datenwort fiir die angegebene serielle Schnittstelle
fest.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:SBITs 1|2
Beispiel: " SYST: COWM SER: SBI Ts 2"
Eigenschaften: *RST-Wert: 1

SCPI: konform

SERiall bzw. SERial 2 entspricht der Gerateschnittstelle COM1 bzw. COM2.

SYSTem:COMMunicate: SERial<1|2>[:RECeive]:PACE

Dieser Befehl schaltet das Software-Handshake fiir die angegebene serielle Schnittstelle ein bzw.
aus.

Syntax: SYSTem:COMMunicate:SERial<1|2>[:RECeive]:PACE XON | NONE
Beispiel: " SYST: COM SER: PACE XON'
Eigenschaften: *RST-Wert: NONE

SCPI: konform

SERiall bzw. SERial 2 entspricht der Gerateschnittstelle COM1 bzw. COM2.

SYSTem:DATE
Dieser Befehl gibt das Datum fiir den gerateinternen Kalender ein.

Syntax: SYSTem:DATE  <num>,<num>,<num:>
<num>,<num>,<num> ::= 0000...9999, 1...12, 1...31
Beispiel: " SYST: DATE 1994, 12, 1"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

Die Eingabe erfolgt in der Reihenfolge Jahr, Monat, Tag.

SYSTem:DISPlay:UPDate
Dieser Befehl schaltet die Aktualisierung aller Bildschirmelemente ein bzw. aus.

Syntax: SYSTem:DISPlay:UPDate ON | OFF | ONCE
Beispiel: " SYST: DI SP: UPD ON'
Eigenschaften: *RST-Wert: OFF

SCPI: geratespezifisch

SYSTem:DISPlay:UPDate ONCE fihrt eine einmalige Aktualisierung aller Bildschirmelemente durch.
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YAY)'

SYSTem:ERRor[:NEXT]?

Dieser Befehl fragt den altesten Eintrag in der Error Queue ab und Iéscht ihn dadurch.

Syntax: SYSTem:ERRor?
Beispiel: " SYST: ERR?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Positive Fehlernummern bezeichnen geratespezifische Fehler, negative Fehlernummern von SCPI
festgelegte Fehlermeldungen (siehe Anhang B). Wenn die Error Queue leer ist, dann wird die Feh-
lernummer 0, "No error", zurickgegeben. Dieser Befehl ist identisch mit dem Befehl
STATus: QUEue: NEXT?. Der Befehl ist nur eine Abfrage und hat daher keinen *RST-Wert.

SYSTem:ERRor:ALL?

Dieser Befehl fragt alle Eintrage in der Error Queue ab und léscht sie dadurch.

Syntax: SYSTem:ERRor:ALL?
Beispiel: " SYST: ERR: ALL?"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Positive Fehlernummern bezeichnen geratespezifische Fehler, negative Fehlernummern von SCPI
festgelegte Fehlermeldungen (siehe Anhang B). Wenn die Error Queue leer ist, dann wird die Feh-
lernummer 0, "No error”, zuriickgegeben. Der Befehl ist nur eine Abfrage und hat daher keinen
*RST-Wert.

SYSTem:FIRMware:UPDate

Dieser Befehl startet einen Firmware-Update mit dem Datensatz aus dem angegebenen Verzeichnis.

Syntax: SYSTem:FIRMware:UPDate <string>
Beispiel: "SYST: FIRM UPD ‘C:\Vv4.32""
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch

SYSTem:PASSword[:CENable]

Dieser Befehl schaltet mit dem Passwort den Zugang zu den Service-Funktionen frei.

Syntax: SYSTem:PASSword[:CENable] = Passwort
Beispiel: " SYST: PASS ' XXXX' "
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform
Der Befehl hat keine Abfrage.
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SYSTem:PRESet
Dieser Befehl |6st einen Geréate-Reset aus.

Syntax: SYSTem:PRESet
Beispiel: " SYST: PRES "
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform

Der Befehl hat die gleiche Wirkung wie die Taste PRESET der Handbedienung oder wie der Befehl
*RST.

SYSTem:SET
Dieser Befehl ladt die zuletzt mit SYSTem:SET? gespeicherte Gerateeinstellung.
Syntax: SYSTem:SET

Beispiel: " SYST: SET"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

Das Endezeichen muR3 auf EOI gestellt sein, um eine einwandfreie Datenlibertragung zu erhalten.

SYSTem:TIME
Dieser Befehl stellt die gerateinterne Uhr ein.
Syntax: SYSTem:TIME 0...23,0...59, 0...59
Beispiel: " SYST: TI ME 12, 30, 30"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: konform
Die Eingabe erfolgt in der Reihenfolge Stunde, Minute, Sekunde.

SYSTem:VERSion?

Dieser Befehl fragt die SCPI-Versionsnummer ab, zu der der implementierte Befehlssatz des Gera-
tes konform ist.

Syntax: SYSTem:VERSion?
Beispiel: " SYST: VERS?"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -

SCPI: konform

Der Befehl ist nur eine Abfrage und hat daher keinen *RST-Wert
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3.6.18 TRACe - Subsystem

Das TRACe-Subsystem steuert den Zugriff auf die im Gerét vorhandenen Trace-Speicher.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR

TRACe

:COPY MDATAL | MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 | keine Abfrage
MDATAS | MDATAG | MDATA7 | MDATAS,
CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA |
CH4DATA

:CLEar MDATAL | MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 | keine Abfrage
MDATAS | MDATAG6 | MDATA7 | MDATAS8

[:DATA]
[:RESPonse]

[:ALL]? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA | nur Abfrage
CH4DATA | CHIMEM | CH2MEM | CH3MEM |
CH4MEM | MDATAL | MDATA2 | MDATA3 |
MDATA4 | MDATAS | MDATAG | MDATAT |
MDATAS8

:PREamble? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA | nur Abfrage
CH4DATA | CHIMEM | CH2MEM | CH3MEM |
CH4MEM | MDATAL | MDATA2 | MDATA3 |
MDATA4 | MDATAS | MDATAG | MDATAT |
MDATAS8

:BODY? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA | nur Abfrage
CH4DATA | CHIMEM | CH2MEM | CH3MEM |
CH4MEM | MDATAL | MDATA2 | MDATA3 |
MDATA4 | MDATAS | MDATA6 | MDATAT |
MDATAS

:STIMulus

[LALL]? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA | nur Abfrage
CH4DATA | CHIMEM | CH2MEM | CH3MEM |
CH4MEM | MDATAL | MDATA2 | MDATA3 |
MDATA4 | MDATAS | MDATAG | MDATAT |
MDATAS

:PREamble? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA | nur Abfrage
CH4DATA | CHIMEM | CH2MEM | CH3MEM |
CH4MEM | MDATAL | MDATA2 | MDATAS3 |
MDATA4 | MDATAS | MDATAG | MDATAT |
MDATAS8

:BODY? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA | nur Abfrage
CH4DATA | CHIMEM | CH2MEM | CH3MEM |
CH4MEM | MDATAL | MDATA2 | MDATA3 |
MDATA4 | MDATAS | MDATA6 | MDATAT |
MDATAS

:FEED CH1MEM | CH2MEM | CH3MEM |

CH4MEM

[, MDATAL | MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 |
MDATAS | MDATAG | MDATA7 | MDATAS]
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TRACe:COPY

Dieser Befehl kopiert die Tracedaten des aktiven Kanals in einen der 8 Memorytraces.

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

TRACe:CLEar

TRACe:COPY <memory_name><trace_name>

<memory_name>:=  MDATAL | MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 |
MDATAS | MDATA6 | MDATA7 | MDATAS
<trace_name>::= CHI1DATA | CH2DATA | CH3DATA | CHADATA

"TRAC: COPY NMDATAS, CHLDATA"

*RST-Wert: -
SCPI: konform

Dieser Befehl I6scht den jeweiligen Memorytrace.

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

TRACe:CLEar MDATAL | MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 | MDATAS |
MDATAG | MDATA7 | MDATAS

"TRAC: CLE MDATAS"

*RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

Dieser Befehl ist ein "Event” und hat daher keinen *RST-Wert und keine Abfrage.

TRACe[:DATA][:RESPonse][:ALL]?

Dieses Abfragekommando liest die Responsewerte der Tracedaten aus dem Gerat aus. Bei Binar-
datenlbertragung sind dies Blockdaten nach SCPI Standard.

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

TRACe[:DATA]:RESPonse][:ALL]? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA |
CHA4DATA | CHIMEM | CH2MEM |
CH3MEM | CH4AMEM | MDATAL | MDATA2
| MDATA3 | MDATA4 | MDATAS | MDATAG
| MDATA7 | MDATAS

"TRAC? CHLDATA"

*RST-Wert: -
SCPI: konform

TRACe[:DATA][:RESPonse]:PREamble?

Dieses Abfragekommando liest die Praambel der Responsewerte der Tracedaten aus dem Geréat
aus. Bei Binardatenubertragung ist dies die Grol3e der Nutzdaten in Bytes.

Syntax:

Beispiel:
Eigenschaften:

1043.0009.50

TRACe[:DATA]:RESPonse]:PREamble? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA |
CHA4DATA | CHIMEM | CH2MEM |
CH3MEM | CH4AMEM | MDATAL |
MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 |
MDATAS | MDATAG | MDATA7 |

MDATAS8
"TRAC: PRE? CHLDATA"
*RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch
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TRACe[:DATA][:RESPonse]:BODY?

Dieses Abfragekommando liest die Responsewerte der Tracedaten aus dem Gerét aus. Bei Binar-
datentibertragung sind dies nur die Nutzdaten ohne den SCPI Blockdatenkopf.

Syntax: TRACe[:DATA]:RESPonse]:BODY? CHI1DATA | CH2DATA | CH3DATA |
CHA4DATA | CHIMEM | CH2MEM |
CH3MEM | CHAMEM | MDATAL |
MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 | MDATA5
| MDATAG6 | MDATA7 | MDATAS8

Beispiel: " TRAC: BODY? CH1DATA"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

TRACe[:DATA]:STIMulus[:ALL]?

Dieses Abfragekommando liest die Stimuluswerte der Tracedaten aus dem Gerat aus. Bei Binarda-
tentbertragung sind dies Blockdaten nach SCPI Standard.

Syntax: TRACe[:DATAJ:STIMulus[:ALL]? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA |
CHA4DATA | CHIMEM | CH2MEM | CH3MEM
| CHAMEM | MDATAL | MDATA2 | MDATA3 |
MDATA4 | MDATAS | MDATAG | MDATAT7 |

MDATAS8
Beispiel: "TRAC: STI M? CH1DATA"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

TRACe[:DATA]:STIMulus:PREamble?

Dieses Abfragekommando liest die Praambel der Stimuluswerte der Tracedaten aus dem Gerat aus.
Bei Binardatenlbertragung ist dies die Grof3e der Nutzdaten in Bytes.

Syntax: TRACe[:DATA]:STIMulus:PREamble? CH1DATA | CH2DATA | CH3DATA |
CHA4DATA | CHIMEM | CH2MEM |
CH3MEM | CHAMEM | MDATAL |
MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 |
MDATAS | MDATAG | MDATA7 |

MDATAS
Beispiel: "TRAC: STI M PRE? CHLDATA"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch

TRACe[:DATA]:STIMulus:BODY?

Dieses Abfragekommando liest die Stimuluswerte der Tracedaten aus dem Geréat aus. Bei Binarda-
tenuibertragung sind dies nur die Nutzdaten ohne den SCPI Blockdatenkopf.

Syntax: TRACe[:DATA]:STIMulus:BODY?  CHI1DATA | CH2DATA | CH3DATA |
CHA4DATA | CHIMEM | CH2MEM |
CH3MEM | CHAMEM | MDATAL | MDATA2
| MDATA3 | MDATA4 | MDATAS | MDATAG
| MDATA7 | MDATAS

Beispiel: " TRAC: STI M BODY? CHLDATA"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: geratespezifisch
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TRACe:FEED

Dieser Befehl transferiert Daten von den internen Memorytraces zu den kanalspezifischen MeR3wert-
speichern.

Syntax: TRACe:FEED  CH1MEM | CH2MEM | CH3MEM | CH4MEM
[, MDATAL | MDATA2 | MDATA3 | MDATA4 | MDATAS |
MDATA6 | MDATA7 | MDATAS]

Beispiel: "TRAC. COPY CH1MEM MDAT5"
Eigenschaften:  *RST-Wert: -
SCPI: konform

1043.0009.50 3.143 D-15



TRIGger - Subsystem ZVX

3.6.19 TRIGger - Subsystem

Das Trigger-Subsystem wird zur Synchronisation von Gerateaktionen mit Ereignissen verwendet. Damit
kann beim Analysator der Start eines Sweep-Ablaufes gesteuert und synchronisiert werden. Ein exter-
nes Triggersignal kann tUber die Buchse an der Geraterlickwand angelegt werden.

BEFEHL PARAMETER EINHEIT KOMMENTAR
TRIGger
[:SEQuence]
:SOURCce IMMediate | EXTernal | LINE | TIMer |
MANual | RTCLock
TIMer <numeric_value> S
:RTCLock 0...23,0...59, 0...59
:HOLDoff <numeric_value> S
:SLOPe POSitive | NEGative
:LINK <string>

TRIGger[:SEQuence]:SOURce
Dieser Befehl wahlt die Triggerquelle zum Start eines Sweepablaufes aus.

Syntax: TRIGger[:SEQuence]:SOURce IMMediate | EXTernal | LINE | TIMer | MA-
Nual | RTCLock

Beispiel: "TRI G SOUR EXT"
Eigenschaften:  *RST-Wert: IMMediate
SCPI: konform

TRIGger[:SEQuence]: TIMer
Dieser Befehl wahlt als Triggersignal den internen Taktgeber mit einem definierten Zeitintervall aus.
Syntax: TRIGger[:SEQuence]: TIMer <numeric value>
<numeric_value> ::= 0 .. 1000s

Beispiel: "TRIG TI M 2s"
Eigenschaften: *RST-Wert: -
SCPI: konform

TRIGger[:SEQuence]:RTCLock
Dieser Befehl wahlt als Triggersignal die interne Uhr mit einem definierten Zeitpunkt aus.

Syntax: TRIGger[:SEQuence]:RTCLock 0...23,0...59, 0...59
Beispiel: "TRI G RTCL 13, 30, 0"
Eigenschaften: *RST-Wert: -

SCPI: geratespezifisch
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TRIGger[:SEQuence]:HOLDoff
Dieser Befehl definiert die Lange des Trigger-Delay.

Syntax: TRIGger[:SEQuence]:HOLDoff <numeric value>
<numeric_value> ::=0...100s.

Beispiel: "TRI G HOLD 500us"”

Eigenschaften:  *RST-Wert: Os
SCPI: konform

TRIGger[:SEQuence]:SLOPe
Dieser Befehl wahlt die Flanke des Triggersignals aus.

Syntax: TRIGger[:SEQuence]:SLOPe POSitive | NEGative
Beispiel: "TRI G SLOP NEG'
Eigenschaften:  *RST-Wert: POSitive

SCPI: konform

TRIGger[:SEQuence]:LINK

Dieser Befehl wahlt aus, ob der ausgeldste Mef3vorgang eine Einzelpunktmessung oder ein ganzer
Sweepablauf ist.

Syntax: TRIGger[:SEQuence]:LINK <string>
<string> ::= " PO NT’
" SVEEP’
Beispiel: "TRIG LINK * PO NT" "
Eigenschaften:  *RST-Wert: " SWEEP
SCPI: konform
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3.7Geratemodell und Befehlsbearbeitung

Das in Bild 3-1 dargestellte Geratemodell wurde unter dem Gesichtspunkt der Abarbeitung von
IEC-Bus-Befehlen erstellt. Die einzelnen Komponenten arbeiten voneinander unabhangig und gleich-
zeitig. Sie kommunizieren untereinander durch sogenannte "Nachrichten".

Eingabeeinheit

[EC-Bus —# | mit
Eingabepuffer

v

Befehls-
erkennung

v

Datensatz

Status-Reporting-
System

vy

Geratehardware

v

Ausgabeeinheit
IEC-Bus -4—— mit
Ausgabepuffer

Bild 3-1  Geratemodell bei Fernbedienung durch den IEC-Bus

3.7.1 Eingabeeinheit

Die Eingabeeinheit empfangt Befehle zeichenweise vom IEC-Bus und sammelt sie im Eingabepuffer.
Der Eingabepuffer ist 256 Zeichen grof3. Die Eingabeeinheit schickt eine Nachricht an die Befehls-
erkennung, sobald der Eingabepuffer voll ist, oder sobald sie ein Endekennzeichen, <PROGRAM
MESSAGE TERMINATOR>, wie in IEEE 488.2 definiert, oder die Schnittstellennachricht DCL emp-
fangt.

Ist der Eingabepuffer voll, wird der IEC-Bus-Verkehr angehalten und die bis dahin empfangenen Daten
werden verarbeitet. Danach wird der IEC-Bus-Verkehr fortgesetzt. Ist dagegen der Puffer beim Empfang
des Endekennzeichens noch nicht voll, so kann die Eingabeeinheit wahrend der Befehlserkennung und
Ausfuhrung bereits das nachste Kommando empfangen. Der Empfang eines DCL l6scht den Eingabe-
puffer und 16st sofort eine Nachricht an die Befehlserkennung aus.
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3.7.2 Befehlserkennung

Die Befehlserkennung analysiert die von der Eingabeeinheit empfangenen Daten. Dabei geht sie in der
Reihenfolge vor, in der sie die Daten erhalt. Lediglich ein DCL wird bevorzugt abgearbeitet, ein GET
(Group Execute Trigger) beispielsweise wird auch erst nach den vorher empfangenen Befehlen abgear-
beitet. Jeder erkannte Befehl wird sofort an den Datensatz weitergereicht, ohne dort allerdings sofort
ausgefihrt zu werden.

Syntaktische Fehler im Befehl werden hier erkannt und an das Status-Reporting-System weitergeleitet.
Der Rest einer Befehlszeile nach einem Syntaxfehler wird soweit mdglich weiter analysiert und abgear-
beitet.

Erkennt die Befehlserkennung ein Endekennzeichen oder ein DCL, fordert sie den Datensatz auf, die
Befehle jetzt auch in der Geratehardware einzustellen. Danach ist sie sofort wieder bereit, Befehle zu
verarbeiten. Das bedeutet fir die Befehlsabarbeitung, dal? weitere Befehle schon abgearbeitet werden
kénnen, noch wahrend die Hardware eingestellt wird ("overlapping execution").

3.7.3 Datensatz und Geratehardware

Der Ausdruck "Geratehardware" Hbezeichnet hier den Teil des Gerétes, der die eigentliche Geratefunk-
tion erfillt — Frequenzeinstellung, Messung etc.. Der Steuerrechner zahlt nicht dazu.

Der Datensatz ist ein genaues Abbild der Geratehardware in der Software.

IEC-Bus-Einstellbefehle filhren zu einer Anderung im Datensatz. Die Datensatzverwaltung tragt die
neuen Werte (z.B. Frequenz) in den Datensatz ein, gibt sie jedoch erst dann an die Hardware weiter,
wenn sie von der Befehlserkennung dazu aufgefordert wird. Da dies immer erst am Ende einer Befehls-
zeile erfolgt, ist die Reihenfolge der Einstellbefehle in der Befehlszeile nicht relevant.

Die Daten werden erst unmittelbar bevor sie an die Geratehardware tbergeben werden auf Vertraglich-
keit untereinander und mit der Geratehardware gepruft. Erweist sich dabei, dal’ eine Ausfiihrung nicht
mdoglich ist, wird ein "Execution Error" an das Status-Reporting-System gemeldet. Alle Anderungen des
Datensatzes werden verworfen, die Geratehardware wird nicht neu eingestellt. Durch die verzogerte
Prifung und Hardwareeinstellung ist es jedoch zuldssig, dald innerhalb einer Befehlszeile kurzzeitig
unerlaubte Geréatezustéande eingestellt werden, ohne dal3 dies zu einer Fehlermeldung fihren wirde.
Am Ende der Befehlszeile mul} allerdings wieder ein erlaubter Geratezustand erreicht sein.

Vor der Weitergabe der Daten an die Hardware wird das Settling-Bit im STATus:OPERation-Register
gesetzt (siehe Abschnitt "STATus:OPERation-Register"). Die Hardware fihrt die Einstellungen durch
und setzt das Bit wieder zuriick, sobald der neue Zustand eingeschwungen ist. Diese Tatsache kann zur
Synchronisation der Befehlsabarbeitung verwendet werden.

IEC-Bus-Abfragebefehle veranlassen die Datensatzverwaltung, die gewiinschten Daten an die Ausga-
beeinheit zu senden.

3.74 Status-Reporting-System

Das Status-Reporting-System sammelt Informationen Uber den Geratezustand und stellt sie auf Anfor-
derung der Ausgabeeinheit zur Verfigung. Der genaue Aufbau und die Funktion ist im Abschnitt "Sta-
tus-Reporting-System" beschrieben.
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3.7.5 Ausgabeeinheit

Die Ausgabeeinheit sammelt die vom Controller angeforderte Information, die sie von der Datensatz-
verwaltung erhélt. Sie bereitet sie entsprechend den SCPI-Regeln auf und stellt sie im Ausgabepuffer
zur Verfigung. Der Ausgabepuffer ist 4096 Zeichen groR3. Ist die angeforderte Information langer, wird
sie "portionsweise" zur Verfliigung gestellt, ohne daf’ der Controller davon etwas bemerkt.

Wird das Gerét als Talker adressiert, ohne dalR der Ausgabepuffer Daten enthélt oder von der Daten-
satzverwaltung erwartet, schickt die Ausgabeeinheit die Fehlermeldung "Query UNTERMINATED" an
das Status-Reporting-System. Auf dem IEC-Bus werden keine Daten geschickt, der Controller wartet,
bis er sein Zeitlimit erreicht hat. Dieses Verhalten ist durch SCPI vorgeschrieben.

3.7.6 Befehlsreihenfolge und Befehlssynchronisation

Aus dem oben Gesagten wird deutlich, daR potentiell alle Befehle tberlappend ausgefiihrt werden kon-
nen. Ebenso werden Einstellbefehle innerhalb einer Befehlszeile nicht unbedingt in der Reihenfolge des
Empfangs abgearbeitet.

Um sicherzustellen, daR Befehle tatsachlich in einer bestimmten Reihenfolge ausgefihrt werden, muf3
jeder Befehl in einer eigenen Befehlszeile, d.h., mit einem eigenen IBWRT()-Aufruf gesendet werden.
Um eine uberlappende Ausfiihrung von Befehlen zu verhindern, muf} einer der Befehle * OPC, * OPC?
oder *WAI verwendet werden. Alle drei Befehle bewirken, da eine bestimmte Aktion erst ausgelost
wird, nachdem die Hardware eingestellt und eingeschwungen ist. Der Controller kann durch geeignete
Programmierung dazu gezwungen werden, auf das Eintreten der jeweiligen Aktion zu warten (siehe
Tabelle 3-1).

Tabelle 3-1 Synchronisation mit *OPC, *OPC? und *WAI

Befehl Aktion nach Einschwingen der Hardware Programmierung des Controllers

*OPC Setzen des Operation-Complete Bits im ESR - Setzen des Bit 0 im ESE
- Setzen des Bit 5 im SRE
- Warten auf Bedienerruf (SRQ)

*OPC? Schreiben einer "1" in den Ausgabepuffer Adressieren des Gerétes als Talker

*WAI Fortsetzen des IEC-Bus-Handshakes Absenden des nachsten Befehls
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3.8 Status-Reporting-System

Das Status-Reporting-System (siehe Bild 3-3) speichert alle Informationen lber den momentanen Be-
triebszustand des Gerétes, z.B., dal} das Gerat momentan ein AUTORANGE durchfihrt, und tber auf-
getretene Fehler. Diese Informationen werden in den Statusregistern und in der Error Queue abgelegt.
Die Statusregister und die Error Queue kénnen Uber IEC-Bus abgefragt werden.

Die Informationen sind hierarchisch strukturiert. Die oberste Ebene bildet das in IEEE 488.2 definierte
Register Status Byte (STB) und sein zugehoriges Maskenregister Service-Request-Enable (SRE). Das
STB erhalt seine Information von dem ebenfalls in IEEE 488.2 definierten Standard-Event-Status-
Register (ESR) mit dem zugehdrigen Maskenregister Standard-Event-Status-Enable (ESE) und den von
SCPI definierten Registern STATus:OPERation und STATus:QUEStionable, die detaillierte Informatio-
nen Uber das Geréat enthalten.

Ebenfalls zum Status-Reporting-System gehoéren das IST-Flag (“Individual STatus") und das ihm zuge-
ordnete Parallel-Poll-Enable-Register (PPE). Das IST-Flag fal3t, wie auch der SRQ, den gesamten Ge-
ratezustand in einem einzigen Bit zusammen. Das PPE erfullt fur das IST-Flag eine analoge Funktion
wie das SRE fir den Service Request.

Der Ausgabepuffer enthélt die Nachrichten, die das Gerat an den Controller zurlicksendet. Er ist kein
Teil des Status-Reporting-Systems, bestimmt aber den Wert des MAV-Bits im STB und ist daher in Bild
3-3 dargestellt.

3.8.1 Aufbau eines SCPI-Statusregisters

Jedes SCPI-Register besteht aus funf Teilen, die jeweils 16 Bit breit sind und verschiedene Funktionen
haben (siehe Bild 3-2). Die einzelnen Bits sind voneinander unabhangig, d.h., jedem Hardwarezustand
ist eine Bitnummer zugeordnet, die fur alle funf Teile gilt. So ist beispielsweise Bit 3 des STA-
Tus:OPERation-Registers in allen funf Teilen dem Hardwarezustand "Warten auf Trigger" zugeordnet.
Bit 15 (das hochstwertige Bit) ist bei allen Teilen auf Null gesetzt. Damit kann der Inhalt der Registerteile
vom Controller als positive Integerzahl verarbeitet werden.

bo[ufidiz] convuantel [3]2]1]o]

N e (Y
Wi U

|15‘14‘13|12‘ EVENT-Tell ‘ 3 ‘ 2 | 1 ‘ 0|

PTRansition-Teil

NTRansition-Teil

zum Ubergeordneten Register

& & & & & & & & & & & & & & & & ;

¢$4\A (® Summen-Bit & = logisch UND

“15‘14|13‘12‘ ENABle-Teil ‘3 ‘2 ‘1 ‘0 ‘ () = logisch ODER
aller Bits

Bild 3-2 Das Status-Register-Modell
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CONDition-Teil

PTRansition-Teil

NTRansition-Teil

EVENt-Teil

ENABIle-Teil

Summen-Bit

Hinweis:

1043.0009.50

Der CONDition-Teil wird direkt von der Hardware oder dem Summen-Bit des
untergeordneten Registers beschrieben. Sein Inhalt spiegelt den aktuellen Ge-
ratezustand wider. Dieser Registerteil kann nur gelesen, aber weder beschrie-
ben noch geldscht werden. Beim Lesen @ndert er seinen Inhalt nicht.

Der Positive-TRansition-Teil wirkt als Flankendetektor. Bei einer Anderung
eines Bits des CONDition-Teils von 0 auf 1 entscheidet das zugehorige PTR-
Bit, ob das EVENTt-Bit auf 1 gesetzt wird.

PTR-Bit = 1. das EVENt-Bit wird gesetzt.

PTR-Bit = 0: das EVENTt-Bit wird nicht gesetzt.

Dieser Teil kann beliebig beschrieben und gelesen werden. Beim Lesen an-
dert es seinen Inhalt nicht.

Der Negative-TRansition-Teil wirkt ebenfalls als Flankendetektor. Bei einer
Anderung eines Bits des CONDition-Teils von 1 auf 0 entscheidet das zuge-
horige NTR-Bit, ob das EVENt-Bit auf 1 gesetzt wird.

NTR-Bit = 1: das EVENTt-Bit wird gesetzt.

NTR-Bit = 0: das EVENt-Bit wird nicht gesetzt.

Dieser Teil kann beliebig beschrieben und gelesen werden. Beim Lesen an-
dert es seinen Inhalt nicht.

Mit diesen beiden Flankenregisterteilen kann der Anwender festlegen, welcher
Zustandsiibergang des Condition-Teils (keiner, 0 auf 1, 1 auf O oder beide) im
EVENTt-Teil festgehalten wird.

Der EVENt-Teil zeigt an, ob seit dem letzten Auslesen ein Ereignis auf-
getreten ist, er ist das "Gedéachtnis" des CONDition-Teils. Er zeigt dabei nur
die Ereignisse an, die durch die Flankenfilter weitergeleitet wurden. Der
EVENt-Teil wird vom Gerét stéandig aktualisiert. Dieses Teil kann vom Anwen-
der nur gelesen werden. Beim Lesen wird sein Inhalt auf Null gesetzt. Im
Sprachgebrauch wird dieser Teil oft mit dem ganzen Register gleichgesetzt.

Der ENABIe-Teil bestimmt, ob das zugehdrige EVENt-Bit zum Summen-Bit

(s.u.) beitragt. Jedes Bit des EVENt-Teils wird mit dem zugehérigen ENABle-

Bit UND-verknupft (Symbol '&"). Die Ergebnisse aller Verknipfungen dieses

Teils werden Uber eine ODER-Verknipfung (Symbol '+) an das Summen-Bit

weitergegeben.

ENABIe-Bit = 0: das zugehorige EVENt-BIt tragt nicht zum Summen-Bit bei

ENABIle-Bit = 1: st das zugehdrige EVENT-Bit "1", dann wird das Summen-
Bit ebenfalls auf "1" gesetzt.

Dieses Teil kann vom Anwender beliebig beschrieben und gelesen werden.

Es verandert seinen Inhalt beim Lesen nicht.

Das Summen-Bit wird, wie oben angegeben, fir jedes Register aus dem
EVENt- und ENABIle-Teil gewonnen. Das Ergebnis wird dann in ein Bit des
CONDition-Teils des Ubergeordneten Registers eingetragen.

Das Gerét erzeugt das Summen-Bit fiir jedes Register automatisch. Damit
kann ein Ereignis, z.B. eine nicht einrastende PLL, durch alle Hierarchie-
ebenen hindurch zum Service Request fuhren.

Das in IEEE 488.2 definierte Service-Request-Enable-Register SRE 1aRt sich
als ENABIle-Teil des STB auffassen, wenn das STB gemafR SCPI aufgebaut
wird. Analog kann das ESE als der ENABIle-Teil des ESR aufgefalit werden.
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3.8.2 Ubersicht der Statusregister
-&- 15 | nicht benutzt
-&- 14 | PROGram running
-&- 13 | INSTrument summary bit
-&- 12 | frei
-&- 11 | frei
-&- 10 | frei
-&- 9 | frei
-&- 8 | frei
-&- 7 | CORRecting
-&- 6 | WAIT for ARM
-&- 5 | WAIT for TRIGGER
-&- 4 | MEASuring
-&- 3 | SWEeping
-&- 2 | RANGing
<XQ -&- 1 | SETTIing
! -&- o | caLibrating
€F i
u — STATus:OPERation-Register
-&- (4]
FRQS/MSS =
-&- FESB —
-&- L MAV
-&- @ e
-&- |
& 15 | nicht benutzt & 1S UPPer = i
SRE STB & 14| coMMand warning & 14| Lower
-&- 13| INSTrument summary bit -&- 13| UPPer e
-&- 12| frei -&- 12 | Lower — '€
-&- 11| frei -&- 11 | UPPer :I fei
-&- 10] frei -&- 10 | Lower —J €
_&- 9 | Limit -&- 9 | UPPer .
fre
- & 8 | cALibration & 8 | Lower el
-&- = -&- 7 | MODulation & 7 | UPPer _
8 — & 6 | PHASE -&- 6 | Lower :I LIMit / Trace 4
& — -&- 5 | FREQuency -&- 5 | UPPer .
LIMit/ T
& —| -&- 4 | TEMPerature -&- 4 | Lower JLIMit/ Trace 3
& — -&- 3 | POWer -&- 3 | UPPer )
- & R [ & > | Lower JLIMit/ Trace 2
-&- 1 | CURRent -&- 1 | UPPer )
& o | voLTage & o | Lower JLIMit/ Trace 1
PPE$ STATus:QUEStionable-Register STATus:QUEStionable:LIMit-Register
IST flag Qf
(Antwort auf Parallel Poll) — —
-&- | 7 | Power on
-&-| 6 |User Request
-&-| 5 | Command Error
-&- | 4 |Execution Error
-&- | 3 | Device Dependent Error
& = logisch UND & i guery Etrg’r -
-&- equest Contro
€@ = logisch ODER _i_ 0 ques ' Error Queue Ausgabepuffer
aller Bits | | | ] Operation Complete
ESE ESR
Bild 3-3 Ubersicht der Statusregister
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3.8.3 Beschreibung der Statusregister

3.8.3.1  Status Byte (STB) und Service-Request-Enable-Register (SRE)

Das STB ist bereits in IEEE 488.2 definiert. Es gibt einen groben Uberblick iiber den Zustand des Ge-
rates, indem es als Sammelbecken fur die Informationen der anderen, untergeordneten Register dient.
Es ist also mit dem CONDition-Teil eines SCPI-Registers vergleichbar und nimmt innerhalb der SCPI-
Hierachie die hochste Ebene ein. Es stellt insofern eine Besonderheit dar, als daf? das Bit 6 als Sum-
men-Bit der Ubrigen Bits des Status Bytes wirkt.

Das Status Byte wird mit dem Befehl * STB? oder einem "Serial Poll" ausgelesen.

Zum STB gehort das SRE. Es entspricht in seiner Funktion dem ENABIle-Teil der SCPI-Register. Jedem
Bit des STB ist ein Bit im SRE zugeordnet. Das Bit 6 des SRE wird ignoriert. Wenn im SRE ein Bit ge-
setzt ist, und das zugehdrige Bit im STB von 0 nach 1 wechselt, wird ein Service Request (SRQ) auf
dem IEC-Bus erzeugt, der beim Controller einen Interrupt ausldst, falls dieser entsprechend konfiguriert
ist, und dort weiterverarbeitet werden kann.

Das SRE kann mit dem Befehl * SRE gesetzt und mit * SRE? ausgelesen werden.

Tabelle 3-2 Bedeutung der benutzten Bits im Status-Byte

Bit-Nr Bedeutung

2 Error Queue not empty

Das Bit wird gesetzt, wenn die Error-Queue einen Eintrag erhélt.

Wird dieses Bit durch das SRE freigegeben, erzeugt jeder Eintrag der Error-Queue einen Service Request. Da-
durch kann ein Fehler erkannt und durch eine Abfrage der Error Queue genauer spezifiziert werden. Die Abfrage
liefert eine aussagekraftige Fehlermeldung. Diese Vorgehensweise ist zu empfehlen, da es die Probleme bei
der IEC-Bus-Steuerung betrachtlich reduziert.

3 QUEStionable-Status-Summenbit

Das Bit wird gesetzt, wenn im QUEStionable-Status-Register ein EVENt-Bit gesetzt wird und das zugehdérige
ENABIe Bit auf 1 gesetzt ist.

Ein gesetztes Bit weist auf einen fragwurdigen Geratezustand hin, der durch eine Abfrage des QUEStionable-
Status-Registers naher spezifiziert werden kann.

4 MAV-Bit (Message available)

Das Bit ist gesetzt, wenn im Ausgabepuffer eine Nachricht vorhanden ist, die gelesen werden kann.
Dieses Bit kann dazu verwendet werden, das Einlesen von Daten vom Gerét in den Controller zu automatisieren

5 ESB-Bit

Summen-Bit des Event-Status-Registers. Es wird gesetzt, wenn eines der Bits im Event-Status-Register gesetzt
und im Event-Status-Enable-Register freigegeben ist.

Ein Setzen dieses Bits weist auf einen Fehler oder ein Ereignis hin, das durch die Abfrage des Event-Status-
Registers naher spezifiziert werden kann.

6 MSS-Bit (Master-Status-Summary-Bit)

Dieses Bit ist gesetzt, wenn das Gerét eine Service Request ausldst. Das ist dann der Fall, wenn eines der an-
deren Bits dieses Registers zusammen mit seinem Maskenbit im Service-Request-Enable-Register SRE gesetzt
ist.

7 OPERation-Status-Register-Summenbit

Das Bit wird gesetzt, wenn im OPERation-Status-Register ein EVENt-Bit gesetzt wird und das zugehdrige EN-
ABle-Bit auf ein 1 gesetzt ist.

Ein gesetztes Bit weist darauf hin, daf3, das Gerat gerade eine Aktion durchfiihrt. Die Art der Aktion kann durch
eine Abfrage des OPERation-Status-Registers in Erfahrung gebracht werden.
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3.8.3.2 IST-Flag und Parallel-Poll-Enable-Register (PPE)

Das IST-Flag faft, analog zum SRQ, die gesamte Statusinformation in einem einzigen Bit zusammen.
Es kann durch eine Parallelabfrage (siehe Abschnitt "Parallelabfrage (Parallel Poll)*) oder mit dem Be-
fehl * 1 ST? abgefragt werden.

Das Parallel-Poll-Enable-Register (PPE) bestimmt, welche Bits des STB zum IST-Flag beitragen. Dabei
werden die Bits des STB mit den entsprechenden Bits des PPE UND-verknipft, wobei im Gegensatz
zum SRE auch Bit 6 verwendet wird. Das IST-Flag ergibt sich aus der ODER-Verknupfung aller Ergeb-
nisse. Das PPE kann mit den Befehlen * PRE gesetzt und mit * PRE? gelesen werden.

3.8.3.3 Event-Status-Register (ESR) und Event-Status-Enable-Register (ESE)

Das ESR ist bereits in IEEE 488.2 definiert. Es ist mit dem EVENt-Teil eines SCPI-Registers vergleich-
bar. Das Event-Status-Register kann mit dem Befehl * ESR? ausgelesen werden.

Das ESE ist der zugehdrige ENABIe-Teil. Es kann mit dem Befehl * ESE gesetzt und mit dem Befehl
* ESE? ausgelesen werden.

Tabelle 3-3 Bedeutung der benutzten Bits im Event-Status-Register

Bit-Nr Bedeutung

0 Operation Complete
Dieses Bit wird nach Empfang des Befehls * OPC genau dann gesetzt, wenn alle vorausgehenden Befehle aus-
gefihrt sind.

1 Request Control

Dieses Bit wird gesetzt, wenn das Gerat die Controller-Funktion anfordert. Dies ist fur die Hardcopy-Ausgabe
auf einem Drucker oder Plotter tber die IEC-Busschnittstelle der Fall.

2 Query Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn entweder der Controller Daten vom Geréat lesen méchte, aber zuvor keinen Da-
tenanforderungsbefehl gesendet hat, oder angeforderte Daten nicht abholt und statt dessen neue Anweisungen
zum Gerét schickt. Haufige Ursache ist ein fehlerhafter und daher nicht ausfiihrbarer Abfragebefehl.

3 Device-dependent Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein gerateabhangiger Fehler auftritt. In die Error Queue wird eine Fehlermeldung
mit einer Nummer zwischen -300 und -399 oder eine positive Fehlernummer eingetragen, die den Fehler naher
bezeichnet (siehe Anhang B, Fehlermeldungen)

4 Execution Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein empfangener Befehl zwar syntaktisch korrekt ist, aber aufgrund ver-
schiedener Randbedingungen nicht ausgefiihrt werden kann. In die Error Queue wird eine Fehlermeldung mit
einer Nummer zwischen -200 und -300 eingetragen, die den Fehler ndher bezeichnet (siehe Anhang B, Fehler-
meldungen)

5 Command Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein undefinierter oder syntaktisch nicht korrekter Befehl empfangen wird. In die
Error Queue wird eine Fehlermeldung mit einer Nummer zwischen -100 und -200 eingetragen, die den Fehler
naher bezeichnet (siehe Anhang B, Fehlermeldungen)

6 User Request

Dieses Bit wird beim Druck auf die Taste LOCAL gesetzt, d.h., wenn das Gerét auf Handbedienung umge-
schaltet wird.

7 Power On (Netzspannung ein)
Dieses Bit wird beim Einschalten des Gerates gesetzt.
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3.8.34

Dieses Registerenthalt im CONDition-Teil Informationen dartiber, welche Aktionen das Gerét gerade
ausfuhrt oder im EVENTt-Teil Informationen dariiber, welche Aktionen das Gerat seit dem letzten Ausle-
sen ausgefuhrt hat. Es kann mit den den Befehlen STATus: OPERat i on: CONDi ti on? bzw. STA-

STATus:OPERation-Register

Tus: OPERat i on[ : EVENt ] ? gelesen werden.

Tabelle 3-4 Bedeutung der benutzten Bits im STATus:OPERation-Register

Bit-Nr Bedeutung
0 CALibrating
Dieses Bit ist gesetzt, solange das Gerat eine Kalibrierung durchfihrt.
1 SETTling
Dieses Bit ist gesetzt, solange nach einem Einstellbefehl der neue Zustand einschwingt. Es wird nur dann ge-
setzt, wenn die Einschwingzeit langer als die Befehlsabarbeitungszeit ist.
2 RANGing
Dieses Bit ist gesetzt, solange das Gerat einen Bereichswechsel (z.B. Autorange) durchfiihrt.
3 SWEeping
Dieses Bit ist gesetzt, wahrend das Gerat einen Sweep durchfiihrt.
4 MEASuring
Dieses Bit ist gesetzt, wahrend das Geréat eine Messung durchfuhrt.
5 WAIT for TRIGGER
Dieses Bit ist gesetzt, solange das Gerat auf ein Trigger-Ereignis wartet
6 WAIT for ARM
Dieses Bit ist gesetzt, solange das Gerat auf ein Armierungs-Ereignis wartet
7 CORRecting
Dieses Bit ist gesetzt, solange das Gerat eine Korrektur durchfihrt
8-12 Gerateabhéangig
13 INSTrument Summary Bit
Dieses Bit ist gesetzt, wenn ein oder mehrere logische Gerate eine Statusmeldung anzeigen
14 PROGram running
Dieses Bit ist gesetzt, solange das Gerat auf ein Programm ausfuhrt.
15 Dieses Bit ist immer 0.

Das STATus:OPERation-Register wird vom Netzwerkanalysator nicht unterstitzt.
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3.8.35

STATus:QUEStionable-Register

Dieses Register enthalt Informationen tber fragwirdige Geratezustande. Diese kdnnen beispielsweise
auftreten, wenn das Gerat aul3erhalb seiner Spezifikationen betrieben wird. Es kann mit den Befehlen
STATus: QUESt i onabl e: CONDI ti on? bzw. STATus: QUESt i onabl e[ : EVENt ] ? abgefragt werden.

Tabelle 3-5 Bedeutung der benutzten Bits im STATus:QUEStionable-Register

Bit-Nr Bedeutung
0 VOLTage
Dieses Bit wird gesetzt, wenn eine fragwirdige Spannung auftritt.
1 CURRent
Das Bit wird gesetzt, wenn ein Strom fragwirdig ist.
2 TIME
Das Bit wird gesetzt, wenn eine Zeit fragwiirdig ist.
3 POWer
Das Bit wird gesetzt, wenn eine Leistung fragwirdig ist.
4 TEMPerature
Das Bit wird gesetzt, wenn eine Temperatur fragwiirdig ist.
5 FREQuency
Das Bit wird gesetzt, wenn eine Frequenz fragwurdig ist.
6 PHASe
Das Bit wird gesetzt, wenn eine Phase fragwirdig ist.
7 MODulation
Das Bit wird gesetzt, wenn eine Modulation fragwurdig ablauft.
8 CALibration
Das Bit wird gesetzt, wenn ein Kalibriervorgang nicht ordnungsgemaf ablauft.
9 LIMit (gerateabhangig).
Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein Grenzwert Uber- bzw. unterschritten wird (siehe auch Abschnitt 3.8.3.6,
STATus:QUEStionable:LIMit-Register).
10-12 Unbenutzt
13 INSTrument Summary Bit
Dieses Bit ist gesetzt, wenn ein oder mehrere logische Gerate eine Meldung anzeigen
14 COMMand Warning
Dieses Bit ist gesetzt, wenn bei einem Kommando Parameter wahrend der Ausfilhrung vom Geréat ignoriert wer-
den.
15 Dieses Bit ist immer 0.

Im Netzwerkanalysator werden die Bits 5 und 9 unterstutzt.
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3.8.3.6 STATus:QUEStionable:LIMit-Register

Dieses Register enthdlt Informationen darlber, ob an einer der gespeicherten Mef3kurven (Trace 1, ...
Trace 4) eine Grenzwertlber- bzw. unterschreitung vorliegt. Das Register kann mit den Befehlen
STATus: QUESti onabl e: LIMt[: EVENt ?] bzw. STATus: QUEStionable:LIMt: CONDition?
abgefragt werden.

Tabelle 3-6 Bedeutung der benutzten Bits im STATus:QUEStionable- Register

Bit-Nr Bedeutung

0 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die MeR3kurve Nr. 1 die zugeordnete Grenzwertlinie unterschreitet.
1 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die Mel3kurve Nr. 1 die zugeordnete Grenzwertlinie Uberschreitet.
2 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die Mef3kurve Nr. 2 die zugeordnete Grenzwertlinie unterschreitet.
3 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die Mel3kurve Nr. 2 die zugeordnete Grenzwertlinie Uberschreitet.
4 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die Mef3kurve Nr. 3 die zugeordnete Grenzwertlinie unterschreitet.
5 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die Mel3kurve Nr. 3 die zugeordnete Grenzwertlinie Uberschreitet.
6 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die MeR3kurve Nr. 4 die zugeordnete Grenzwertlinie unterschreitet.
7 Dieses Bit wird gesetzt, wenn die Mel3kurve Nr. 4 die zugeordnete Grenzwertlinie Uberschreitet.
8 unbentzt

9 unbenitzt

10 unbenitzt

11 unbenitzt

12 unbendtzt

13 unbenitzt

14 unbentzt

15 unbenitzt
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3.84 Einsatz des Status-Reporting-Systems

Um das Status-Reporting-System effektiv nutzen zu kénnen, muf3 die dort enthaltene Information an
den Controller Ubertragen und dort weiterverarbeitet werden. Dazu existieren mehrere Verfahren, die im
folgenden dargestellt werden.

3.8.4.1 Bedienungsruf (Service Request), Nutzung der Hierarchiestruktur

Das Gerat kann unter bestimmten Bedingungen einen "Bedienungsruf* (SRQ) an den Controller schik-
ken. Dieser Bedienungsruf 16st Ublicherweise beim Controller einen Interrupt aus, auf den das Steuer-
programm mit entsprechenden Aktionen reagieren kann. Wie aus Bild 3-2 ersichtlich, wird ein SRQ
immer dann ausgel6st, wenn eines oder mehrere der Bits 2, 3, 4, 5 oder 7 des Status Bytes gesetzt und
im SRE freigeschaltet sind. Jedes dieser Bits faldt die Information eines weiteren Registers, der Error
Queue oder des Ausgabepuffers zusammen. Durch entsprechendes Setzen der ENABIle-Teile der Sta-
tusregister kann erreicht werden, dal3 beliebige Bits in einem beliebigen Statusregister einen SRQ aus-
[6sen. Um die Mdoglichkeiten des Service-Request auszunutzen, sollten in den Enable-Registern SRE
und im ESE alle Bits auf "1" gesetzt werden.

Beispiel (vergleiche auch Bild 3-3, Abschnitt "Aufbau eines SCPI-Statusregisters" ):
Den Befehl * OPC zur Erzeugung eines SRQs am Ende eines Sweeps verwenden
» im ESE das Bit 0 setzen (Operation Complete)
» im SRE das Bit 5 setzen (ESB)
Das Gerét erzeugt nach AbschluR? seiner Einstellungen einen SRQ.
Der SRQ ist die einzige Moglichkeit fir das Gerét, von sich aus aktiv zu werden. Jedes Controller-

Programm sollte das Gerat so einstellen, dafl3 bei Fehlfunktionen ein Bedienungsruf ausgeldst wird. Auf
den Bedienungsruf sollte das Programm entsprechend reagieren.

3.8.4.2 Serienabfrage (Serial Poll)

Bei einem Serial Poll wird, wie bei dem Befehl * STB, das Status Byte eines Gerétes abgefragt. Aller-
dings wird die Abfrage uber Schnittstellennachrichten realisiert und ist daher deutlich schneller. Das
Serial-Poll-Verfahren ist bereits in IEEE 488.1 definiert und war friher die einzige geratetbergreifend
einheitliche Mdglichkeit, das Status Byte abzufragen. Das Verfahren funktioniert auch bei Geréaten, die
sich weder an SCPI noch an IEEE 488.2 halten.

Der QuickBASIC-Befehl fir die Ausfiihrung eines Serial Poll lautet | BRSP( ) . Der Serial Poll wird haupt-
séchlich verwendet, um einen schnellen Uberblick (iber den Zustand mehrerer an den IEC-Bus ange-
schlossener Gerate zu erhalten.
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3.8.4.3 Parallelabfrage (Parallel Poll)

Bei einer Parallelabfrage (Parallel Poll) werden bis zu acht Geréte gleichzeitig mit einem Kommando
vom Controller aufgefordert, auf den Datenleitungen jeweils 1 Bit Information zu Ubertragen, d.h., die
jedem Gerat zugewiesenen Datenleitung auf logisch "0" oder "1" zu ziehen. Analog zum SRE-Register,
das festlegt, unter welchen Bedingungen ein SRQ erzeugt wird, existiert ein Parallel-Poll-Enable-
Register (PPE), das ebenfalls bitweise mit dem STB — unter Berlcksichtigung des Bit 6 — UND-
verknupft wird. Die Ergebnisse werden ODER-verknipft, das Resultat wird dann (eventuell invertiert) bei
der Parallelabfrage des Controllers als Antwort gesendet. Das Resultat kann auch ohne Parallelabfrage
durch den Befehl * | ST abgefragt werden.

Das Gerat muf3 zuerst mit dem QuickBASIC-Befehl | BPPC() fur die Parallelabfrage eingestellt werden.
Dieser Befehl weist dem Gerat eine Datenleitung zu und legt fest, ob die Antwort invertiert werden soll.
Die Parallelabfrage selbst wird mit | BRPP() durchgefihrt.

Das Parallel-Poll-Verfahren wird hauptséachlich verwendet, um nach einem SRQ bei vielen an den
IEC-Bus angeschlossenen Geraten schnell herauszufinden, von welchem Gerat die Bedienungs-
forderung kam. Dazu missen SRE und PPE auf den gleichen Wert gesetzt werden.

3.8.4.4  Abfrage durch Befehle

Jeder Teil jedes Statusregisters kann durch Abfragebefehle ausgelesen werden. Die einzelnen Befehle
sind bei der detaillierten Beschreibung der Register in Abschnitt 3.8.3 angegeben. Zuriickgegeben wird
immer eine Zahl, die das Bitmuster des abgefragten Registers darstellt. Die Auswertung dieser Zahl
obliegt dem Controller-Programm.

Abfragebefehle werden Ublicherweise nach einem aufgetretenen SRQ verwendet, um genauere Infor-
mationen tber die Ursache des SRQ zu erhalten.

3.8.45 Error-Queue-Abfrage

Jeder Fehlerzustand im Gerat fihrt zu einer Eintragung in die Error Queue. Die Eintrdge der Error
Queue sind detaillierte Klartext-Fehlermeldungen, die per Handbedienung im ERROR-Menl eingese-
hen oder tUber den IEC-Bus mit dem Befehl SYSTem ERRor ? abgefragt werden kénnen. Jeder Aufruf
von SYSTem ERRor ? liefert einen Eintrag aus der Error Queue. Sind dort keine Fehlermeldungen mehr
gespeichert, antwortet das Gerat mit 0, "No error".

Die Error Queue sollte im Controller-Programm nach jedem SRQ abgefragt werden, da die Eintrage die
Fehlerursache praziser beschreiben als die Statusregister. Insbesondere in der Testphase eines Con-
troller-Programms sollte die Error Queue regelmaliig abgefragt werden, da in ihr auch fehlerhafte Be-
fehle vom Controller an das Gerat vermerkt werden.
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3.85 Rucksetzwerte des Status-Reporting-Systems

In Tabelle 3-7 sind die verschiedenen Befehle und Ereignisse zusammengefalit, die ein Ricksetzen des
Status-Reporting-Systems bewirken. Keiner der Befehle, mit Ausnahme von *RST und SY-
STem:PRESet, beinflul3t die funktionalen Gerateeinstellungen. Inshesondere verandert DCL die Gera-
teeinstellungen nicht.

Tabelle 3-7 Rucksetzen von Geratefunktionen

Einschalten der Netz-

Ereignis spannung DCL,SDC
Power-On-Status- (Device Clear, *RST oder SY- STATus:PRESet *CLS
Clear Selected Device STem:PRESet
Clear)
Wirkung 0 1

STB,ESR léschen O ja O O O ja
SRE,ESE l6schen O ja O O O O
PPE loschen O ja O O O O
EVENt-Teile der Register O ja O O O ja
léschen

ENABIe-Teile aller OPE- O ja O O ja O

Ration-und QUE-
STionable-Register 16-
schen,

ENABIe-Teile aller ande-
ren Register mit "1" fullen.

PTRansition-Teile mit "1" O ja O O ja O
fullen,
NTRansition-Teile I6schen

Error-Queue léschen ja ja O 0 0 ja
Ausgabepuffer l[6schen ja ja ja 1) 1) 1)
Befehlsbearbeitung und ja ja ja O O ad

Eingabepuffer I6schen

1) Jeder Befehl, der als erster in einer Befehlszeile steht, d.h., unmittelbar einem <PROGRAM MESSAGE TERMINATOR>
folgt, 16scht den Ausgabepuffer
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3.9 Zuordnung von Softkeys und IEC-BUS-Befehlen

In der folgenden Liste sind die IEC-Bus-Befehle des Netzwerkanalysators entsprechend der Softkey-
Mendstruktur (Kapitel 2.2) geordnet. Untermenlis sind durch Einrlicken gekennzeichnet. Die Funktion
der Softkeys ist in Kapitel 2, Manuelle Bedienung, beschrieben (fiir Seitenzahlen siehe alphabetische

Softkey-Liste — Stichwort "Softkey" —

zusammengestellt (Seitenzahlen siehe Anhang C).

3.9.1 Tastengruppe SYSTEM

MODE

TIME
DOVAI N

DOVAI N TI NE
FREQUENCY

TI ME GATE

DEF. TIME
GATE

STEEPEST
EDGES

STEEP
EDGES

NORNVAL
GATE

MAXI MUM
FLATNESS

ARBI TRARY
GATE SHAPE

GATE START

GATE STOP

GATE
CENTER

GATE SPAN

DEF. TRANSF
TYPE

FFT CH RP

| MPULSE
STEP

BANDPASS
LOWPASS

SET FREGS
LOWPASS

1043.0009.50

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

CALCul at e:

TRANsf orm Tl ME: STATe ON

FI LTer [ : GATE] : TI ME: STATe ON | OFF

FI LTer [ : GATE] : TI ME: W NDow RECT

FI LTer [ : GATE] : TI ME: W NDow HAMM ng

FI LTer [ : GATE] : TI ME: W NDow HANNi ng

FI LTer [ : GATE] : TI ME: W NDow BOHMan

FI LTer [ : GATE] : TI ME: W NDow DCHebychev

FI LTer [ : GATE] : TI ME: DCHebychev <nuneri c_val ue>

FI LTer [ : GATE] : TI ME: STARt <nuneri c_val ue>

FI LTer [ : GATE] : TI ME: STOP <nuneri c_val ue>

FI LTer [ : GATE] : TI ME: CENTer <nuneric_val ue>

FI LTer [ : GATE] : TI ME: SPAN <nuneri c_val ue>

TRANsf or m TI ME: METHod FFT | CHI Rp

TRANsf orm TI ME: STI Mul us | MPul se | STEP

TRANsf or m TI ME[ : TYPE] BPASs | LPASs

3.160
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D-15



ZNX Softkeys — IEC-Bus-Befehle
KEEP STOP CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: LPASs KFSTop
FREQ
KEEP FREQ CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: LPASs KDFRequency
STEP W DTH
USE M N CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: LPASs M NSt ep
STEP W DTH
LOWPASS DC CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: LPASs: DCSPara <nuneri c_val ue>
S- PARAM
NO CALCul at e: TRANsf orm Tl ME: W NDow RECT
PROFI LI NG
LOW FI RST CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: W NDow HAMM ng
S| DELOBE
NORVAL CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: W NDow HANNiI ng
PROFI LE
STEEP CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: W NDow BOHMan
FALLOFF
ARBI TRARY CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: W NDow DCHebychev
S| DELOBES CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: DCHebychev <nuneri c_val ue>
DEF X- AXI S o
X- AXI S CALCul at e: TRANsform Tl ME: XAXi s Tl ME
TI ME
X- AXI S CALCul at e: TRANsf or m Tl ME: XAXi s DI STance
DI STANCE
X- AXI S CALCul at e: TRANsf orm Tl ME: XAXi s HDI St ance
DI STANCE 2
GATE START CALCul ate: Fl LTer [ : GATE] : TI ME: STARt <nuneri c_val ue>
GATE STOP CALCul ate: FI LTer[: GATE] : TI ME: STOP <nuneri c_val ue>
GATE CALCul ate: Fl LTer [ : GATE] : TI ME: CENTer <nuneri c_val ue>
CENTER
GATE SPAN CALCul ate: FI LTer[: GATE] : TI ME: SPAN <nuneri c_val ue>
e — I NPut [ 1] 2] : BRI Dge BYPass | | NT
FREQUENCY —
CONVERS
SECOND SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: CONVer si on SHARnoni ¢
HARMONI C
THI RD SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: CONVer si on THARnoni ¢
HARMONI C
M XER MEAS SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: CONVer si on M Xer

1043.0009.50
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M XER MEAS

DEF

RF=
BASE FREQ

LO=
BASE FREQ

I F=
BASE FREQ

LO EXT
SRC1/ SRC2

FI XED RF

FI XED LO

FI XED | F

SEL BAND
= +

ARBI TRARY

ARBI TRARY

DEF

ARBI TRARY
SYST FREQ

EXT SRC
CONFI G

COVPRESS
sa Ta

COVPRESS
PO NT

DEF COWP
PNT MEAS

SRC POVER
MAX LIMT

SRC POVER
MNLIMT

SETTLI NG
TI ME

COWP PO NT
| NP/ QUTP

X DB COw
PO NT
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SENSe[ 1. .

SENSe[ 1. .

SENSe[ 1. .

SENSe[ 1. .

SENSe[ 1. .

SENSe[ 1. .

SENSe[ 1. .

SENSe[ 1. .

.4]:

L4]:

.4]:

L4]:

.4]:

.4]:

.4]:

L4]:

FREQuency:

FREQuency:

FREQuency:

FREQuency:

FREQuency:

FREQuency:

FREQuency:

FREQuency:

CONVer si

CONVer si

CONVer si

CONVer si

CONVer si

CONVer si

CONVer si

CONVer si

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

M Xer :

M Xer :

M Xer :

M Xer :

M Xer :

M Xer :

M Xer :

M Xer :

FUNDanental RF

FUNDarental LO
FUNDanent al I F
LOEXt er nal SOURcel| SOURce2

RFFi xed <nuneric_val ue>

LOFi xed <nureric_val ue>

| FFi xed <nuneric_val ue>

TFRequency BAND1| BAND2

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: CONVer si on ARBitrary

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: CONVer si on: ARBi trary

<nuneri c_val ue>, <nuneri c_val ue>, <nuneri c_val ue>,

CW| FI Xed | SWEep

SOURce[ 1. . 4] : FREQuency: CONVer si on: ARBi trary: | FRequency

<nuneri c_val ue>,

SVEep

<nuneri c_val ue>,

<nuneri c_val ue>,

OW| FlXed |

SOURce[ 1. . 4] : FREQuency: CONVer si on: ARBi t r ary: EFRequency<1| 2>

<Bool ean>,

FI Xed

<nuneri c_val ue>,
SVEep

<nuneri c_val ue>,

<nuneric_val ue> CW|

SYSTem COVMuUNI cat e: GPl B: RDEVi ce: GENer at or <1| 2>: ADDRess 0. .. 30

SYSTem COMMunNI cat e: RDEVi ce: GENer at or <1| 2>: LI NK GPI B |

TTL

SYSTem COWVMuUNI cat e: RDEVI ce: GENer at or <1| 2>: TYPE <nane>

SENSe[ 1..4]: FUNCti on[: O\

* XFRequency: NLI Near COW'

SOURce[ 1. . 4] : POAér : NLI Near : COVP: RANGe: UPPer <nurmeri c_val ue>

SOURce[ 1. . 4] : POAér : NLI Near : COVP: RANGe: LOWer <nurmeri c_val ue>

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: NLI Near : COVP: STI Me <nunmeri c_val ue>

SENSe[ 1..4]: FUNCti on[: O\

SENSe[ 1..4]: FUNCti on[: O\

3.162

* XFRequency: NLI Near : COVP: CPQ nt

‘ XFRequency: NLI Near : COVP: LEVel

| NP| QUTP'

<num val ue>'
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INT SRC

EXT SRC1

EXT SRC2

Sa

DEF SO
MEAS

SRC POVER
MAX LIMT

SRC POVER
MNLIMT

SETTLI NG
TI ME

I NTC PO NT
| NP/ QUTP

FREQ OFF
OF 2ND SRC

VEAS FREQ
SUM DI FF

I NT SRC
EXT SRC1

I NT SRC
EXT SRC2

EXT SRC1
EXT SRC2

TA

DEF TO
MEAS

SRC POVER
MAX LIMT

SRC POVER
MNLIMT

SETTLI NG
TI ME

I NTC PO NT
| NP/ QUTP

FREQ OFFS
OF 2ND SRC

MEAS S| DEB
LSB USB

I NT SRC
EXT SRC1

I NT SRC
EXT SRC2

EXT SRCl
EXT SRC2

1043.0009.50

SOURce[ 1. . 4] : FREQuency: NLI Near : COVP | NT

SOURce[ 1. . 4] : FREQuency: NLI Near : COVP ESRCL

SOURce[ 1. . 4] : FREQuency: NLI Near : COVP ESRC2

SENSe[ 1..4]: FUNCtion[: ON] ‘ XFRequency: NLI Near SO’

SOURce[ 1

SOURce[ 1

SENSe[ 1.

SENSe[ 1.

SOURce[ 1

SENSe[ 1.

SOURce[ 1

SOURce[ 1

SOURce[ 1

SENSe[ 1.

SOURce[ 1

SOURce[ 1

SENSe[ 1.

SENSe[ 1.

SOURce[ 1

SENSe[ 1.

SOURce[ 1

SOURce[ 1

SOURce[ 1

.. 4] : POMer: NLI Near : SO : RANGe: UPPer <nuneri c_val ue>

.. 4] POMer: NLI Near : SO : RANGe: LOWer <nuneri c_val ue>

. 4] : FREQuency: NLI Near : SO : STI Me <nuneri c_val ue>

4] FUNCtion[: ON] ‘ XFRequency: NLI Near: SO : 1 PG nt INP | OUTP

.. 4] : FREQuency: NLI Near : SO : OFFSet <nuneri c_val ue>

4] FUNCtion[: ON] ‘ XFRequency: NLI Near : SO : FREQuency SUM DI FF'

.. 4] : FREQuency: NLI Near: SO | ESRcl

.. 4] : FREQuency: NLI Near: SO | ESRc2

.. 4] : FREQuency: NLI Near: SO ESRC12

.41 FUNCtion[: ON] ‘ XFR NLI Near TO'’

.. 4] : POMer: NLI Near : TO : RANGe: UPPer <nuneri c_val ue>

.. 4] POMer: NLI Near: TO : RANGe: LOWer <nuneri c_val ue>

. 4] : FREQuency: NLI Near: TO : STI Me <nuneri c_val ue>

.41 FUNCtion[: ON] ‘ XFRequency: NLI Near: TO : 1 PG nt INP | OUTP

.. 4] : FREQuency: NLI Near: TO : OFFSet <nuneric_val ue>

4] FUNCtion[: ON] ‘ XFRequency: NLI Near: TO : Sl Deband LSB |

.. 4] FREQuency: NLI Near: TO | ESRcl

.. 4] FREQuency: NLI Near: TO | ESRc2

.. 4] : FREQuency: NLI Near: TO ESRC12

3.163
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SWEEP MODE
FREQUENCY SENSe[ 1..4]: FUNCtion[: ON] ‘ XFR POW ...’
SWEEP
TI VE SENSe[ 1..4]: FUNCtion[: ON] ‘ XTIM POW. ..’
SVEEP
POAER SENSe[ 1..4]: FUNCti on[: ON] * XPOW PON . . .'
SWEEP
FAST MODE SENSe[ 1.. 4] : DETector: [ FUNCti on] FAST | NORVAL
SETUP
GENERAL --
SETUP
GPl B SYSTem COMMUNi cat e: GPI B[ : SELF] : ADDRess 0...30
ADDRESS
USER | NPut : UPORt <1| 2>[ : VALue] ?
PORT A I NPut : UPORt <1| 2>: STATe ON | OFF
QUTPut [ : STATe] ON | OFF
QUTPut : UPORt <1| 2>[ : VALue] <Bi nary>
USER I NPut : UPORt <1| 2>[ : VALue] ?
PORT B I NPut : UPORt <1| 2>: STATe ON | OFF
QUTPut [ : STATe] ON | OFF
QUTPut : UPORt <1| 2>[ : VALue] <Bi nary>
coM SYSTem COMMUNi cat e: SERi al : CONTrol : DTR | BFull | OFF
PORT 1 SYSTem COWLINIi cat e: SERi al : CONTr ol : RTS I BFull | OFF
SYSTem COMVUNI cat e: SERi al [ : RECei ve] : BAUD  <nuneri c_val ue>
SYSTem COMMuni cate: SERi al [ : RECeive] :BITS 7 | 8
SYSTem COMMUNI cat e: SERi al [ : RECei ve] : PARI ty[: TYPE] EVEN | ODD | NONE
SYSTem COMVUNI cat e: SERi al [ : RECei ve] : SBI Ts 1] 2
SYSTem COMMUNI cat e: SERi al [ : RECei ve] : PACE  XON | NONE
coM SYSTem COMMUNI cat e: SERi al 2: CONTrol : DTR | BFull | OFF
PORT 2 SYSTem COWMUNi cat e: SER al 2: CONTr ol : RTS I BFull | OFF
SYSTem COMVUNI cat e: SERi al 2[ : RECei ve] : BAUD  <nuneri c_val ue>
SYSTem COMVUnNi cate: SERi al 2[: RECeive] :BITS 7 | 8
SYSTem COMVUNI cat e: SERi al 2[ : RECei ve] : PARI ty[: TYPE] EVEN | ODD | NONE
SYSTem COMVuUNI cat e: SERi al 2[ : RECei ve] : SBI Ts 1] 2
SYSTem COMMuUNI cat e: SERi al 2[ : RECei ve] : PACE  XON | NONE
— e SYSTem TI ME 0...23, 0...59, 0...59
e SYSTem DATE  <nun®, <nun®, <nune
REFERENCE SENSe[ 1..4]: ROSCi | | ator[: SOURce] EXTernal | | NTernal
EXT/ | NT
EXT REF SENSe[ 1. . 4] : ROSCi | | at or: EXTer nal : FREQency <nuneri c_val ue>
FREQUENCY
SERVI CE o
RF Dl AGhosti c: SERVI ce: RFPower ON | OFF
OFF
DETECTOR
CORRECTI ON
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SERVI CE DI AGnosti c: SERVi ce: FUNCt i on <nun®, <nun®, <nun®, <nun®, <nune
FUNCTI ON

ENTER SYSTem PASSwor d[ : CENabl e] <string>
PASSWORD

I NFO

FI RMAARE *IDN?
VERSI ONS

HARDWARE + *OPT?
OPTI ONS

1043.0009.50 3.165 D-15



Softkeys — IEC-Bus-Befehle ZVX

3.9.2 Tastengruppe COPY

HCOPy[ : | Mvedi at e<1| 2>]
CcoPY
SETTI NGS
CcoPY HCOPy: | TEM ALL
SCREEN
coPY HCOPy: | TEM W NDowk<1. . . 4><1| 2>: TRACe: STATe ON | OFF
TRACE
COPY
VEM TRACE
coPY HCOPy: | TEM W NDowk<1. . . 4><1| 2>: TABl e: STATe ON | OFF
TABLE
SELECT --
QUADRANT
UPPER HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 1
LEFT
LONER HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 2
LEFT
UPPER HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 3
Rl GHT
LONER HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: QUADr ant 4
Rl GHT
FULL HCOPy: PAGE: DI Mensi ons: FULL
PAGE
ENTER HCOPy: | TEM LABel : TEXT  <string>
TEXT
COMVENT HCOPy: | TEM W NDow<1. . . 4><1| 2>: TEXT  <string>
CHANNEL 1
HARDCOPY HCOPy: DEVi ce: LANGuage HPGL | PCL4 | PCL5 | POSTscript | ESCP |
DEVI CE WVF| PCX | HP7470
COLOR HCOPy: DEVi ce: COLor ON| OFF
ON/ OFF
TRC COLOR HCOPy: | TEM W NDow<1. . . 4>: TRACe: CAl Ncrenment ON | OFF
AUTO | NC
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3.9.3 Tastengruppe MEMORY

CONFI G

EDI T
PATH

CoPY

DELETE

MAKE
DI RECTORY

FORVAT
DI SK

SAVE

EDI T
NAME

EDI T
PATH

SET
PATH A:\

SET
PATH C:\ ..

SEL | TEMS
TO SAVE

SELECT
| TEMS

ENABLE
ALL | TEMS

DI SABLE
ALL | TEMS

DEFAULT
CONFI G

DATA SET
CLEAR

DATA SET
CLEAR ALL

1043.0009.50

MVEMor y
MVEMor y:
MVEMor y:
MVEMor y
MVEMor y:
MVEMor y:

MVEMor y

MVEMor y:

MVEMor y:

MVEMor y

MSI' S <devi ce>
CDl Rectory <di rectory_nanme>

COPY <file_source> <file_destination>

DELet e <fil e_name>
RDI Rect ory <directory_nane>

MOVE <fil e_source>, <file_destination>

MDI Rect ory <directory_nane>

INITialize <nsus>

STORe: STATe 1, <fil e_nanme>

CDl Rectory <string>

MVEMbry: CDI Rectory ‘“ A\’

MVEMory: CDI Rectory “C\’

MVENMory: SELect [: | TEM : GSETup ON| OFF
MVEMbry: SELect [: | TEM : HWBet ti ngs ON| OFF
MVEMbry: SELect [ : | TEM : TRACe<1. .. 4> ON| OFF
MVEMbry: SELect [ : | TEM : MTRace<1. .. 8> ON| OFF
MVEMbry: SELect [: 1 TEM : LI Nes[: ALL] ON| OFF
MVEMbry: SELect [ : | TEM : CSETup ON| OFF
MVENMory: SELect [: | TEM : HCOPy QN OFF
MVEMbry: SELect [ : | TEM : CDATa ON| OFF

MVEMor y
MVEMor y
MVEMor y
MVEMor y
MVEMor y
MVEMor y
MVEMor y

MVEMor y

MVEMor y:

SELect[: | TEM : CKDATa ON| OFF
SELect[: 1 TEM : MACRos ON| OFF
SELect[: | TEM : AFl Les ON| OFF
SELect[: | TEM : SCDat a ON| OFF

SELect[:| TEM : ALL

SELect [: 1 TEM : NONE

SELect[: | TEM : DEFaul t

CLEAR: STATe 1, <fil e_name>

CLEAR ALL
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PAGE UP

PAGE DOWN

ED T
COMMENT

ASCl |
FI LE

ASCl |

TOUCHSTONE

SUPER
COVPACT

REAL AND
| VAG NARY

LI N MAG
AND PHASE

dB MAG
AND PHASE

APEND
NEW

DEC SEP .
DEC SEP ,

DI SPLAYED
DATA

MATH

FORVAT

TIME
DOVAI N

COWPLEX
CONVERS

1043.0009.50

MVEMbr y: COMMENt <stri ng>

FORMat

FORMaL :

FORMaL :

FORMat :

FORMaL :

FORMat

FORMaL :

FORMat :

FORMaLt :

FORMat :

FORMaLt :

FORMat :

FORMaLt :

FORMat :

: DEXpor t

DEXpor t

DEXpor t

DEXport :

DEXport :

: DEXport:

DEXport :

DEXport :

DEXport :

DEXport :

DEXport :

DEXport :

DEXport :

DEXport :

ASCi i

TQUChst one

SCOVpact

FORMat

FORMat

FORMat

MODe NEW |

COWPI ex

M_PHase

MDPHase

DSEPar at or PO Nt

SQURce

SOURce

SQURce

SOURce

SQURce

SOURce

DDATa

VDATa

FDATa

TDATa

CvDat a

CDATa
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RECALL
EDI T MVEMbry: LOAD: STATe 1, <file_nanme>
NAMVE
SET PATH MVEMory: CDI Rectory ‘ Ar\’
AN
SET PATH MVEMDry: CDI Rectory “C\’
C\...
SEL | TEMS --
TO RECALL
ENABLE MVEMory: SELect [: | TEM : ALL
ALL | TEMS
DI SABLE MVEMory: SELect [ : | TEM : NONE
ALL | TEMS
DEFAULT MVENMory: SELect [: | TEM : DEFaul t
CONFI G
AUTO MVEMbry: LOAD: AUTO 1, <fil e_nane>
RECAL L

3.94 Tastengruppe STATUS

Ger atenachricht "Go to LOCAL (GTL)"
LOCAL

*RST
PRESET
USER -
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Z\/X

3.9.5 Tastengruppe STIMULUS

START

STCOP

CENTER

SPAN

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: STARt <nuneri c_val ue>
SOURCe[ 1. . 4] : PONer : STARt <nuneri c_val ue>

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: STOP <nuneri c_val ue>
SOURCe[ 1. . 4] : PONer : STOP <nuneri c_val ue>

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: CENTer <nuneri c_val ue>
SOURCe[ 1. . 4] : POAér : CENTer <nuneri c_val ue>

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: SPAN <nuneri c_val ue>
SOURCe[ 1. . 4] : POAér : SPAN <nuneri c_val ue>

3.9.6 Tastengruppe SWEEP

SVEEEP

SI NGLE
PO NT

LI N SVEEP

LOG SVEEP

SEG SWEEP

DEF SWEEP
SEGMVENTS

DEL ALL
SEGMVENTS

DEL ACTI VE
SEGVENT

X &RID
LI N LOG

NUMBER
OF PO NTS

ARBI TRARY

STEP SI ZE

POl NTS/ DEC

1043.0009.50

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: MODE CW FI XED

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: MODE SVEEEP
SENSe[ 1. . 4] : S\Eep: SPACi ng LI N

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: MODE SVEEEP
SENSe[ 1. . 4] : SWEep: SPAC ng LOG

SENSe[ 1. . 4] : FREQuency: MODE SEGVent

(Frequenzsweep)
(Leistungssweep)

(Frequenzsweep)
(Leistungssweep)

(Frequenzsweep)
(Leistungssweep)

(Frequenzsweep)
(Leistungssweep)

SENSe[ 1. . 4] : SEGvent : DEFi ne[ 1. . 50] <numeri c_val ue>,

SENSe[ 1. . 4] : SEGvent : CLEar

SENSe[ 1. . 4] : SEGvent : DELet e[ 1. . 50]

SENSe[ 1. . 4] : SEGvent : | NSert[1..50] <numeric_val ue>,

Dl SPI ay[ : WNDow{ 1...4]]: Dl AG am SEGvent ed: X[ : STATe] ON | OFF

SENSe[ 1. . 4] : SWEep: SPACing LIN | LOG

SENSe[ 1. . 4] : SWEep: PO Nts  <nuneri c_val ue>

SENSe[ 1. . 4] : SWEep: STEP <nuneri c_val ue>

SENSe[ 1. . 4] : SWEep: PDECade <nuneri c_val ue>
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DEF TRI GGER o
| MVEDI ATE TRI Gger [ : SEQuence] : SOURce | Mvedi ate
EXTERNAL TRI Gger [ : SEQuence] : SOURce EXTer nal
Line TRI Gger [ : SEQuence] : SOURce LI NE
PERI ODI C TRI Gger [ : SEQuence] : SOURce TI Mer
TI MER
REAL TRI Gger [ : SEQuence] : SOURce RTCLock
TI ME CLOCK
T TRI Gger [ : SEQuence] : SOURce MANual
MANUAL *TRG
TRI GGER
TRI GGER TRI Gger [ : SEQuence] : HOLDof f <nuneri c_val ue>
DELAY
TRI GGER TRI Gger [ : SEQuence] : LI NK ' SWEEP* , PO Nt ¢
S/HEE RO NT
SLOPE TRI Gger [ : SEQuence] : SLOPe PCSitive| NEGati ve
POS/ NEG
EDI T TI MER TRI Gger [ : SEQuence] : TI Mer <nuneri c_val ue>
PERI OD
EDI T RTC TRI Gger [ : SEQuence] : RTCLock <nuneric_val ue>
TRI G TI VE
SVEEP TI ME SENSe[ 1. . 4] : SWEep: TI ME AUTO
AUTQ' MAN
EDI T [ SENSe[ 1. .. 4] :] S\WEep: TI ME <nuneri c_val ue>
SWEEP TI ME
COUPLED I NSTrunent : COUPl e ALL | NONE
CHANNELS
SVEEP DI R SENSe[ 1. . 4] : SWEep: Dl Rection UP | DOMN
FWD/ REV
SVEEEP -
START/ HOLD
CONTI NUOUS I NI Ti at e: CONTi nuous ON
SWEEP
NUMBER [ SENSe[ 1. .. 4]:] SWEep: COUNt <nuneri c_val ue>
OF SWEEPS
SI NGLE I NI Ti at e: CONTi nuous OFF
SVEEP INITi ate: | Mvedi at e
INITi ate: | Mvedi at e
RESTART

1043.0009.50
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SOURCE B
—— SOURce: PONer[: LEVel ] [: | Mvedi at e] [ : AMPLI t ude] <nureric_val ue>
SLoEE SOURce: PONer [ : LEVel ] [: | MVedi at e] : SLOPe <nuneri c_val ue>
CAL SOURce: PONer[: LEVel ] [: | Mvedi ate] : CAMPI i t ude: AL <nuneri c_val ue>
al PONER
CAL SOURce: PONer [ : LEVel ] [: 1 MVedi at e] : CAMPI i t ude: A2 <nuneri c_val ue>
a2 PONER
STEP ATT ai QUTPut 1: ATTenuati on <nuneric_val ue>
STEP ATT bl I NPut 1: ATTenuati on <nuneric_val ue>
—— I NPut 2: ATTenuati on <nuneric_val ue>
STERIATT IS QUTPut 2: ATTenuati on <nuneric_val ue>
STEP ATT al QUTPut 1: ATTenuati on <numeri c_val ue>
AND a2
FREQUENCY SOURce: FREQuency[ : CW FI Xed] <nureri c_val ue>
EXT SRC 1 SOURce: PONer[: LEVel 1 [: | Mvedi at e] : EXTernal 1 [: AMPLI t ude]
PONER <nuneric_val ue>
EXT SRC 1 SOURce: PONer [: LEVel ] [: | MVedi at e] : EXTernal 1 : SLOPe <nuneri c_val ue>
SLOPE
CAL EXT SOURce: PONer[: LEVel ] [: | Mvedi at e] : CAMPI i t ude: ESRC1
SRC 1 PONER <nuneric_val ue>
EXT SRC 2 SOURce: PONer [: LEVel ] [: | MVedi at e] : EXTer nal 2 [: AVPLi t ude]
POVER <nureri c_val ue>
EXT SRC 2 SOURce: PONer[: LEVel ] [: | Mvedi at e] : EXTernal 2 : SLOPe <nuneric_val ue>
SLOPE
CAL EXT SOURce: PONer [ : LEVel ] [: | Mvedi at e] : CAMPI i t ude: ESRC2 <nuneri c_val ue>
SRC 2 POVER
AVG
SRR SENSe[ 1. . 4] : AVERage[ : STATe] ON | OFF
AVG FACTOR [ SENSe[ 1. . 4] :] AVERage: COUNt  <nuneri c_val ue>
AVG TYPE [ SENSe[ 1. . 4] : ] AVERage: MODE SVEEP | PO Nt
SWEEP PO NT
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AVERAGE SENSe[ 1. . 4] : AVERage: CLEar
RESTART
I F [ SENSe[ 1. .. 4] :] BANDwi dt h| BW Dt h[ : RESol uti on] <nuneric_val ue>
BANDW DTH

3.9.7 Tastengruppe MARKER

MARKER
4 s CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: X <nuneric_val ue>
MARKER CALCul ate[ 1..4]: MARKer [ 1. .8]: TRACe CHDATA| CHVEM
DATA/ MEM
COUPLED CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]:COUPl ed[: STATe] ON | OFF
MARKERS
MARKER --
CONVERS
< CALCul ate[1..4]: MARKer [ 1..8]: TRANsf orm COWPl ex S
1S CALCul ate[ 1..4]: MARKer[1..8]: TRANsf orm COWPl ex SI NV
- CALCul ate[1..4]: MARKer [ 1.. 8] : TRANsf orm COWl ex Z
2/ 70 CALCul ate[ 1..4]: MARKer [ 1..8]: TRANsf or m COWPl ex ZREL
y CALCul ate[1..4]: MARKer [ 1..8]: TRANsf or m COWPl ex Y
vi YO CALCul ate[ 1..4]: MARKer[1..8]: TRANsf or m COWPl ex YREL
MARKER --
FORVAT
LI N CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORVat M. Near
MAGNI TUDE
dB CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORvat MDB
MAGNI TUDE
S CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORVat PHASe
=TT CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORVat REAL
e CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORVat | MAG nary
SVR CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORVat SWR
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GROUP CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORVat GDELay
DELAY
LIN MAG CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORVat M_PHase
AND PHASE
dB MAG CALCul ate[ 1..4]: MARKer[ 1.. 8] : FORvat MDPHase
AND PHASE
REAL AND CALCul ate[ 1..4]: VARKer[1..8]: FORVat COWPI ex
| MAG NARY
T CALCul ate[1..4]: MARKer[1..8]: FORvVat L
- CALCul ate[1..4]: MMARKer[1..8]: FORvVat C
RLC CALCul ate[ 1..4]: MARKer[1..8]: FORvat RLC
ELEMENTS
ALL NMARKER CALCul ate[1..4]: MARKer [ 1..8]: ACFF
OFF
MARKER CALCul ate[1..4]: MARKer[ 1. .8]: MODE CONTi nuous| DI SCret e
CONT/ DI SCR
SEARCH h
SEARCH CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]:SEARch [: | Mvedi at e]
SEARCH CALCul ate[1...4]: MARKer[ 1. .. 8] : SEARch: NEXT
NEXT
TRACKI NG CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: SEARch: TRACki ng ON | OFF
MAX CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCtion[: SELect] MAXi mum
MODE
M N CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]:FUNCtion[: SELect] M Ni num
MODE
TARGET CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCtion[: SELect] TARGet
MODE CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]:FUNCtion: TARGet <nureri c_val ue>
BANDFI LTER CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCtion[: SELect] BFI Lt er
MODE
1043.0009.50 3.174 D-15



1043.0009.50

ZNX Softkeys — IEC-Bus-Befehle
DEFI NE --
B' DFI LTER
BANDPASS CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: BW Dt h: MODE BPASs
BANDSTOP CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]:FUNCtion: BWDth: MODE BSTOp
T CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCtion: BWDt h <nureri c_val ue>
QUALI TY CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: QFACt or
FACTOR
SHAPE FACT CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: SFACt or
60dB / 3dB <nuneri c_val ue>, <nureri c_val ue>
SHAPE FACT CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: SFACt or
60dB / 6dB <nuneri c_val ue>, <nuneri c_val ue>
DELTA
A REF= CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]:FUNCtion: DELTa: REFerence  MARKer1
MARKER 1
A REF= CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: DELTa: REFer ence FI Xed
FI XED POS
FI XED POS CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on:
X VAL DELTa: REFer ence: RPOSi ti on[ : CARTesi an] <nuneri c_val ue>, <nureri c_val ue>
FI XED POS
Y VAL
PEAK TO CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]:FUNCtion: PTPeak: STATe ON | OFF
PEAK
DELTA OFF CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCtion: DELTa : STATe OFF
= MKR
START CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: STARt
=MARKER
STOP CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCtion: STOP
=MARKER
CENTER CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: CENTer
=MARKER
REF VAL CALCul ate[1...4]: MARKer[1...8]: FUNCti on: REFerence
=MARKER
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3.9.8 Tastengruppe CHANNEL
I NSTrunent [ : SELect] CHANNEL<1.. 4>
CH1. . CH4
3.9.9 Tastengruppe RESPONSE
NVEAS h
S11 SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: QN " XFR PON S11"
REFL PORT1 SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XPOW POW S11"
SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XTI M POW S11"
S21 SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: QN " XFR PON S21"
TRANS FWD SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XPOW POW S21"
SENSe[ 1...4]:] FUNCti on[: ON| " XTI M POWN S21"
S12 SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XFR PON S12"
TRANS REV SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XPOWN POW S12"
SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XTI M POWN S12"
S22 SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XFR PON S22"
REFL PORT2 SENSe[ 1...4]:]FUNCti on[: ON| " XPOW POW S22"
SENSe[ 1...4]:] FUNCti on[: ON| " XTI M POWN S22
VWAVE --
QUANTI TY
al, [SENSe[1...4]:]FUNCtion[:ON]  "XFR PON Al| A2| B1| B2"
. b2
DRI VE PORT QUTPut : DPORt  PORT1 | PORT2
PORT1/ PORT2
RATI O o
DEFI NE - -
RATI O
CONV GAI N [SENSe[1...4]:]FUNCtion[:ON]  "XFR PON RAT B1, ABSAL"
| b1/ al|
CONV GAI N [SENSe[1...4]:]FUNCtion[:ON]  "XFR PON RAT B2, ABSAL"
| b2/ a1|
b1/ al, [ SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[: O\ " XFR PON RAT B1, Al"
. b2/ a2
DRI VE PORT QUTPut : DPORt  PORT1 | PORT2
PCRT1/ PCRT2
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COWPLEX
CONVERS
= CALCul ate[ 1. .. 4] : TRANsf or m COWPI ex S
/S CALCul ate[ 1. .. 4]: TRANsf or m COWPI ex SI NV
i CALCul ate[ 1. .. 4] : TRANsf or m COWPI ex ZREL
- CALCul ate[ 1. .. 4]: TRANsf or m COWPI ex 4
I CALCul ate[ 1. .. 4] : TRANsf or m COWPI ex YREL
5 CALCul ate[ 1...4]: TRANsf or m COWPI ex Y
o SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[: ON] " XFRequency: POAer : KFACt or "
K-FA SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[: ON] " XPOWer : POAer : KFAC or "
SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[: ON] " XTI Me: POAer : KFACt or "
SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[: ON] "XFRequency: POAer: MJFact or 1"
H1- FACTOR SENSe[ 1...4]:] FUNCti on[: ON] " XPOWer: POMr : MJFact or 1"
SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[:ON] " XTI Me: PONer : MJFact or 1"
SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[: ON] "XFRequency: POAer : MJFact or 2"
H2- FACTOR SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[: ON] "XPOwer: POVer : MJFact or 2"
SENSe[ 1...4]:]FUNCtion[:ON] " XTI Me: PONer : MJFact or 2"
FORVAT
|5 CALCul ate[1...4]: FORVat COWPI ex
R CALCul ate[1...4]: FORvat MAGN tude
S CALCul ate[ 1...4]: FORVat PHASe
— CALCul ate[1...4]: FORVat REAL
e CALCul ate[1...4]: FORVat | MAG nary
SR CALCul ate[1...4]: FORvat SWR
CALCul ate[ 1...4]: FORVat GDELay
GROUP DELAY CALCul ate[1...4]: GDAPert ure: MODE STEP | FREQuency
STEP CALCul ate[ 1. .. 4]: GDAPert ure: SCOunt <nuneric_val ue>
APERTURE
FREQUENCY CALCul ate[1...4]: GDAPerture[: SPAN] <nuneric_val ue>
APERTURE
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PHASE
UNVRAP

SCALE

AUTOSCALE

SCALE/ DI V

REFERENCE
VALUE

REFERENCE
POSI TI ON

MAX VALUE

M N VALUE

ADD
CONSTANT

DI AGRAM

LI'N
CARTESI AN

LOG
CARTESI AN

DB
CARTESI AN

SEGVENTED
CARTESI AN

LIN
POLAR

LOG
PCLAR

DB
PCLAR

SEGVENTED
PCLAR

SM TH

| N\VERTED
SM TH

1043.0009.50

CALCul ate[1...4]: FORVAat L

CALCul ate[1...4]: FORvat C

CALCul ate[ 1...4]: FORMat UPHase

DI SPl ay[: WNDow{ 1...4]]: TRACe[ 1...4]:Y[:SCALe] : AUTO ONCE

DI SPl ay[ : WNDow{ 1...4]]: TRACe[ 1...4]:Y[:SCALe] :PDl Vision <nureri c_val ue>

DI SPl ay[ : WNDowf 1...4]]: TRACe[ 1...4]:Y[: SCALe] : RLEVel <nureri c_val ue>

DI SPl ay[ : WNDow{ 1...4]]: TRACe[ 1...4]:Y[:SCALe] :RPCSition 0...100 PCT

DI SPl ay[ : WNDowf 1...4]]: TRACe[1...4]:Y[:SCALe] :TOP  <nuneric_val ue>

DI SPl ay[ : WNDow{ 1...4]]: TRACe[ 1...4]:Y[:SCALe] :BOTTom <nuneric_val ue>

DI SPl ay[ : WNDowf 1...4]]: TRACe[ 1...4]:Y[:SCALe] :OFFSet <nureri c_val ue>

DI SPl ay[ : WNDow<1...4>]: DIAGam CLIN

DI SPl ay[ : W NDow<1...4>]: D AGam CLOG

DI SPI ay[ : W NDow<1. ..4>]: D AGam CDB

DI SPI ay[ : W NDow<1. ..4>]: Dl AGcam CSEG

DI SPl ay[ : WNDow<1...4>]: DIAGam PLIN

DI SPI ay[ : W NDow<1. ..4>]: Dl AGcam PLOG

DI SPl ay[ : W NDow<1. ..4>]: D AGam PDB

DI SPI ay[ : W NDow<1. ..4>]: Dl AGcam PSEG

DI SPl ay[ : WNDow<1. ..4>]:DIAG am SM Th

DI SPl ay[ : WNDow<1...4>]:DIAG amISMth
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—— DI SPl ay[ : W NDow<1. . . 4>]: DI AGram CHARt er
DI SPLAY
SI NGLE DI SPl ay: FORVat SI NG e
CHANNEL
DUAL CHAN DI SPI ay: FORMat DOVer | ay
OVERLAY
DUAL DI SPl ay: FORVat DSPLi t
CHAN SPLI T
QUAD CHAN DI SPI ay: FORMat QOVer | ay
OVERLAY
QUAD CHAN DI SPl ay: FORVat QDSPI i t
DUAL SPLIT
QUAD CHAN Dl SPl ay: FORMVEt QQSPI it
QUAD SPLIT
S DI SPI ay: FORMat : EXPand ON| OFF
TRACE B
DATA TRACe: COPY MDATal | MDATa2 | MDATa3 | MDATa4 | MDATa5 |
TO MEMORY MDATa6 | MDATa7 | MDATa8, CHLDATA | CH2DATA |
CH3DATA | CHADATA
SHON DATA DI SPl ay[ : W NDow<1. .. 4>]: TRACel: STATe ON | OFF
SHON VEM DI SPI ay[ : W NDow<1. . . 4>] : TRACe2: STATe ON | OFF
SHON MATH CALCul ate[1...4]: MATH STATe ON | OFF
SVOOTHI NG CALCul ate[ 1...4]: SMoot hi ng[ : STATe] ON | OFF
SMOOTHI NG CALCul ate[ 1...4]:SMdot hi ng: APERt ure  <nuneri c_val ue>
APERTURE
DEFI NE CALCul ate[ 1...4]: MATH  : EXPRessi on] [ : DEFi ne] <expr>
MATH
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3.9.10 Tastengruppe CAL
CAL h
START --
NEW CAL
FULL --
TWO PORT
PORT 1 --
CONNECTOR
N 50 Q [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: CO.Lect : CONNect i on[ 1] 2] NSOFEMALE
FEMALE
N 50 O [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: CO.Lect: CONNect i on[ 1] 2] NSOMALE
MALE
N 75 Q [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: CO.Lect: CONNect i on[ 1] 2] N75FEMALE
FEMALE
N 75 O [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: CO.Lect: CONNect i on[ 1] 2] N75MALE
MALE
SVA [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect : CONNecti on[ 1| 2] SMAFEMALE
FEMALE
SVA [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect: CONNecti on[ 1] 2] SMAMALE
MALE
PC 3.5 [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect : CONNect i on[ 1] 2] PC35FEMALE
FEMALE
PC 3.5 [ SENSe[ 1...4]:]CORRection: CO.Lect: CONNecti on[ 1] 2] PC35MALE
MALE
USR CONN 2 [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect: CONNecti on[ 1| 2] UFENMALE2
FEMALE
USR CONN 2 [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect: CONNecti on[ 1] 2] UMALE2
MALE
PORT 2 --
CONNECTOR
— [ SENSe[ 1...4]:]CORRection: CO.Lect: METHod TOM
— [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect[: ACQui r e] THRough
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect[: ACQui re] OPENL
PORT 1
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect[: ACQui re] OPEN2
PORT 2
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect[: ACQui re] MATCHL
PORT 1
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VATCH
PORT 2

SLI DE
PORT 1

SLI DE
PORT 2

APPLY
CAL

TRM

THROUGH

REFLECT
PORT 1

REFLECT
PORT 2

VATCH
PORT 1

VATCH
PORT 2

SLI DE
PORT 1

SLI DE
PORT 2

APPLY
CAL

TRL

THROUGH

REFLECT
PORT 1

REFLECT
PORT 2

LINE 1

LINE 2

VATCH
PORT 1

VATCH
PORT 2

APPLY
CAL

1043.0009.50

[ SENSe] 1. .

[ SENSe] 1. .

[ SENSe] 1. .

[ SENSe[ 1. .

[ SENSe[ 1. .

[ SENSe[ 1. ..

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. ..

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. ..

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. ..

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. ..

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. . .

[ SENSe[ 1. . .

4]

4]

. 4]

4]

. 4]

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

1] CORRect i

1] CORRect i

1] CORRect i

1] CORRect i

1] CORRect i

1] CORRect i

1] CORRect i

1] CORRect i

-] CORRect i

1] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

;] CORRect i

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:

on:
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:COLLect[: ACQui re] MATCH2
:COLLect[: ACQuire] SLIDEL
:COLLect[: ACQuire] SLIDE2
: COLLect : SAVE
COLLect : METHod TRM
COLLect [ : ACQui r €] THRough
COLLect: ACQuire REFL1
COLLect: ACQuire REFL2
COLLect[: ACQui re] MATCHL
COLLect[: ACQui re] MATCH2
COLLect[: ACQuire] SLIDEL
:COLLect[: ACQuire] SLIDE2
COLLect : SAVE
COLLect : METHod TRL
COLLect [: ACQui re] THRough
:COLLect: ACQuire REFL1
COLLect: ACQuire REFL2
COLLect[: ACQuire] LINEL
COLLect [: ACQui re] LINE2
: COLLect [ : ACQui re] MATCHL
COLLect[: ACQui re] MATCH2
COLLect : SAVE
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— [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect : METHod TNA
THROUGH [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect [: ACQui r e] THRough
(TNA)
= [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect[: ACQuire] ATT
FEELY Gl [ SENSe[ 1. .. 4] :] CORRecti on: COLLect : SAVE
TOSM [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect: METHod TOSM
THROUGH [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect [ : ACQui re] THRough
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] OPENL
PORT 1
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQuire] OPEN2
PORT 2
SHORT [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect [: ACQui re] SHORT1
PORT 1
SHORT [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] SHORT2
PORT 2
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect [: ACQui re] MATCHL
PORT 1
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect [: ACQui re] MATCH2
PORT 2
SLI DE [ SENSe[ 1...4]:]CORRection: COLLect[: ACQuire] SLIDE1
PORT 1
SLI DE [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COL.Lect[: ACQuire] SLIDE2
PORT 2
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] MATCH12
BOTH PORTS
FEELY Gl [ SENSe[ 1...4]:] CORRect i on: COLLect : SAVE
TOM X [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect : METHod TOWX
— [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect [ : ACQui re] THRough
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] MATCH12
BOTH PORTS
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] OPEN12
BOTH PORTS
MATCH P1 [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect[: ACQuire] M2
OPEN P2
OPEN P1 [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQuire] OLM2
MATCH P2
T [ SENSe[ 1...4]:] CORRect i on: COLLect : SAVE
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[ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on:
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COLLect : METHod FUNDanent al

COLLect : METHod FOPORT12
COLLect [: ACQui re] OPEN1
COLLect[: ACQui re] SHORT1
COLLect[: ACQui re] MATCHL
COLLect[: ACQui re] OPEN2
COLLect[: ACQui re] SHORT2
COLLect[: ACQui re] MATCH2
COLLect[: ACQuire] SLIDE1
COLLect[: ACQui re]

SLI DE2

COLLect : SAVE

COLLect : METHod FOPORT1

COLLect : METHod FOPORT2

COLLect : METHod FOPORT1
COLLect [: ACQui re] OPEN1
COLLect[: ACQui re] SHORT1
COLLect[: ACQui re] MATCHL
COLLect[: ACQui re]

SLI DE1

COLLect : SAVE

D-15



Softkeys — IEC-Bus-Befehle ZVX
ONE PATH (ZVR, ZVRE, ZVC, ZVCE)
TWO PORT
F =5 [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect: METHod FOPTport
—— [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect : METHod ROPTport
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] OPENL
PORT 1
SHORT [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect [: ACQui re] SHORT1
PORT 1
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] MATCHL
PORT 1
— [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] THRough
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQuire] OPEN2
PORT 2
SHORT [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect [: ACQui re] SHORT2
PORT 2
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect [: ACQui re] MATCH2
PORT 2
SLI DE [ SENSe[ 1...4]:]CORRection: COLLect[: ACQuire] SLIDE1
PORT 1
SLI DE [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COL.Lect[: ACQuire] SLIDE2
PORT 2
T [ SENSe[ 1...4]:] CORRect i on: COLLect : SAVE
ONE PATH [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect: METHod FOPTport
TWO PORT (ZVRL)
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect [: ACQui re] OPEN1
PORT 1
SHORT [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect[: ACQui re] SHORT1
PORT 1
MATCH [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: COLLect [: ACQui re] MATCHL
PORT 1
— [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect [ : ACQui re] THRough
SLI DE [ SENSe[ 1...4]:]CORRection: COLLect[: ACQuire] SLIDE1
PORT 1
AUTOKAL [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect : METHod FUNDanent al
FUNDAM TAL
T [ SENSe[ 1...4]:] CORRect i on: COLLect : SAVE
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TRANS NORM [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect: METHod FTRans
(ZVRL)
F =5 [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: CO.Lect: METHod FOPTport
——7T [ SENSe[ 1...4]:]CORRecti on: COLLect [: ACQui re] THRough
L AL [ SENSe[ 1. .. 4] :] CORRecti on: COLLect : SAVE
—T [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect: METHod REFL1
(ZVRL)
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect[: ACQui re] OPENL
PORT 1
APPLY CAL [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect : SAVE
TRANS AND [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect: METHod FTREF1
REFL NORM (ZVRL)
OPEN [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CO.Lect[: ACQui re] OPENL
PORT 1
— [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect [: ACQui r e] THRough
APPLY CAL [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: COLLect : SAVE
oL [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: STATe ON | OFF
CAL [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: | NTerpol ate[: STATe] ON | OFF
| NTERPOL
CAL KI TS o
SELECT [ SENSe[1...4]:] CORRection: CKIT N50 | N75 | SMA | PC7 | PC35
KIT
[ SENSe[ 1...4]:]CORRection: CKIT N50
N 50 Q
[SENSe[1...4]:]CORRection: CKIT  N75
N 75 Q
oC 7 [ SENSe[1...4]:] CORRection:CKIT  PC7
= [ SENSe[ 1...4]:] CORRection: CKIT SMA
PC 3.5 [ SENSe[ 1...4]:]CORRection: CKIT PC35
MODI FY [ SENSe[ 1...4]:] CORRect i on: CKI T: N50| N75
STANDARD MMTHr ough | MFTHrough | FFTHrough | MMVLINE1l | MFLINEL |
FFLINE1 | MMLINE2 | MFLINE2 | FFLINE2 | MVATten | MFATten |
FFATten | MvBNetwork | MFSNetwork | FFSNetwork | MOPEnN |
FOPEn | MSHort | FSHort | MREFlect | FREFlect | MWATch |
FMATch | MSMatch | FSMat ch[, <string>]
POVER [ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: POWer[: STATe] ON | OFF
UNCAL
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[ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: PONer: ACQui re Bl
[ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: POWNer: ACQuire B2
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SYSTem COMMunNI cat e: RDEVI ce: PMETer : CFACt or [ : SELect] ASENsor |
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SOURCe[ 1. .. 4] : POAér: CORRect i on: LLI St: STATe ON | OFF

SOURCe[ 1. .. 4] : PONér: CORRection: LLI St <numeri c_val ue>,

<nuneri c_val ue>,

SYSTem COVMunNi cat e: RDEVI ce: PMETer : CFACt or : ASENsor
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SYSTem COVMunNi cat e: RDEVI ce: PMETer : CFACt or : BSENsor
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[ SENSe[ 1...4]:] CORRection: OFFSet [ 1] 2] : MAGNi t ude  <numeric val ue>

[ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: OFFSet [ 1] 2: PHASe  <nuneric val ue>
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[ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: EDELay[ 1] 2] : Dl ELectric <nureric val ue>

[ SENSe[ 1...4]:] CORRecti on: EDELay[ 1| 2] : AUTO  ONCE
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4 Wartung und Fehlersuche

4.1 Wartung

4.1.1 Mechanische Wartung

Fur den Netzwerkanalysator ist keine mechanische Wartung erforderlich. Die gelegentliche
AuRenreinigung der Frontplatte erfolgt am besten mit einem angefeuchteten, weichen Tuch.

4.1.2 Elektrische Wartung

4.1.2.1 Priufen des Generatorpegels

Eine zweijahrige Uberpriifung der Genauigkeit nach Kapitel 5 wird empfohlen. Treten Toleranziiber-
schreitungen auf, so muf3 eine Neuaufnahme der Detektorkennlinien bzw. der Pegelkorrekturdaten
erfolgen (siehe Servicehandbuch).

4.1.2.2 Priufen der Empfangermel3genauigkeit
Eine zweijahrige Uberprufung der Genauigkeit nach Kapitel 5 wird empfohlen. Treten Toleranziiber-
schreitungen auf, so muf3 eine Neuaufnahme der Korrekturdaten (siehe Servicehandbuch) erfolgen.

4.1.2.3 Prifen der Frequenzgenauigkeit

Die Genauigkeit des Referenzoszillators ist spatestens nach jeweils zwei Jahren entsprechend Kapitel 5
zu Uberprifen (je nach Anforderung an die Frequenzgenauigkeit des Gerates auch friher). Wenn das
Gerat dauernd an einer externen Referenz betrieben wird, kann diese Uberpriifung entfallen.

MeRmittel: Frequenzzahler, Genauigkeit 1107

MeRaufbau: » Frequenzzahler an der Buchse REF OUT an der
Geraterlckseite anschliel3en.

Einstellung am Netzwerkanalysator: SETUP FREQUENCY REF INT

4.1.2.4 Verifizierung der Mel3genauigkeit

Eine Uberpriifung der Systemgenauigkeit des Gerates mit Hilfe eines Verifiziersatzes nach Kapitel 5
wird alle 12 Monate empfohlen.
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4.2 Funktionstiberwachung

421 Einschalttest

Nach dem Einschalten des Gerats lauft zunachst ein Selbsttest der Prozessorfunktionen ab. Es folgt die
Initialisierung des Transputer-Netzes, das dann die Ansteuerung der analogen Baugruppen Ubernimmt.

4.2.2 Uberwachung der Synthesizer und der Pegelregelung

Hinweis: In der derzeitigen Firmware-Version sind die nachfolgend beschriebenen Meldungen noch
nicht realisiert. Bei Fehlern in den Synthesizern oder in der Pegelregelung werden Default-
Werte an Stelle des entsprechenden MeRRpunktes gesetzt.

Der Netzwerkanalysator enthalt fir jeden Synthesizer und fir den Referenzoszillator eine
Uberwachungsschaltung der entsprechenden Phasenregelschleife. Ebenso wird die Pegelregelschleife
kontrolliert. Es werden sowohl der statische Zustand als auch das dynamische Verhalten Uberwacht.
Tritt ein Fehler auf, so erscheint eine Meldung am Bildschirm.

Tabelle 4-1 Mdgliche Fehlermeldungen

Meldung Bedeutung siehe Abschnitt
REF UNLOCK 50 MHz-Referenzoszillator nicht synchronisiert 4.2.3, Synthesizer-Fehlermeldungen
SO UNLOCK Source-Oszillator nicht synchronisiert 4.2.3, Synthesizer-Fehlermeldungen
LO1 UNLOCK Erster LO-Oszillator nicht synchronisiert 4.2.3, Synthesizer-Fehlermeldungen
LO2 UNLOCK Zweiter LO-Oszillator nicht synchronisiert 4.2.3, Synthesizer-Fehlermeldungen
AUX UNLOCK Auxillary-Oszillator nicht synchronisiert 4.2.3, Synthesizer-Fehlermeldungen
LEVCTRL UNLOCK Generarorpegelregelung nicht eingerastet 4.2.3, Synthesizer-Fehlermeldungen
albla2b2 OVLD Eingangssignal am Kanal R1 (al) und/oder Kanal A (b1) 4.2.5, Ubersteuerungsanzeigen
und/oder Kanal R2 (a2, nur ZVR und ZVC) und/oder
Kanal B (b2) zu gro3

4.2.3 Synthesizer-Fehlermeldungen

Alle Phasenregelschleifen werden wéahrend des Betriebes daraufhin Uberwacht, ob die
Abstimmspannungen der Oszillatoren nach einer festgelegten Einschwingzeit innerhalb der
zugelassenen Toleranz liegen (Ready- Signale).

4.2.4 Fehlermeldung der Pegelregelung

Es wird Uberprift, ob nach einer festgelegten Zeit die Pegelregelspannung innerhalb einer zugelassenen
Toleranz liegt (Level-Ready-Signal).

4.2.5 Ubersteuerungsanzeigen

Mit Hilfe eines Komparators wird auf den Baugruppen Converter A bzw. Converter B festgestellt, ob die
maximal zuldssige Melspannung Uberschritten wird. Die Ausgabe einer entsprechenden Meldung
erfolgt entweder am Ende eines Sweeps oder bei einer Wobbelzeit > 5 s unmittelbar nach dem
Auftreten der Ubersteuerung.
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4.3 Funktionsbeschreibung des Gesamtgerats

Die Mitglieder der ZVR-Familie sind vektoriell messende Netzwerkanalysatoren mit drei Mel3kanalen
(ZVRE, ZVRL, ZVCE) bzw. vier MeR3kanalen (ZVR, ZVC).

e Ein Test Set mit MeRbriicken, Leistungsteilern, HF-Schaltern und Pegeldetektoren sorgt fir die
Trennung des MefRsignals, fir die Einspeisung und Umschaltung des Generatorsignals und fiir die
Messung des Generatorpegels.

e Die MefRsignalgenerierung erfolgt in drei Baugruppen, néamlich Synthesizer, Source und Output
Stage.

e Die Signalverarbeitung Ubernehmen mehrere HF-,ZF- und Auswertungsbaugruppen, eine
Measurement Control Unit, die sowohl Signalauswertung als auch die Steuerung von Generator-,
Empfangs- und Auswerteteil durchfiihrt, und ein Rechnerteil, bestehend aus 586-Industrie-PC,
I/O-Board mit Schnittstellen und einer Graphikkarte.

Das Gerat ist durch die Nachristung von Optionen im Analog-, Digital- und Software-Bereich auf
zukunftige Erfordernisse erweiterbar.

4.3.1 Beschreibung der Analogbaugruppen

43.1.1 Test Set

Das Test Set enthédlt als wesentliche Komponenten einen elektronischen HF-Umschalter, zwei
ReflexionsfaktormefRbriicken bzw. Koppler (ZVC, ZVCE) mit integriertem Signalteiler und Pegeldetektor
sowie das Test Set Interface, welches die Steuerung des Test Sets durch die MCU (Measurement
Control Unit) ermdglicht.

Signalweg Das von der Baugruppe Output Stage kommende, verstarkte HF-Signal gelangt
Uber den elektronischen HF-Umschalter je nach Mefart (Schalterstellung) tber
einen der beiden Leistungsteiler in die zugehoérige MeRRbriicke (MeRRkoppler) und
somit an den Ein- oder Ausgang des an den Netzwerkanalysator
angeschlossenen MefRobjekts. Der zweite Zweig des jeweiligen Leistungsteilers
speist den zugehorigen ReferenzmeRkanal.

Die MeRbricken (Mel3koppler) trennen das vom MefRobjekt reflektierte Signal
von dem ins MeRobjekt hineinlaufenden Signal (Reflexionsmessung) bzw.
Ubertragen das aus dem MeRobjekt herauslaufende Signal
(Ubertragungsmessung) zu einem der Empfangskanéle.

Erweiterungen/ e Es sind bis zu vier voneinander unabhéangige Eichleitungen in das Test Set

Optionen einbaubar. Damit kdénnen sowohl die auf das MeRobjekt (d. h. auf die
MefRtore Portl oder Port2) zulaufenden HF-Signale als auch die vom
MeRobjekt weglaufenden HF-Signale in Stufen von 10 dB bis zu maximal 70
dB gedampft werden.

¢ Die Option Externe Messungen erméglicht zusatzliche MeRanwendungen, bei
denen die internen MefRbriicken (MelRkoppler) umgangen werden.

e Mit der Option Referenzmischertore besteht die Madglichkeit, bei
frequenzumsetzenden Messungen das HF-Referenzsignal fir Portl Gber ein
HF-Relais und einen extern anzuschlieenden Vergleichsmischer zum Front
End zu fuhren. Dadurch sind Phasen- und Gruppenlaufzeitmessungen beim
Frequenzumsetzen maoglich.
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Geratevarianten Die Funktion der Test Sets der Modellvarianten ZVRE, ZVRL und ZVCE
entspricht im wesentlichen dem erlauterten Test Set. Ein wesentlicher
Unterschied ist die geringere Empfangskanalanzahl: Wahrend ZVR und ZVC
vier Kanéle besitzen, enthalten ZVRE, ZVRL und ZVCE nur drei Kanéle. Dabei
sind ZVR, ZVRE, ZVC und ZVCE bidirektionale Netzwerkanalysatoren, deren
Test Sets zwei ReflexionsfaktormeRbricken bzw. MeRkoppler und einen HF-
Umschalter enthalten. Somit kénnen alle vier S-Parameter eines Mel3objektes in
Vor- und Ruckwartsrichtung vermessen werden.

Das ZVRL hingegen stellt einen unidirektionalen Netzwerkanalysator mit nur
einer ReflexionsfaktormeRbricke ohne HF-Umschalter dar. Somit sind beim
ZVRL nur Messungen der Vorwarts-Streuparameter (S11 und S21) méglich. Will
man auch die Ruckwarts-Streuparameter (S22 und S12) bestimmen, so muR3
man beim ZVRL das MeRobjekt umdrehen.

43.1.2 Front End

Das Front End von ZVR und ZVC besteht aus vier identischen Empfangskanalen (zwei Mel3kanéale und
zwei Referenzkandle), das der Modelle ZVRE, ZVRL und ZVCE besitzt nur drei Kanéle (zwei MelRkanéle
und einen Referenzkanal). Der Eingangsfrequenzbereich reicht bei den ZVR-Modellen von 10 Hz bis 4
GHz, bei den ZVC-Modellen von 20 kHz bis 8 GHz.

Jeder Kanal enthalt:
e Isolationsverstarker zur Entkopplung des Einganges vom 1.Mischer,
e LO-Treiberverstérker,

e Mischer, der das Eingangssignal auf die 1. ZF von 21,0244 MHz umsetzt (bei den ZVR-Modellen:
Betriebsart Mischer fur Frequenzen >20 kHz, Signale unter 20 kHz gelangen tber eine Weiche ohne
Mischung direkt in den ZF2-Pfad, siehe Abschnitt 4.3.1.3, Converter),

e Zwischenverstarker und ein Bandpassfilter,
2. Mischer, der auf 24,4 kHz (genau: 25 MHz / 1024) umsetzt.

4.3.1.3 Converter

Die Baugruppe Converter filtert das vom Front End kommende Signal (24.414 kHz im Frequenzbereich
20 kHz ... 8 GHz, 10 Hz ... 20 kHz im Frequenzbereich < 20 kHz bei den ZVR-Modellen), wahlt
automatisch die fir den MeRpegel optimale Verstarkung (ausgenommen FAST MODE) und wandelt die
analogen Mefsignale in digitale Informationen um, die dann an die Baugruppe Measurement Control
Unit weitergegeben werden. Es kommen zwei unterschiedliche Converter-Varianten zum Einsatz,
namlich eine mit zwei Mel3kanalen und eine mit nur einem Mef3kanal. In den Vierkanalgeraten ZVR und
ZVC werden zwei Zweikanal-Converter verwendet, in den Dreikanalgeraten ZVRE, ZVRL und ZVCE je
ein Zweikanal- und ein Einkanal-Converter.

4.3.1.4  Synthesizer

Die Baugruppe Synthesizer enthdlt drei unabhangig voneinander arbeitende Synthesizer, die das
Grundsignal fur die Erzeugung des Locall-Signals (Baugruppe Local) und des Generatorsignals
(Baugruppe Source) liefern. Der Local-Synthesizer arbeitet im Bereich 1 GHz bis 2,015 GHz, der
Source-Synthesizer von 0,989 GHz bis 2 GHz und der Auxiliary-Synthesizer, der zur
Frequenzumsetzung in der Baugruppe Source fur Frequenzbereiche unter 1 GHz dient, bei 1,00 GHz
und 1,01 GHz.
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4.3.15 Local

Die Baugruppe Local liefert die LO-Signale fiir die beiden Mischer in den Frontend-Kanélen (LO1-Signal
fur den 1. Mischer, LO2-Signal fur den 2. Mischer). AuRerdem enthalt sie die Frequenzreferenzquelle
und erzeugt daraus das Referenzsignal fir die Synthesizer (Baugruppe Synthesizer) und das Signal fir
die Erzeugung der Abtastsignale in den Converterbaugruppen.

e Das LO1-Signal wird aus dem Local-Synthesizer-Signal durch Frequenzverdoppelung, direkte
Verwendung und Frequenzteilung gewonnen.

e Das LO2-Signal wird aus einem Synthesizer von 200 MHz bis 210 MHz und Frequenzteilung durch
10 erzeugt.

4.3.1.6 Source

Die Baugruppe Source liefert das Generatorsignal (Frequenzbereich 10 Hz ... 4 GHz). Dieses Signal
wird durch die Baugruppe Output Stage verstarkt und speist das Mel3objekt. Die Signalaufbereitung
erfolgt aus dem Source-Synthesizer-Signal (0.989 GHz bis 2 GHz) durch Frequenzverdoppelung, direkte
Verwendung, Mischung und Frequenzteilung. Fir Frequenzen unter 2 MHz erfolgt die
Generatorpegelregelung in der Source-Baugruppe (fir den Frequenzbereich >2 MHz in der Baugruppe
Output Stage mit Pegeldetektor in den Melbriicken).

4.3.1.7 Output Stage

Die Baugruppe Output Stage verstarkt die von der Baugruppe Source kommenden Signale RFLOW (10
Hz ... 10 MHz) und RFHIGH (10 MHz ... 4 GHz) auf den vorgegebenen Nennausgangspegel. Sie enthalt
dazu jeweils einen Verstarker und eine Pegelregelung, bei den ZVC-Modellen zusétzlich einen
Frequenzverdoppler. Die dazugehdrigen Pegeldetektoren befinden sich auf der Baugruppe Source
(Frequenzbereich 10 Hz ... 2 MHz) bzw. in den Mel3briicken im Test Set (Frequenzbereich> 2MHz). Das
Stellglied fur den Bereich 10 Hz ... 150 MHz befindet sich ebenfalls auf der Baugruppe Source, fir den
Bereich > 150 MHz auf dem High Band-Verstarker der Output Stage.

4.3.2 Baugruppen des Digitalteils

Die Baugruppen des Digitalteils sind:

¢ Main Processor

e Graphik Board

¢ |/O-Board (enthalt die Schnittstellentreiber wie IEC-Bus, LPT und COM)
e Hard Disk

¢ Floppy Disk

e LC-Display

e Tastatur

e VGA-Karte (Option Rechnerfunktion)

e 2" |EC-Bus (Option zur Option Rechnerfunktion)
e LAN-Interface (Option)
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4.3.3 Prozessorstruktur

Der Netzwerkanalysator enthélt neben einer 586 CPU noch drei 32-Bit-Transputer T805 und einen 16-
Bit-Transputer T225. Fir die digitale Signalverarbeitung sind zwei DSPs vorgesehen.

Die 586 CPU erledigt den gesamten Datenaustausch mit der Aul3enwelt, wie z.B. die Tastatureingabe,
die Darstellung der Softkeys und die Bedienung Uber IEC-Bus. Unabhangig davon steuern die
Transputer den Mel3ablauf, rechnen Korrekturfaktoren ein und stellen die Mef3kurve auf dem Display
dar. Die Transputer erhalten hierfur die aktuellen Gerateeinstellungen von der 586-CPU Uber einen Link-
Adapter, der die Verbindung zwischen dem ISA-Bus des CPU-Boards und einem Transputer-Link des
T805 auf dem Graphik-Board (im folgenden GTP = Graphik-Transputer genannt) herstellt. Uber weitere
Transputer-Links sind der T225 auf der Graphik und die zwei T805 auf der Measurement Control Unit
(MCU) an den GTP gekoppelt. Der T225 dient ausschlie3lich als Schnittstelle zwischen dem GTP und
dem Chipsatz fur die Graphik.

4.3.3.1 Measurement Control Unit

Die Baugruppe Measure Control Unit (MCU) erfllt folgende Aufgaben:

Steuerung der analogen Baugruppen:

e Uber den IBUS (serieller Bus) werden die nicht zeitkritischen Einstellungen des Netzwerkanalysators
durch den Einstell-Transputer vorgenommen und die Selbsttestsignale auf den Baugruppen
ausgewabhlt.

e Der FRNBUS ist ein paralleler Einstellbus fiir die die Baugruppe Synthesizer.
e Die GSC(Global Sequence Control) Gibernimmt die zeitkritischen Einstellungen.

Verarbeitung der anfallenden MelRRwerte:

e Der von den Convertern kommende MeRdatenstrom wird von zwei DSPs vorverarbeitet (digitale
Filterung und digitaler Mischer).

e Zur weiteren Verarbeitung, insbesonder zur Systemfehlerkorrektur ist der MeR-Transputer
vorgesehen.

Erfassung von Selbsttestsignalen:
e Die Uber Multiplexer ausgewahlte Selbsttestsignale werden von einem A/D-Wandler gewandelt.
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4.4 Selbsttest

Ein automatisch ablaufender Selbsttest ist mit dem derzeitigen Stand der Firmware noch nicht
maoglich.

Die notwendigen Hardware-Einrichtungen sind jedoch vorhanden und koénnen mit Hilfe von
Servicefunktionen fir die Fehlersuche eingesetzt werden (siehe Servicehandbuch).

Jede Synthesizer- und Signalbaugruppe enthélt einen oder zwei 1-aus-8-Analogmultiplexer, der Uber
Pufferverstarker maximal 16 Testspannungen auswahlt und auf den gemeinsamen Testkanal ausgibt.
Zur Lokalisierung eines Fehlers kénnen verschiedene Funktionen Giberwacht werden:

e Baugruppenintern erzeugte Versorgungsspannungen,
e Arbeitspunkte von Verstarkern,

e Abstimmspannungen von Oszillatoren,

e Signalpegel,

¢ Signalpegel mit Hilfe von Pegeldetektoren.

Die Auswahl des Testkanals erfolgt Uber die serielle Baugruppenansteuerung. Ein eigener A/D-Wandler
auf der Baugruppe MCU ermdglicht die Anzeige der Testsignale auch wahrend des normalen
MeRbetriebs.
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Mel3gerate und Hilfsmittel (ZVR, ZVRE, ZVRL)

5

Prifen der Solleigenschaften

5.1 MelRRgerate und Hilfsmittel (ZVR, ZVRE, ZVRL)
Pos. | Gerateart Erforderliche Eigenschaften | Geeignetes Geréat R&S-Best.-Nr. | Anwendung
1 Modulationsanalysator 1 MHz ... 4 GHz FMB 856.5005.52 5.21.1
Opt. FMA-B8 855.9007.55 5214
Opt. FMA-B10 856.3502.52 5.2.15
2 Leistungsmesser 10Hz ... 4 GHz NRVD mit MeRkopf | 857.8008.02 5.2.1.6
NRV-Z51 828.3818.02 5.2.1.7
3 Eichleitung DC ... 4 GHz RSG 1009.4505.02 | 5.2.1.2
5.2.1.3
5222
4 Anpafglied 50/75 Q RAM 358.5414.02 Test Set 75 Q

(2Stiick)

5 Kalibriersatz ZV-Z21 (50 Q) 1085.7099.02 | 5.2.1.8
ZV-Z22 (75 Q) 1085.7182.02 | 5.2.2.4
5.2.3.1
5.2.3.2
5.2.3.4
6 MefRkabelpaar ZV-711 (50 Q) 1085.6505.02

ZV-Z12 (75 Q)

1085.6570.02

1043.0009.50
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5.2 Prifablauf (ZVR, ZVRE, ZVRL)

Die Solleigenschaften des Netzwerkanalysators werden nach mindestens 30 Minuten Einlaufzeit tber-
pruft. Nur dadurch ist sichergestellt, daR die garantierten Daten eingehalten werden.

Die in den folgenden Abschnitten aufgefiihrten Werte sind nicht garantiert; verbindlich sind nur die
Technischen Daten im Datenblatt.

5.2.1 Uberprifen der Generatoreigenschaften

5.2.1.1 Frequenzgenauigkeit

MeRmittel: FMB mit Option FMA-B10, Anpaf3glied RAM bei 75 Q Test Set

MeRaufbau: » FMB (Betriebsart COUNTER) an PORT1 des Netzwerkanalysators anschlieRen

(RAM an FMB bei 75 Q).
Einstellungen am Netzwerkanalysator:

PRESET
CENTER MeRfrequenz
SWEEP SINGLE POINT
SWEEP TIME 200 s
SOURCE POWER Maximalpegel
MEAS INPUT al
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.
Abweichung: Am FMB angezeigter Frequenzwert minus
Einstellwert.
Zulassige Abweichung < 2ppm + 1lppm/Jahr
5.2.1.2 Oberwellenabstand
MeRmittel: MeRkabel, Option ZVR-B4, Eichleitung RSG, 2 Stiick Anpaliglieder RAM bei 75 Q
Test Set
MeRaufbau: » RSG uber MeRkabel zwischen PORT1 und PORT2 anschliel3en (bei 75 Q je 1

RAM an Ein- und Ausgang der Eichleitung).

Einstellung RSG: 30 dB (20 dB bei 75 Q)
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
MODE FREQUENCY CONVERSION, SECOND
HARMONIC, THIRD HARMONIC
MARKER MeRfrequenz
SOURCE POWER 0 dBm und -10 dBm (50 Q) bzw.
-6 dBm und -10 dBm (75 Q)
MEAS INPUT b2, DRIVE PORT 1
Kalibrierung: » Power Cal
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Messung:

» Markerfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.

» Bei zweifacher und dreifacher MeRRfrequenz messen und Abstand zum MeRwert
bei der Mel3frequenz errechnen, den schlechteren der beiden Werte protokollie-
ren.

MeRfrequenzbereich Oberwellenabstand bei
0 dBm/-6 dBm (75 Q)
40 kHz ...400 MHz -25 dBC
400 MHz ... 4000 MHz -30 dBC
-10 dBm
9 kHz ...600 MHz -35 dBC
600 MHz ... 4000 MHz -40 dBC

Bei Verwendung des ZVx kann die 2.0berwelle nur bis 1330 MHz Grundwelle und die
1.0berwelle nur bis 2000 MHz Grundwelle gemessen werden. Wegen des starken
Verstarkungsabfalls der Output Stage lber 4 GHz ist eine Messung oberhalb dieser
Frequenzen nicht notwendig.

5.2.1.3 Nebenwellenabstand

MelRmittel:

MeRaufbau:

Bezugs
messung:

Messung

1043.0009.50

MeRkabel, Option ZVR-B4, Eichleitung RSG, 2 Stiick Anpal3glieder RAM bei 75 Q
Test Set.

» RSG Uber MelRkabel zwischen PORT1 und PORT2 anschlieBen (bei 75 Q je 1
RAM an Ein- und Ausgang der Eichleitung).

Einstellung RSG: 30dB
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
MODE FREQUENCY CONVERSION, ARBITRARY
CENTER MeRfrequenz = INT SRC
REC = Nebenwelle, siehe unter Messung
SOURCE POWER Maximalpegel
MEAS INPUT b2, DRIVE PORT 1

» MeRwerte bei den Mel3frequenzen aufnehmen.

» MelRfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.

Mischbereich bis 750 MHz:  LO=RF+fo (fo = Melfrequenz)
Fir fo < 50 MHz RF = 63,125 MHz
fo=50 MHz ... <150 MHz RF =252,5 MHz
fo=150 MHz ... 750 MHz RF =1010 MHz

» Messungen durchfihren fir f = 2«sRF - LO und f = 3«RF - 2+LO.
Zulassiger Nebenwellenabstand < — 40 dBc

Verdoppelter Bereich > 2000 MHz bis 4000 MHz:

» Messungen durchfihren fir f = fo/2 und f = 3fo/2

Zulassiger Nebenwellenabstand < -40 dBc
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5.2.1.4 Phasenrauschen
MeRmittel: Modulationsmeter FMB mit Option FMA-B8, Anpal3glied RAM bei 75-Q-Test Set
MeRaufbau: > Modulationsmeter (Betriebsart DEMOD PM PHASENOISE 10 kHz) an PORT1
des Netzwerkanalysators anschlie3en (RAM an FMB bei 75 Q).
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
SWEEP SINGLE POINT
CENTER MeRfrequenz
SOURCE POWER Maximalpegel
SWEEP TIME 200s
MEAS INPUT al
Messung » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen, Phasenrauschwert am Modulations-
meter ablesen.
Zulassige Phasenrauschwerte:
9 kHz ... 10 MHz <-110dBc
10 MHz ... 150 MHz <-100 dBc
150 MHz ... 1 GHz <-90 dBc
1GHz...4 GHz <-90 dBc + 20«log(f / GHz)
(< -78 dBc bei 4 GHz)
5.2.1.5 Stérhub
MeRmittel: Modulationsmeter FMB, Anpaf3glied RAM bei 75 Q Test Set
MeRaufbau: » Modulationsmeter (Betriebsart DEMOD FM DET RMS 10 Hz...3 kHz) an PORT1
des Netzwerkanalysators anschlieBen (RAM an FMB bei 75 Q).
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
SWEEP SINGLE POINT
CENTER MeRfrequenz
SOURCE POWER Maximalpegel
SWEEP TIME 200s
MEAS INPUT al
Messung » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen, Stérhubwerte am Modulationsmeter

ablesen.

Zulassiger Storhub:
9 kHz ... 10 MHz
10 MHz ... 150 MHz
150 MHz ... 1 GHz
1GHz..2GHz
2GHz ...4GHz

1043.0009.50

<1 Hz
<2 Hz
<5 Hz
<10 Hz
<20 Hz
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5.2.1.6 Pegelgenauigkeit
MeRmittel: Leistungsmesser NRVD mit MeRkopf NRV-Z51 (50 Q) bzw. NRV-Z51 mit Anpaf3glied
RAM (75 Q).
MeRaufbau » Leistungsmel3kopf an PORT1, PORT2 (nur ZVR und ZVRE) bzw. OUTPUT al
50 W: (nur mit Option ZVR-B25, Ext. Messungen) des Netzwerkanalysators anschlief3en.
MeRaufbau » Leistungsmef3kopf mit RAM an PORT1 bzw. PORT2 (nur ZVR und ZVRE) des
75 W: Netzwerkanalysators anschlieRen, Option ZVR-B25, Externe Messungen, wie bei
50 Q.
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
SWEEP SINGLE POINT
CENTER MeRfrequenz
SWEEP TIME 200s
MEAS INPUT al (PORT1), INPUT a2 (PORT2)
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen, Pegel am Leistungsmesser ablesen.

Bei 75 Q mul} zur Anzeige des Leistungsmessers 5,75 dB addiert werden, da mit
Anpallglied gemessen wird (siehe unten).

Frequenz

9 kHz
1 GHz
3 GHz
4 GHz

Dampfung

5,75 dB
5,75 dB
5,8dB

5,85 dB

Zulassige Abweichungen an PORT1/PORT?2:

1043.0009.50

Test Set passiv ohne factory.pcc:

Frequenzbereich | ZVR50Q | ZVR 75Q | ZVRE 50Q ZVRE ZVRL 50Q | ZVRL 75Q
75Q

9 kHz...40 kHz +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB
-6 dB -6 dB -6 dB -6 dB -6 dB -6 dB

40 kHz...1 GHz +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB
-2dB -2 dB -2dB -2dB -2 dB -2 dB

1 GHz...3 GHz +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB
-2dB -2 dB -4 dB -4 dB -2 dB -2 dB

3 GHz...4 GHz +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB
-2dB -4 dB -4 dB -6 dB -2 dB -4 dB
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Test Set aktiv ohne factory.pcc:

Frequenzbereich | ZVR50Q | ZVR75Q | ZVRE50Q | ZVRE 75Q
300 kHz...1 MHz | +2dB +2 dB +2 dB +2 dB
-5dB -5dB -5dB -5dB
1 MHz...1 GHz +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB
-2dB —2dB -2dB —2dB
1 GHz...3 GHz +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB
-2dB —2dB —4dB -4 dB
3 GHz...4 GHz +2 dB +2 dB +2 dB +2 dB
-2dB -4dB —4dB -6 dB
Test Set passiv mit factory.pcc:
Frequenzbereich | ZVR50Q | ZVR 75Q | ZVRE50Q | ZVRE ZVRL 50Q | ZVRL 75Q
75Q
9 kHz...2 MHz +1dB +1dB +1dB +1dB +1dB +1dB
-1dB -1dB -1dB -1dB -1dB -1dB
2 MHz...4 GHz +0,5dB | +05dB | +0,5dB +0,5 dB +0,5 dB +0,5 dB
-05dB | -05dB | -0,5dB -0,5dB -0,5dB -0,5dB
Test Set aktiv mit factory.pcc:
Frequenzbereich | ZVR50Q | ZVR75Q | ZVRE50Q | ZVRE 75Q
300 kHz..2 MHz | +1dB +1dB +1dB +1 dB
-1dB -1dB -1dB -1dB
2 MHz...4 GHz +0,5 dB +0,5 dB +0,5 dB +0,5 dB
-0,5dB -0,5dB -0,5dB -0,5dB
Messung Zulassige Abweichungen an Output al ohne factory.pcc:
ZVR-B25: Bei 100 MHz und +7 dBm  -0,6/+2,5 dB
Frequenzgang bezogen auf 100 MHz:
10Hz ... 4 GHz <2dB
Zulassige Abweichungen an Output al mit factory.pcc:
10 Hz....2 MHz -1/+1 dB
2 MHz....4 GHz -0,5/+0,5 dB
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5.2.1.7 Pegellinearitat

MeRmittel: Leistungsmesser NRVD mit MeRkopf NRV-Z51 (50 Q) bzw. NRV-Z51 mit Anpaf3glied
RAM (75 Q).
MeRaufbau » Leistungsmel3kopf an PORT1 des Netzwerkanalysators anschlie3en.
50Q:
MeRaufbau » Leistungsmel3kopf mit RAM an PORT1 des Netzwerkanalysators anschlie3en.
75Q:
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
SWEEP SINGLE POINT
CENTER MeRfrequenz
SOURCE POWER Maximalwert bis Minimalwert
SWEEP TIME 200s
MEAS INPUT al (ZVR, ZVRE, ZVRL)
INPUT a2 (ZVR)
Messung » MelRfrequenzen und Mel3pegel laut Testprotokoll einstellen, Pegel am Leistungs-

messer ablesen.

Zulassige Abweichungen bezogen auf den Wert bei -10 dBm:
0...-15dB (f > 20 kHz) <0,4dB
-15dB ... -25dB <0,6 dB
0dB..-25dB (f<20kHz) <0,8dB
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5.2.1.8 Anpassung an Output al
(Nur bei Option ZVR-B25, Externe Messungen)

MeRmittel: MeRsender SME 06, Spektrumanalysator FSB, VSWR-MeRbriicke ZRC
MeRaufbau:
ZVRX
Pgtl ngz
SME 06 N FSB
ZRC

Einstellungen am Netzwerkanalysator:

SWEEP SINGLE POINT
CENTER MeRfrequenz + Af
SWEEP TIME 500 s
SOURCE POWER —10 dBm
MODE EXTERNAL
Bezugs- » MeRwerte mit FSB bei Leerlauf und Kurzschlul am Brickenmef3tor aufnehmen
messung: und den Mittelwert bilden.
Messung: MeRfrequenz (FSB): Af: RuckfluRdampfung:
300 kHz" ... 4000 MHz - 100 kHz >10dB

Alternative Messung fur ZVR (ab Firmware- Version 1.50):

MeRmittel: MeRkabel ZV-Z11, Kalibriersatz ZV-Z21, bei 75-Q-Test Set: Kalibriersatz ZCAN-75
und Anpal3glied RAM

MeRaufbau: MeRkabel zwischen PORT2 und Output al (bei 75 Q: 75-Q-Through male, RAM und
50-Q-Through female an PORT2 schrauben)

Einstellungen am Netzwerkanalysator:

PRESET

SWEEP LOG SWEEP

MEAS S22

SERVICE FUNCTION 2.13.1.1.2 (nach der Messung zuriicksetzen durch

2.13.0)

MARKER MeRfrequenz
Kalibrierung: » Eintorkalibrierung am Ende des Mel3kabels (Output-al-Seite) durchfiihren
Messung: ZVR, ZVRE, ZVRL

MeRfrequenz L. RuckfluRdampfung:

300 kHz ... 4 GHz >10dB

D Messung unter 300 kHz nicht notwendig, da die Anpassung bei tiefen Frequenzen durch die Bauart festgelegt ist und im Feh-
lerfall bei der Messung der Pegelgenauigkeit eine Fehlererkennung erfolgt.
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5.2.2 Uberprifen der Empfangereigenschaften

5.2.2.1 Absolute Genauigkeit

MelRmittel: Melkabel ZV-Z11 (50 Q) bzw. ZV-Z12 (75 Q)
Kalibrierung: » POWER CAL al, a2 durchfiihren
MeRaufbau: » PORT1 und PORT2 bzw. Output al und Input bl oder Input b2 mit MelRkabel
verbinden.
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
SWEEP LOG SWEEP
MEAS INPUT al, INPUT a2
MARKER MARKER CONT
MARKER MeRfrequenz
CAL POWER UNCAL off
MEAS INPUT b1, DRIVE PORT2
INPUT b2, DRIVE PORT1
MODE EXTERNAL INPUT bl
INPUT b2
MARKER Marker Frequenz = Mel3frequenz
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.

» Markerwert am ZVx auslesen.

Zulassige Abweichung vom eingespeisten Nennpegel (-10 dBm) an PORT1 bzw.

PORT2:
Test Set passiv: Test Set aktiv:
Frequenzbereich ZVRIE/L 50/75Q Frequenzbereich ZVR/E/L 50/75Q
9 kHz...100 kHz +4 dB 300 kHz ... 1 MHz +4 dB
-10dB -7dB
1 MHz ... 10 MHz +4 dB
-5dB
100 kHz...100 MHz +4 dB 10 MHz ... 100 MHz +4 dB
-2dB -2dB
100 MHz...4 GHz +4 dB 100 MHz ... 4 GHz +4 dB
—(2 dB+1,25 dB  f/ GHz) —(2dB+1,25dB « f/
GHz)
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Messung
ZVR-B25:

Test Set passiv mit factory.pcc: ...... Test Set aktiv mit factory.pcc:

Frequenzbereich

ZVR/E/L 50/75Q

Frequenzbereich

ZVR/E/L 50/75Q

9 kHz...100 kHz +2 dB 300 kHz ... 1 MHz +2 dB
-2dB -2dB
100 kHz ... 4 GHz +1 dB 1MHz ... 4 GHz +1 dB
-1dB -1dB

Zulassige Abweichung vom eingespeisten Nennpegel (-10 dBm) an Inputl bzw. In-

put2 ohne factory.p

10 Hz...100 kHz
100 kHz...100 MHz
100 MHz...4 GHz

CC:

+4 dB/ -12 dB
+4 dB/ -2 dB
+4 dB/ -(2 dB+0,75 dB « f / GHz)

Zulassige Abweichung vom eingespeisten Nennpegel (-10 dBm) an Input b1 bzw.

Input b2 mit factory
10 Hz...100 kHz

100 kHz...100 MHz

100 MHz...4 GH

5.2.2.2 Linearitat

MelRmittel:

MeRaufbau:

Bezugs-
messung:

1043.0009.50

.pcc:

+1 dB/-1dB

+1dB/-1dB

z +1dB/-1dB

Eichleitung RSG (ersatzweise N-Dampfungsglieder 10 dB und zweimal 20 dB), 2
Stuck RAM fiir 75 Q-Test Set.

RSG zwischen PORT1 und PORT2 anschlief3en.

Einstellungen am Netzwerkanalysator:

PRESET

CAL POWER UNCAL off

MODE SWEEP MODE : POWER SWEEP
SWEEP NUMBER OF POINTS =51
SOURCE MeRfrequenz

START -25dBm

STOP Max

IF BANDWIDTH 10 Hz

MEAS S12 (Lin. PORT1), S21 (Lin. PORT2)
FORMAT MAGNITUDE, PHASE

MARKER MARKER CONT

MARKER1 =-10dBm

DELTA MARKER

MARKER?2

MeRpegel

REF MARKER1

» RSG auf 20 dB einstellen (bei 75 Q auf 10 dB), MeRRfrequenzen und Mel3pegel
laut Testprotokoll einstellen, MelRwerte aufnehmen.

5.10
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ZNX Prifablauf (ZVR, ZVRE, ZVRL)

Messung: » Melfrequenzen und Mel3pegel laut Testprotokoll einstellen, MeRRwerte aufneh-
men, Bezugswerte abziehen.

Abweichung vom
Bezugswert (-10 dBm): Zulassige Abweichung:

Bereich 20 kHz ... 200 kHz +10dB ... +3 dB <1 dB
+3dB...-15dB <0.2 dB

Bereich > 200 kHz +10dB ... +3dB <1dB
+3dB...-5dB <0.2dB
-5dB...-60dB <0.05 dB

5.2.2.3 Rauschpegel

MeRmittel: MeRkabel ZV-Z11 (ZV-Z12 bei 75-Q-Test-Set) MATCH aus Kalibriersatz ZV-721
(ZCAN bei 75-Q-Test-Set).

Kalibrierung: » PORT1 und PORT2 mit MeRRkabel verbinden.
» MEAS : INPUT b1, INPUT b2
» TRACE : DATA TO MEMORY : SHOW MATH

MeRaufbau: » MATCH an PORT1 bzw. PORT2.
Einstellungen am Netzwerkanalysator:

PRESET

SOURCE POWER -25dBm

MEAS INPUT b1, INPUT b2

AVG SWEEP AVG 10

MARKER MARKER CONT

MARKER Marker Frequency = MeR3frequenz
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.

» Markerwert am Netzwerkanalysator auslesen, SOURCE POWER beriicksichtigen
(bei 50-Q-Test-Set —10 dB, bei 75-Q-Test-Set —4 dB).

Zulassige Rauschwerte:

Test Set 50 Q passiv Test Set 75 Q passiv
9 kHz ... 200 kHz <-65dBm <-50 dBm
200 kHz ... 20 MHz <-85dBm <-70dBm
20 MHz ... 3 GHz <-95dBm <-80 dBm
3GHz ...4GHz <-85dBm <-80dBm
Test Set 50 Q aktiv Test Set 75 Q aktiv
300 kHz ... 1 MHz <-82 dBm <-70dBm
1 MHz ... 20 MHz <-85dBm <-80dBm
20 MHz ... 3 GHz <-95dBm <-75dBm
3GHz ...4GHz <-85dBm <-75dBm
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5.2.2.4 Anpassung Input b1l und Input b2

(Nur bei Option Externe Messungen ZVR-B25)

MeRmittel, Leistungsteiler RVZ, Kalibriersatz ZV-Z21, MelRkabelpaar ZV-Z11
Test Set 50 Q:
MeRmittel, Leistungsteiler RVZ, Kalibriersatz ZV-222, MelRkabelpaar ZV-Z12, 2 Stiick
TestSet 75 Q:  N-Zwischenstiick 50/75 Q
MeRaufbau:
Extemnal On
ZV R
al b1l b2
A A
THRU
RvZz \TJ
Kabel 5| Kabel
(i
Blockschaltbild fiir die Messung der Anpassung von Input bl. Fir die Messung von
Input b2 werden die Verbindungen vom RVZ zu Input b1/b2 vertauscht.
Einstellungen am Netzwerkanalysator:
PRESET
MODE EXTERNAL
START 10 Hz
SWEEP LOG SWEEP
MARKER MeRfrequenz
MEAS S11/S22
Bezugs- Eintorkalibrierung inklusive THRU Uber den gesamten Frequenzbereich (fir Mes-
messung: sung an bl und b2 jeweils eigene Kalibrierung).
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen, b1l und b2 messen.

» RuckfluBdampfungswerte aufnehmen.
RuckfluRdampfung: >8dB
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Alternative Messung (ab Firmware-Version 1.50):

MeRmittel, Kalibriersatz ZV-721, MelR3kabelpaar ZV-Z11

Test Set 50 Q:

MeRmittel, Kalibriersatz ZV-Z21, MelRkabelpaar ZV-Z11, Anpafl3glied RAM, Kalibriersatz ZCAN-75
Test Set 75 Q:

MeRaufbau: MeRkabel zwischen PORT2 und Input bl bzw. zwischen PORT1 und Input b2 (bei

75-Q-Test-Set: 75-Q-Thruogh male, RAM und 50-Q-Through female an PORT2 bzw.
PORT1 schrauben)

Einstellungen am Netzwerkanalysator:

PRESET
SWEEP LOG SWEEP
MARKER MeRfrequenz
MEAS S22 bei Messung Input bl
S11 bei Messung Input b2
SERVICE FUNCTION 2.13.1.2.2 bei Messung Input bl (Rucksetzen: 2.13.0)
2.13.1.4.2 bei Messung Input b2 (Rucksetzen: 2.13.0)
Kalibrierung: Eintorkalibrierung am Ende des Kabels (Input-bl- bzw Input-b2-Seite) durchfiihren.
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen, bl und b2 messen.

» RuckfluBdampfungswerte aufnehmen.
RuckfluRdampfung 300 kHz"....4 GHz: > 8 dB

1) Messung unter 300 kHz nicht notwendig, da die Anpassung bei tiefen Frequenzen durch die Bauart festgelegt ist und im
Fehlerfall bei der Messung der Pegelgenauigkeit eine Fehlererkennung erfolgt.
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5.2.3 Uberprifung der Testseteigenschaften
5.2.3.1 Anpassung an PORT1 und PORT2
® 7VR, ZVRE
MeRmittel bei Kalibriersatz ZV-z21, Mel3kabelpaar ZV-Z11
Test Set 50 Q:
MeRmittel bei Kalibriersatz ZV-222, MeRRkabelpaar ZV-212
Test Set 75 Q:
MeRaufbau: MeRkabel zwischen PORT1 und PORT?2.
Einstellungen am ZVR bzw. ZVRE:
PRESET
MEAS S22 fur Anpassung PORT1
S11 fir Anpassung PORT2
MARKER MeRfrequenz
Bezugs- Eintorkalibrierung am Ende des Mel3kabels tiber den gesamten Frequenzbereich
messung: durchfihren (Messung PORT1: Kabel von PORT1 lésen und kalibrieren;
Messung PORT2: Kabel von PORT2 I6sen und kalibrieren).
Messung: » Marker auf MeRRfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.
» RuckfluBdampfungswerte aufnehmen.
Test Set passiv:
MeRfrequenz: RuckfluRdampfung
50Q: 75Q:
9 kHz ... 40 kHz >2dB >2dB
40 kHz ... 100 kHz >10dB >6dB
100 kHz ... 100 MHz >16 dB >12dB
100 MHz ... 3000 MHz >18dB >18dB
3000 MHz ... 4000 MHz > 16 dB >15dB
Test Set aktiv:
MeRfrequenz: RuckfluRdampfung
50Q: 75Q:
300 kHz ... 1 MHz > 6 dB >4 dB
1 MHz ... 100 MHz > 16 dB >12dB
100 MHz ... 3000 MHz >18 dB >18dB
3000 MHz ... 4000 MHz > 16 dB >10dB
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® 7ZVRL
Messung Wie bei ZVR und ZVRE
PORT2:
Messung Mit weiterem Netzwerkanalysator ZVx wie bei ZVR und ZVRE.
PORTL:
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.
» RuckfluBdampfungswerte aufnehmen.
MeRfrequenz: RuckfluRdampfung
PORT1 50 Q: PORT1 75 Q: PORT2:
9 kHz ... 40 kHz >2dB >2dB >18 dB
40 kHz ... 100 kHz >10dB >6dB >18dB
100 kHz ... 100 MHz >16dB >12 dB >18dB
100 MHz ... 3000 MHz >18dB >18 dB >18dB
3000 MHz ... 4000 MHz >16dB >15dB >18dB
5.2.3.2  Direktivitat
MeRmittel: MATCH aus Kalibriersatz
MeRaufbau: MATCH an PORT1 bzw. PORT2 anschlieRen.
Einstellungen am ZVx:
PRESET
SWEEP LOG SWEEP
MEAS S11
S22 (nur ZVR, ZVRE)
MARKER MeRfrequenz
Messung: Test Set passiv:
MeRfrequenz: Direktivitat:
9 kHz ... 40 kHz >25dB
40 kHz ... 3 GHz >33dB
3GHz ... 4 GHz >29dB
Test Set aktiv:
MeRfrequenz: Direktivitat:
300 kHz ... 1 MHz >10dB
1 MHz ...5 MHz >22dB
1 MHz...3GHz >33dB
3GHz ... 4 GHz >29dB
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5.2.3.3  Uberprifung der Eichleitungen

MelRmittel: Verbindungskabel ZV-Z11 (50 Q) bzw. ZV-Z12 (75 Q)
MeRaufbau: Verbindungskabel zwischen PORT1 und PORT2 anschlieRen.

Einstellungen am Netzwerkanalysator:

PRESET
SWEEP SINGLE POINT
CENTER MeRfrequenz
SOURCE POWER -20 dBm fur ATT xx < 30 dB
Maximalpegel fir ATT xx > 30 dB
SOURCE ATTxx
IF BANDWIDTH 10 Hz
MEAS S21
fur Messung STEP ATT al und STEP ATT b2
S12
fir Messung STEP ATT a2 und STEP ATT bl
FORMAT MAGNITUDE
MARKER Marker Frequency = MeR3frequenz
Bezugs- » Bezugsmessungen bei den Melfrequenzen und einem Dampfungswert von
messung: 10 dB durchfthren.
Bezugswert = Markerwert
Messung: » Melfrequenzen laut Testprotokoll einstellen.

» ATT xx auf 0 dB und SOURCE POWER auf —20 dBm einstellen. Dampfung in
10-dB-Schritten bis 30 dB erhéhen und jeweiligen Markerwert auslesen.

Dampfungsfehler = (Markerwert - Bezugswert)

» ATT xx auf 30 dB und SOURCE POWER auf Maximalwert einstellen. Differenz-
wert zur Messung mit SOURCE POWER —-20 dBm feststellen.

» Dampfung in 10 dB-Schritten bis 70 dB erh6hen und jeweiligen Markerwert ausle-
sen.

Dampfungsfehler = (Markerwert - Bezugswert - Differenzwert)

Zulassige Abweichungen: ATT al, a2 ATT b1, b2
Dampfungsbereich bis 30 dB <0,5dB <1,5dB
bis 70 dB <1,5dB <1,5dB
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5.2.3.4 Ubersprechen

MeRmittel: 2 Stuck N-SHORT (SHORT male und SHORT female mit THRU male aus Kalibrier-
satz ZV-Z21 bzw. ZV-Z22)

MeRaufbau: N-Kurzschlisse an PORT1 und PORT2 anschlieRen.

Einstellungen am Netzwerkanalysator:

PRESET

SWEEP LOG SWEEP

SOURCE POWER Maximalwert

IF BANDWIDTH 1Hz

AVERAGE POINT AVG 5

MEAS RATIO b1/b2, DRIVE PORT 2 (Uberspr. Port 1:
ZVR, ZVRE)
RATIO b2/b1, DRIVE PORT 1 (Uberspr. Port 2:
ZVR, ZVRE, ZVRL)

MARKER Marker Frequency = MelR3frequenz

Messung: > Marker-Wert am Netzwerkanalysator auslesen.

Zulassige Ubersprechwerte:
ZVR, Test Set 50Q ZVRE, ZVRL, Test Set 50Q

20 kHz ... 200 kHz <-90dB <-90dB

200 kHz ... 5 MHz <-120dB <-120dB
5MHz ... 1 GHz <-130dB <-125dB
1GHz ... 3GHz <-120dB <-115dB
3GHz...4 GHz <-110dB <-105dB

ZVR, Test Set 75Q ZVRE, ZVRL, Test Set 75Q

20 kHz ... 200 kHz <-84 dB <-84 dB
200 kHz ... 5 MHz <-114dB <-114dB
5MHz ... 1 GHz <-124dB <-119dB
1GHz...3GHz <-114 dB <-109 dB
3GHz ... 4 GHz <-104 dB <-99dB
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Performance Test-Protokoll (ZVR, ZVRE, ZVRL) VAY)'S
5.3 Performance Test-Protokoll (ZVR, ZVRE, ZVRL)
Tabelle 5-1: Performance Test-Protokoll — Generatoreigenschaften
Messung
Pos.-Nr Eigenschaft nach Min.-Wert Ist-Wert Max-Wert Einheit
Abschnitt
1 Frequenzgenauigkeit
5211
500 MHz -0,98 0,98 kHz
800 MHz -1,58 1,58 kHz
1500 MHz -2,89 2,89 kHz
2300 MHz -4,58 4,58 kHz
3000 MHz -5,98 5,98 kHz
3999 MHz -7,98 7,98 kHz
2 Oberwellenabstand
Source Level: Max. Wert | 5.2.1.2
Test Set 10 kHz 25 - dB
passiv 100 kHz 25 - dB
Opt. Ext.
Messungen
Test Set 300 kHz 25 - dB
aktiv/passiv 1 MHz 25 - dB
5 MHz 25 - dB
10 MHz 25 - dB
50 MHz 25 - dB
100 MHz 25 - dB
151 MHz 25 - dB
200 MHz 25 - dB
400 MHz 30 - dB
751 MHz 30 - dB
1001 MHz 30 - dB
1501 MHz 30 - dB
2000 MHz 30 - dB
Test Set
passiv
Source Level:
Opt. Ext. Max. Wert —10 dB
Messungen 10 kHz 35 -
100 kHz 35 - dB
dB
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Z\V/X Performance Test-Protokoll (ZVR, ZVRE, ZVRL)
Messung
Pos.-Nr Eigenschaft nach Min.-Wert Ist-Wert Max-Wert Einheit
Abschnitt
Test Set 300 kHz 35 dB
aktiv/passiv 1 MHz 35 dB
5 MHz 35 dB
10 MHz 35 dB
50 MHz 35 dB
100 MHz 35 dB
151 MHz 35 dB
200 MHz 35 dB
400 MHz 40 dB
751 MHz 40 dB
1001 MHz 40 dB
1501 MHz 40 dB
2000 MHz 40 dB
3 Nebenwellenabstand
ZVRL ZVx-Frequ.: Nebenwelle: | 5.2.1.3
ZVR,ZVRE | 10KkHz 63,115 MHz 40 dB
Test Set pas- 63,105 MHz 40 dB
sV 100kHz 63,025 MHz 40 dB
62,925 Mhz 40 dB
TestSetaktiv | 300kHz 62,825 MHz 40 dB
62,525 Mhz 40 dB
Test Set ak- 1 MHz 62,125 MHz 40 dB
tiv/passiv 61,125 MHz 40 dB
10 MHz 53,125 MHz 40 dB
43,125 MHz 40 dB
50 MHz  202,5 MHz 40 dB
152,5 MHz 40 dB
100 MHz ~ 152,5 MHz 40 dB
52,5 MHz 40 dB
149 MHz  103,5 MHz 40 dB
45,5 MHz 40 dB
150 MHz 860 MHz 40 dB
710 MHz 40 dB
250 MHz 760 MHz 40 dB
510 MHz 40 dB
350 MHz 660 MHz 40 dB
310 MHz 40 dB
450 MHz 560 MHz 40 dB
110 MHz 40 dB
550 MHz 460 MHz 40 dB
90 MHz 40 dB
650 MHz 360 MHz 40 dB
290 MHz 40 dB
749 MHz 261 MHz 40 dB
488 MHz 40 dB
2000 MHz 1000 MHz 40 dB
3000 MHz 40 dB
2200 MHz 1100 MHz 40 dB
3300 MHz 40 dB
2400 MHz 1200 MHz 40 dB
3600 MHz 40 dB
2600 MHz 1300 MHz 40 dB
3900 MHz 40 dB
2610 MHz 1305 MHz 40 dB
3915 MHz 40 dB
2800 MHz 1400 MHz 40 dB
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Messung
Pos.-Nr Eigenschaft nach Min.-Wert Ist-Wert Max-Wert Einheit
Abschnitt

3000 MHz 1500 MHz 40 - dB
3200 MHz 1600 MHz 40 - dB
3310 MHz 1655 MHz 40 - dB
3400 MHz 1700 MHz 40 - dB
3600 MHz 1800 MHz 40 - dB
3800 MHz 1900 MHz 40 - dB
4000 MHz 2000 MHz 40 - dB

4 Phasenrauschen 5214
9,99 MHz - -110 dBc
149,9 MHz - —100 dBc
1000 MHz - -90 dBc
2000 MHz - -84 dBc
3000 MHz - -80,5 dBc
4000 MHz - -78 dBc

5 Storhub 5.2.15
1 MHz - 1 Hz
9,99 MHz - 1 Hz
149,9 MHz - 2 Hz
750 MHz - 5 Hz
1000 MHz - 5 Hz
2000 MHz - 10 Hz
3000 MHz - 20 Hz
4000 MHz - 20 Hz

6 Pegelgenauigkeit
100 MHz 5.2.1.6 -10,5 9,5 dBm

ZVR 50 Q Bezogen auf MeRwert

Port 1 100 MHz:

Test Set 9 kHz -6 2 dB

passiv 20 kHz —6 2 dB
40 kHz -2 2 dB
100 kHz -2 2 dB

ZVRL50 Q 1 MHz -2 2 dB

Port 1 2,1 MHz -2 2 dB
3 MHz -2 2 dB
10 MHz -2 2 dB
50 MHz -2 2 dB
200 MHz -2 2 dB
500 MHz -2 2 dB
1000 MHz -2 2 dB
1500 MHz -2 2 dB
2000 MHz -2 2 dB
2500 MHz -2 2 dB
3000 MHz -2 2 dB
3500 MHz -2 2 dB
4000 MHz -2 2 dB
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Messung
Pos.-Nr Eigenschaft nach Min.-Wert Ist-Wert Max-Wert Einheit
Abschnitt

6 Pegelgenauigkeit
100 MHz 5.2.1.6 -10,5 9,5 dBm

ZVR 50 Q Bezogen auf MeRwert

Port 2 100 MHz:

Test Set 9 kHz —6 2 dB

passiv 20 kHz -6 2 dB
40 kHz -2 2 dB
100 kHz -2 2 dB
1 MHz -2 2 dB
2,1 MHz -2 2 dB
3 MHz -2 2 dB
10 MHz -2 2 dB
50 MHz -2 2 dB
200 MHz -2 2 dB
500 MHz -2 2 dB
1000 MHz -2 2 dB
1500 MHz -2 2 dB
2000 MHz -2 2 dB
2500 MHz -2 2 dB
3000 MHz -2 2 dB
3500 MHz -2 2 dB
4000 MHz -2 2 dB

6 Pegelgenauigkeit
100 MHz 5.2.1.6 -10,5 9,5 dBm

ZVRE 50 Q Bezogen auf MeRwert

Port 1 100 MHz:

Test Set 9 kHz -6 2 dB

passiv 20 kHz —6 2 dB
40 kHz -2 2 dB
100 kHz -2 2 dB
1 MHz -2 2 dB
2,1 MHz -2 2 dB
3 MHz -2 2 dB
10 MHz -2 2 dB
50 MHz -2 2 dB
200 MHz -2 2 dB
500 MHz -2 2 dB
1000 MHz -2 2 dB
1500 MHz -4 2 dB
2000 MHz -4 2 dB
2500 MHz -4 2 dB
3000 MHz -4 2 dB
3500 MHz -4 2 dB
4000 MHz -4 2 dB
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Messung
Pos.-Nr Eigenschaft nach Min.-Wert Ist-Wert Max-Wert Einheit
Abschnitt

6 Pegelgenauigkeit
100 MHz 5.2.1.6 -10,5 9,5 dBm

ZVRE 50 Q Bezogen auf MeRRwert

Port 2 100 MHz:

Test Set 9 kHz —6 2 dB

passiv 20 kHz -6 2 dB
40 kHz -2 2 dB
100 kHz -2 2 dB
1 MHz -2 2 dB
2,1 MHz -2 2 dB
3 MHz -2 2 dB
10 MHz -2 2 dB
50 MHz -2 2 dB
200 MHz -2 2 dB
500 MHz -2 2 dB
1000 MHz -2 2 dB
1500 MHz —4 2 dB
2000 MHz -4 2 dB
2500 MHz —4 2 dB
3000 MHz -4 2 dB
3500 MHz —4 2 dB
4000 MHz -4 2 dB

6 Pegelgenauigkeit
100 MHz 5.2.1.6 -10,5 9,5 dBm

ZVR 50 Q Bezogen auf MeRRwert

Port 1 100 MHz:

Test Set 300 kHz -5 2 dB

aktiv 1 MHz -2 2 dB
2,1 MHz -2 2 dB
3 MHz -2 2 dB
10 MHz -2 2 dB
50 MHz -2 2 dB
200 MHz -2 2 dB
500 MHz -2 2 dB
1000 MHz -2 2 dB
1500 MHz -2 2 dB
2000 MHz -2 2 dB
2500 MHz -2 2 dB
3000 MHz -2 2 dB
3500 MHz -2 2 dB
4000 MHz -2 2 dB
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Messung
Pos.-Nr Eigenschaft nach Min.-Wert Ist-Wert M